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1. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi

Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zdvérecné prdce.

Bakalafska prace se zabyva problematikou lokalizace mobilniho robota vyvinutého v ramei projektu EU
FP7-ICT-609763 TRADR (http://www.tradr-project.eu/). Cilem prace bylo navrhnout, implementovat a
experimentalné ovétit lokalizacni systém vyuzivajici kromé jiné senzorické vybavy robota primarné
WiFi signél. Zadani hodnotim jako naro¢né, jelikoz vyzadovalo funkénost lokalizace plné ve 3D, tedy
6DOF, experimentalni ¢ast byla proto ¢asové ndro¢na a vyzadovala dobré pldnovani.

Spinéni zadani spinéno

Posudte, zda predloZend zdavérecnad prdce splriuje zaddni. V komentari pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zavaZnost, dopady a
pfipadné i pficiny jednotlivych nedostatkd.

Vzhledem k prezentovanym vysledkiim 1ze konstatovat, Ze student splnil zadani v plné mife. Student nad
ramec zadani implementoval n€kolik variant mozného feSeni, které experimentalné vzdjemné porovnal a
vyhodnotil.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni prubéziné konzultoval a zda
byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Student praci na projektu zapocal jiz v ramci individudlniho projektu a letni brigady, kdy si nastudoval
odbornou literaturu, sezndmil se robotickou platformou a jeji senzorickou vybavou, provedl prvni
experimenty. Student byl béhem feSeni nadstandardné aktivni, diky ¢emuz se podafilo publikovat
prabézné vysledky na konferenci IEEE/RSJ International Conference on Intelligent Robots and Systems
(IROS) 2016. Student vysledky prace sdm na konferenci prezentoval.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte troveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladd a dat
ziskanych z praxe.

Implementované metody, konkrétné vyuziti Gaussovskych procesti pro modelovani WiFi signalu ve 3D
a Casticovy filtr uréeny k lokalizaci robota, odpovidaji sou¢asnému stavu poznani v této oblasti, proto
hodnotim odbornou uroven jako vysokou. Student diikladn€ prozkoumal soucasny stav a vybrané
nejvhodnéjsi metody implementoval. Implementaci ditkladné ovéfil na robotické platformé. Diky tomu
je ijednim z ptinosii nejen vlastni prace na algoritmech, ale i tvorba datasetu a metodika jeho tvorby.

V ptedposledni kapitole rovnéz student nalezit¢ hodnoti moznosti ptipadného vylepSeni do budoucna,
které jiz byly z ¢asovych diivodl nad ramec bakalaiské prace. Jedind vytka smétuje k experimentalni
¢asti, kde chybi komentét k vypocetni narocnosti navrhovaného feSeni.
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Formalni a jazykova Uroven, rozsah prace A - vyborné

Posudte sprdavnost pouZivani formdlnich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Rozsah, struktura i jazykova uroven prace odpovida sou¢asnym pozadavkiim. Rozsah prace se pohybuje
spiSe na horni hranici, coz je dano vétSim mnozstvim graft a vizualizaci. Prace je napsana v anglicting a
odpovida jazykové urovni studenta bakaldiského studia. Prace obsahuje ivod do problematiky a popis
soucasného stavu poznani, popis metodologie a postupu pii sbéru dat, popis vlastni implementace,
experimentalni vyhodnoceni, na konci diskusi a zavére¢né zhodnoceni. Obsah i forma prezentovanych
vysledk pasobi vérohodné. Zhruba tfetina prace je vénovana samotnému experimentalnimu ovétreni
porovndvanych algoritmti — nékteré ¢asti mohly byt spiSe soucasti ptilohy.

Vybér zdroju, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavdani a vyuZivani studijnich materidla k Feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky rfadné odliseny od
vlastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace tpiné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Bakalatska prace obsahuje celkem 26 referenci na odborné publikace, knihy ¢i jiné vefejné dostupné
zdroje, které autor cituje ¢i parafrazuje. Dulezitou referenci je predevsim publikace, jejiz je student
prvnim autorem a ktera shrnuje prubézné vysledky. Student jiz prvni vétou v tivodni kapitole korektné
zmifuje, ze bakalarska prace z této publikace vychazi a rozSifuje ji.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdlni zrucnosti apod.
V priibéhu feSeni bakalarské prace jsem velmi ocenil svédomitost a peclivost studenta, také pak
pravidelné konzultace, na které dochéazel vzdy ptipraven.

I1l. CELKOVE HODNOCENIi A NAVRH KLASIFIKACE

Shrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Celkoveé hodnotim vysledné feSeni vyborn€. Diky aktivit¢ studenta a ochoté pracovat na vyzkumném
projektu se podatilo pribézné vysledky publikovat na robotické konferenci: Jirku, Michal, Viadimir
Kubelka, and Michal Reinstein. "WiFi localization in 3D." Intelligent Robots and Systems (IROS), 2016
IEEE/RSJ International Conference on. IEEE, 2016.

Pfedlozenou zdvérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném A - vyborné.
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