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Il. SHRNUTI PRACE

Autor prace si dava za cil porovnat centralizované a distribuované prediktivni fizeni aplikované na modelu
budovy.

Po popisu R-C modelll zén a jejich spojeni autor sestavuje obecny algoritmus pro tvorbu stavového popisu
zén. Ve 3. kapitole zavadi prediktivni fizeni a jeho robustni variantu, popisuje distribuované fizeni zaloZzené
na primarni a dudlni dekompozici, véetné pravidel pro volbu délky kroku. Pro aplikaci na modelu budovy
autor vybird a prezentuje algoritmy , exaktni zonové interakce” a ,,robustni zonové interakce” a nad nimi
stojici dva algoritmy alokace (vzacnych) zdrojl — na zakladé Nashovy rovnovahy a duaini dekompozice. Ve
4. kapitole autor tyto algoritmy porovnava s centralnim feSenim na zvolené uUloze s péti zénami a se tremi
scénafi lisicimi se limitem na zdroje. Pfipojuje analyzu rychlosti konvergence pro ridzné varianty Nesterova
algoritmu pro feSeni dualni dekompozice.

11l. HODNOCENI

Mensi pozornost vénovana resersi a odkazim na literaturu je ospravedlnitelnd vétsim poctem témat,
kterymi se autor zabyva. Kratké poznamky k jednotlivym kapitolam:

Kapitola 1.: ,Ztrata vykonnosti nastava kvlli fragmentaci systému” — odvazné tvrzeni, mélo by byt
podrobnéji zdlivodnéno nebo pridan odkaz na literaturu.

Kapitola 2.: Obecny algoritmus pro tvorbu stavového popisu zdn je pfinosny a zajimavy, zvoleny systém a
poradi pozndmek ale velmi ztéZuje orientaci v textu.

Kapitola 3.: Algoritmus 5, krok 2 (str. 39): odkaz na vztah (3.10) je nevhodné zvolen — nejedna se o
zminovany subproblém. V textu na str. 46: Sw neroste s ¢asem, jak je popisovdno — s ¢asem roste p(k).
Algoritmus 11 (str. 49), bod 3: u A chybi index g, bod 5b: chybi instrukce ,,jdi na krok 2.

Kapitola 4.: Obrazek 4.4 md bez vysvétleni jiné referencni proménné nez pfibuzné obrazky 4.3 a 4.5.
Obrazek 4.11 ma s iteracemi rostouci ucelovou funkci — zaslouZilo by vysvétleni (nehodnoceno jako
chyba).

Kapitola 5.: ,, Dualni dekompozice se ukdazala jako efektivnéjsi nez exaktni interakce pro optimalizaci
distribuce zdroji“ — do porovnani nelze zahrnout exaktni interakci, ta se netyka optimalizace zdroj(, ale
interakci mezi zdnami. Déle by bylo vhodné provést explicitni shrnuti vyhod a nevyhod jednotlivych metod
(v souladu s motivaci prace).

Celkové dobry dojem z prace snizuji elementarni chyby:

— gramatické: ,,it's” opakované pouZito misto zajmena ,its“ (str. 2, 30, 39, 40, 42, 46, 69), opakované
chybny plural napf. ,,subsystems optimizes” (str. 40)



— preklepy a spatné hlaskovani: napft. ,cut of” misto ,cut off” (str. 13), ,instead os“ (str. 22), ,pertrubed”
(str. 27), ,,substracted” (str. 40), ,to to the the” (str. 19), ,opperated” a ,cathegories” (str. 21), ,,non-
iteravtive” a ,coorinators” (str. 42), , fuction“(titulek obrazku na str. 67) ,,understansing” (str. 70)

— grafické: zbytecné volna strana 57

— technické: na obr. 2.1 je uvedeno pouze U, pficemz v rovnici nasledujici za rovnici (2.4) pouZzito U;; na
str. 39 chybi jedna zavorka ve vyrazu pro Lagrangeovu funkci; teplo nema jednotku W (str. 53 a dal; v sekci
2.1 je pfitom popsano spravné).

IV. OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE
Otazky:

Proc davaji centralni a distribuované pristupy rozdilné hodnoty minima ucelové funkce (tabulka 4.1, napf.
pro scénar 9000 W)?

Jaké jsou z VaSeho pohledu hlavni vyhody/omezeni distribuovanych metod, na které/ktera jste pfi
implementaci a testovani narazil?

Navrh klasifikace:

Autor splnil zadani diplomové préce, prokazal schopnost pracovat s odbornou literaturou a své poznatky
aplikovat na teSeni praktického problému. S ohledem na nedostatky zminéné vySe predloZenou
zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném C - dobfre.
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