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Il. HODNOCENI{ JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani mimofradné narocné

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prdce.

V praci se student zamérfuje na porovnani existujicich metod lokalizace zaloZzenych na zpracovani senzorickych dat z jedné
kamery, kamerového stereo paru a hloubkové kamery RGB-D. Konkrétné v praci student porovnava metody ORB-SLAM,
RGB-D SLAM a S-PTAM, které kromé nastudovani principu jednotlivych metod vyZaduji seznameni s metodami detekce a
popisu vyznamnych bod( v obrazu. Dale problematika vyZaduje nastudovani metod vyhodnoceni vlastnosti lokaliza¢nich
metod a také nastudovani metod a softwarovych ¢asti pro sbér dat a vlastni fizeni v praci pouzitého Sestinohého kracejiciho
robotu. Z téchto divod( povaZuji zadani za narocné.

Splnéni zadani spinéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnad prdce splfiuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela splnéno, pokuste se posoudit zdvazZnost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Prace popisuje zakladni charakteristiky jednotlivych lokalizacnich metod i jejich dilcich ¢asti. V samostatné casti se prace
vénuje problematice metodologie vyhodnoceni vlastnosti testovanych metod. Cést vénovana experimentim shrnuje nejen
zvolené scénare, ale také podrobné diskutuje zjisténé vlastnosti a na jejich zakladé navrhuje mozna rozsireni vyuZivajici
principu tzv. aktivni lokalizace. Zadani proto povazuji za bezezbytku splnéné.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student behem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni priibézné konzultoval a zda
byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prace.

Jan Bayer pracoval samostatné a spoluprace s nim byla velmi pfijemnd. Na konzultace byl vidy velmi dobfe pfipraven a
v poslednich tydnech feSeni préace jiz ani nebyly pravidelné, jako spiSe iniciované konkrétni potfebou konzultovat dalsi
smérovani prace a predevsim jeji finalizaci.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a dat
ziskanych z praxe.

Peclivé studium existujicich pfistupl nejen testovanych lokalizacnich metod, ale také publikovanych metod jejich
vyhodnocovéani umoznilo soustfedit se na podstatu problémd a specifika lokalizaéni Ulohy na Sestinohych kracejicich
robotech, které jsou trosku stranou hlavniho vyzkumného proudu lokaliza¢nich metod mobilni robotiky, které se aktualné
spiSe sousttedi na kolové nebo pasové pozemni roboty a drony.

Formalni a jazykova Uroven, rozsah prace A - vyborné

Posudte sprdvnost pouZivdni formdlnich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Text prace je dobre strukturovany a je vhodné doplnén ilustrativnimi obrazky, zejména v sekci experimentd. Z jazykového
hlediska a s ohledem na zkuSenosti studenta s anglickym textem tohoto rozsahu povazuji text za zdafily. Rozsah odpovida
bakalarské praci, text obsahuje nejen prehled pouzitych technik, ale také podstatné technické detaily, pfitom je Ctivy.
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Vybér zdroju, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuZivani studijnich materidli k fesSeni zavérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky Fddné odliseny od
vlastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Text pracuje s aktudlnimi relevantnimi ¢lanky ke studovanému problému, které fadné cituje. Pouzita metodika vyhodnoceni
lokalizacnich metod vychazi z existujicich pristupl. VSechny relevantni zdroje jsou radné citovany.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k trovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvére¢né prdce, napr. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkénosti technického nebo programového vytvofeného reseni, publikacnim vystupim, experimentdlni zru¢nosti apod.

V pribéhu feseni bakalarské prace bylo stéZejnim technickym krokem stanoveni vhodné referenéni metody urceni pozice
robotu pro objektivni srovnani testovanych lokalizacnich metod. Jan Bayer se tomuto problému poctivé vénoval a navrhl
vhodné resSeni. Dale také navrzenou metodu sepsal v podobé konferenéniho prispévku na studentskou konferenci vénované
problematice umélé inteligence a robotice PAIR 2016, kde ziskal hodnotnou zpétnou vazbu nejen od recenzentd, ale také pfi
vlastni prezentaci. Clanek byl publikovan v Acta Polytechnica CTU Proceedings.

Il. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE
Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Student v praci prezentuje vysledky experimentdlniho testovani vlastnosti existujicich metod lokalizace
aplikovanych na malém Sestinohém kracejicim robotu. Kromé vlastniho textu publikoval prvotni vysledky na
studentské konferenci PAIR 2016. Zavéry prace jsou stézejnim vysledkem pro dalsi vyzkum v oblasti autonomni
navigace Sestinohych kracejicich robotl. V rdmci experimentovani vytvofil uceleny soubor datovych sad jak pro
rovny, tak pro nerovny terén. Vytvorené datové sady budou dale pouZzivany v navazujicim vyzkumu lokalizacnich
metod na nasem pracovisti, ale také pro porovnani pristupl resenych na jinych pracovistich. Praci povaZzuji za
velmi povedenou a student rozhodné prokdzal schopnost samostatného nastudovani problematiky, navrhu
vhodné metodiky vyhodnoceni redlnych senzorickych dat a vlastnich experimentalnich scénarl. Rovnéz prokazal
schopnost prezentace vysledkd svého snaZeni ve vlastnim textu bakalafské prace.

Predlozenou zdvérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném A - vyborné.
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