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II. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERII

Zadani ‘pr&mérné naro¢né ‘

Hodnoceni narocnosti zadani zaverecné prace.
Ukolem studenta bylo navrhnout vhodnou metodu vizudlni detekce polohy ¢lovéka a
metodu pro jeho automatické nasledovani pozemnim mobilnim robotem.

Spinéni zadani 'spiné&no |

Posudte, zda predlozena zavérecna prace spliiuje zadani. V komentari pfipadné uvedte body zadani,
které nebyly zcela splnény, nebo zda je prédce oproti zadani rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela
splnéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkda.
Student implementoval metodu detekce se dvéma rliznymi detektory, regula¢ni metodu pro
seldovani pohyblivého cile a metodu vyhybani se prekdzkdm. Funkce vSech metod byla odladéna v

simula¢nim prostredi i na redlném robotu.

Aktivita a samostatnost pri zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni
prabézné konzultoval a zda byl na konzultace dostatecné pfipraven. Posudte schopnost studenta
samostatné tvarci prace.

S pristupem studenta k praci jsem byl po celou dobu projektu velmi spokojen. Iniciativné prichazel s
napady jak metodu zlepsit a tyto ndpady realizoval. Pri studiu a implementaci jednotlivych metod

prokdzal dobrou schopnost si samostatné poradit se zadanymi Ukoly.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prace, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné
literatury, vyuZziti podkladd a dat ziskanych z praxe.

Po Gvodnim studiu problematiky se student pustil do navrhu vlastniho detektoru vzord, ktery by v
nékterych vlastnostech predcil stavajici reseni. Soucasné do svého projektu zahrnul podporu
stavajiciho detektoru ArUco. Implementace vilastni metody nesporné pomohla k hlubSimu
porozumnéni problematice a prestoze zavérecné srovnani ukazuje lepsi vysledky detektoru ArUco,
vlastni korela¢ni metoda vykazuje lepsi vysledky v nékterych specifickych situacich.

Na vysledcich prace se velmi pozitivné projevilo pouziti simuldtoru a ladéni metod v ném. O
zodpovédném pristupu vypovida i to, Ze po preneseni metody na reédlny robot vSe fungovalo témér
na prvni pokus a robot se choval rozumné a bezpecné. Pouziti simuldtoru navic umoznilo
vyhodnoceni kvality sledovani zplisobem, ktery by v redlnych podminkach vyzadoval sloZité zarizeni
pro referencni lokalizaci.
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Formalni a jazykova uroven, rozsah prace \B - velmi dobre \

Posudte spravnost pouZivani formalnich zapist obsaZenych v préaci. Posudte typografickou a
jazykovou stranku.

Predlozend prace ma odpovidajici formdlni a grafickou Upravu. K jazyku a stylu formulaci nemém
zavaznejSich prfipominek.

Vybér zdroju, korektnost citaci Zvolte polozku.

Vyjadrete se k aktivité studenta pfi ziskavani a vyuZzivani studijnich materiald k reseni zavérecné
prace. Charakterizujte vybér pramend. Posudte, zda student vyuZzil vsechny relevantni zdroje.
Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné odliseny od vlastnich vysledkd a tvah, zda nedoslo
k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace Uplné a v souladu s citacnimi zvyklostmi a
normami.

Pred zaCatkem navrhu a implementace metod student prostudoval stavajici metody a
vysledky reSerse shrnul ve své praci. VSechny prevzaté myslenky a materialy jsou korektné
citovany. Citované prace jsou kvalitni a relevantni.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjadrete se k trovni dosaZenych hlavnich vysledk( zavére¢né prace, napr: k trovni teoretickych
vysledkd, nebo k drovni a funkcénosti technického nebo programového vytvoreného resenti,
publikacnim vystupim, experimentalni zru¢nosti apod.

1ll. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE
Shrnte aspekty zavérecné prace, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Praci hodnotim s ohledem na iniciativni a zaroven zodpovédny pfistup studenta, coz vedlo
ke splnéni zadani v rozsahu dokonce o néco vétsim, nez bylo pdvodné zamysleno.

Pfedlozenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném A - vyborné, |

Datum: 06/06/17 POdpiS: Jan Chudoba
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	Zadání
	
	Hodnocení náročnosti zadání závěrečné práce.
	Úkolem studenta bylo navrhnout vhodnou metodu vizuální detekce polohy člověka a metodu pro jeho automatické následování pozemním mobilním robotem.
	Splnění zadání
	
	Student implementoval metodu detekce se dvěma různými detektory, regulační metodu pro seldování pohyblivého cíle a metodu vyhýbání se překážkám. Funkce všech metod byla odladěna v simulačním prostředí i na reálném robotu.
	Aktivita a samostatnost při zpracování práce
	
	Posuďte, zda byl student během řešení aktivní, zda dodržoval dohodnuté termíny, jestli své řešení průběžně konzultoval a zda byl na konzultace dostatečně připraven. Posuďte schopnost studenta samostatné tvůrčí práce.
	S přístupem studenta k práci jsem byl po celou dobu projektu velmi spokojen. Iniciativně přicházel s nápady jak metodu zlepšit a tyto nápady realizoval. Při studiu a implementaci jednotlivých metod prokázal dobrou schopnost si samostatně poradit se zadanými úkoly.
	Odborná úroveň
	
	Posuďte úroveň odbornosti závěrečné práce, využití znalostí získaných studiem a z odborné literatury, využití podkladů a dat získaných z praxe.
	Po úvodním studiu problematiky se student pustil do návrhu vlastního detektoru vzorů, který by v některých vlastnostech předčil stávající řešení. Současně do svého projektu zahrnul podporu stávajícího detektoru ArUco. Implementace vlastní metody nesporně pomohla k hlubšímu porozumnění problematice a přestože závěrečné srovnání ukazuje lepší výsledky detektoru ArUco, vlastní korelační metoda vykazuje lepší výsledky v některých specifických situacích.
	Na výsledcích práce se velmi pozitivně projevilo použití simulátoru a ladění metod v něm. O zodpovědném přístupu vypovídá i to, že po přenesení metody na reálný robot vše fungovalo téměř na první pokus a robot se choval rozumně a bezpečně. Použití simulátoru navíc umožnilo vyhodnocení kvality sledování způsobem, který by v reálných podmínkách vyžadoval složité zařízení pro referenční lokalizaci.
	Formální a jazyková úroveň, rozsah práce
	
	Posuďte správnost používání formálních zápisů obsažených v práci. Posuďte typografickou a jazykovou stránku.
	Předložená práce má odpovídající formální a grafickou úpravu. K jazyku a stylu formulací nemám závažnějších připomínek.
	Výběr zdrojů, korektnost citací
	
	Vyjádřete se k aktivitě studenta při získávání a využívání studijních materiálů k řešení závěrečné práce. Charakterizujte výběr pramenů. Posuďte, zda student využil všechny relevantní zdroje. Ověřte, zda jsou všechny převzaté prvky řádně odlišeny od vlastních výsledků a úvah, zda nedošlo k porušení citační etiky a zda jsou bibliografické citace úplné a v souladu s citačními zvyklostmi a normami.
	Před začátkem návrhu a implementace metod student prostudoval stávající metody a výsledky rešerše shrnul ve své práci. Všechny převzaté myšlenky a materiály jsou korektně citovány. Citované práce jsou kvalitní a relevantní.
	Vyjádřete se k úrovni dosažených hlavních výsledků závěrečné práce, např. k úrovni teoretických výsledků, nebo k úrovni a funkčnosti technického nebo programového vytvořeného řešení, publikačním výstupům, experimentální zručnosti apod.

