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I. IDENTIFIKACNi UDAJE
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Jméno autora: FrantiSek Brandstyl

Typ prace: bakalarska
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Vedouci prace: Ing. Libor Preucil, CSc.

Pracovisté vedouciho prace:  CIIRC/RMP

Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Cilem prace bylo provedeni studie postupt k realizaci systému sledovani clovéka robotem na zakladé zpracovani obrazu
scény. Ukolem bylo seznamit se s existujicimi a vhodnymi metodami detekce a segmentace polohy ¢lovéka v sekvenci
vstupnich snimk(, navrhnout zp(lisob Fizeni sledovaci trajektorie, analyzovat mozné chybové stavy véetné reseni moznych
kolizi a feSeni implementovat prototyp rfeseni v laboratornich podminkach. Soucasti prace bylo experimentalni ovéreni
vlastnosti dosazeného feseni.

SpInéni zadani spinéno

Posudte, zda predloZend zdveérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Prace prinasi strucny ale vyhovujici prehled existujicich metod a postupt pro rychlou vizualni lokalizaci objektd v obraze

s vyuZitim optickych znacek. Jadrem prace je ndvrh a FfeSeni systému vizudlni lokalizace robotu relativné ke sledovanému
¢lovéku a vypocet sledovaci trajektorie, kterou robot realizuje s cilem nasledovani clovéka ve stanovené vzdalenosti a se
zachovani plivodni trajektorie robotu. V souladu s Ukolem fesenf koliznich situaci a okluzi, predloZené feseni zahrnuje i
rozbor a feSeni moznych konfiguraci robot/¢lovék/prekazka a navrh jejich fedeni s cilem zachovat sledovaci rezim. Tim, Ze
vsechny postupy byly navrhovany s ohledem na budouci poZzadavek praktické realizovatelnosti, rozpracované zplsoby reseni
byly prlibézné verifikovany v experimentech a bylo dosaZzeno celkové zamyslené sledovaci funkcionality. Prace je ilustrovana
praktickymi vysledky a sestfihem videosekvenci z experimentace.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni priibézné konzultoval a zda
byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Re$end problematika byla pro studenta prevazné nova a vynutila si velmi komplexni pfistup; zahrnula zvladnuti Fizeni
experimentdlniho podvozku, palubniho OS unixového typu, volbu a implementaci pozorovaciho algoritmu, zpracovani
sledovaci trajektorie a fizeni robotu s doplnénou funkcionalitou predchazeni kolizim. Student pracoval pribézné, absolvoval
dohodnuté konzultace a ¢aste¢né demonstrace a doporuceni v pribéhu reseni prislusné zohlednil. Z tohoto pohledu byl
jeho pristup k reseni prace samostatny a zodpovédny.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladd a dat
ziskanych z praxe.

Zadani i adresovana problematika v ramci prace méla relativné Siroky zabér. Student jejim reseni prokazal schopnost
prevainé samostatné prace s prokazatelnym teoretickym a praktickym vystupem. Studiem pramen( a vlastni analyzou
problému proved| ndvrh vhodné metody pro naplnéni zadani. Vybrané a navrzené postupy implementoval v redalném
prostiedi, navrhl experimenty k ovéreni poZzadovanych vlastnosti metod, tyto proved| a realné vysledky porovnal. Za znacny
pfinos prace pro studenta je mozné povazovat ziskani novych praktickych dovednosti v oblasti robotiky, zejména pfi
implementaci a prenaseni algoritm( fizeni robot( na realné systémy.
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Formalni a jazykova uUroven, rozsah prace A - vyborné

Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpisti obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Struktura, forma a rozsah prace je odpovidajici jejimu urceni. Prace je napsana prehledné a srozumitelné. Z jazykového
pohledu prace obsahuje misty drobné nepresnosti, jejich vyskyt je ale minimalini.

Vybér zdroju, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuzZivani studijnich materidl( k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledkd a dvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace tplné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Vybér zdrojli a zachazni s nimi odpovida béZznym standartlim pro praci tohoto druhu. Student zahrnul prameny doporucené
vedoucim prace a tyto dale relevantné rozsifil o zdroje jim nalezené. Byly referovany prevazné zahranicni zdroje.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuplm, experimentdini zruc¢nosti apod.

Pti feseni prace bylo zjevné, Ze student se setkava s prvnim vyznamenéjsim samostatnym dilem. Tuto situaci velmi dobre a
znacné samostatné zvladl, i kdyz pomérné rozsahly zabér prace mu situaci neulehdil. Velkym pfinosem bylo osvojeni
praktickych dovednosti pfi experimentu s realnymi mobilnimi roboty.

IIl. CELKOVE HODNOCENIi A NAVRH KLASIFIKACE

Student si pfivypracovani prace pocinal velmi samostatné, iniciativné a zodpovédné. Byla vytvorena prace, ktera
pokryva pozadavky zaddni a je ziejmé, Ze jeji vypracovani studentovi pfineslo cenné praktické i teoretické
dovednosti. Tyto v praci odpovidajicim zplsobem prezentoval a dosahl potfebnych vysledkd. Forma, obsah a
kvalita zpracovani odpovida standartiim pro odborné prace bakalarského typu.

PredloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.
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