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I. IDENTIFIKACNi UDAJE

Nazev prace: Experimentalni prostfedi pro skupinovou robotiku
Jméno autora: Matej Beranek

Typ prace: bakalarska

Fakulta/ustav: Fakulta elektrotechnicka (FEL)

Katedra/udstav: Katedra kybernetiky

Vedouci prace: Ing. Libor Preucil, CSc.

Pracovisté vedouciho prace:  CIIRC/RMP

Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Cilem prace bylo provedeni analyzy a navrhu systému indoorovych robotl pro experimentaci s ohledem na ovérovani
modelovych situaci v dlohdch fizeni a udriovéni formaci. Ukolem bylo vytvoreni a vyuziti experimentalniho systému

k praktickému ovéreni vybrané ulohy v redlnych podminkach a oblasti skupinové robotiky. Rozsah a diverzita v praci
adresovanych problému je znacna.

SpInéni zadani splnéno s mensimi vyhradami
Posudte, zda predloZend zdvéreénd prdce splriuje zaddni. V komentdfi pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Prace prinasi prehlednou analyzu existujicich metod, postupli a vhodnych komponent pro konstrukci poZzadovaného
experimentdlniho systému. Jadrem prace je navrh konfigurace zamyslenych robot( a jejich konstrukce véetné ocekavaného
SW vybaveni. Druhou ¢3sti prace je analyza moZnych typickych situaci a modelovych testl pro ovérovani vlastnosti systému
mobilnich robotl spolupracujicich ve skupiné/hejnu. Pfedstavené feseni dobfe pokryva pozadavky v rozsahu zadani prace
systému byla provedena Uspésné. V ramci predloZené prace bylo navrieno mnoZstvi scénarl pro hodnoceni experiment( a
algoritm pro fizeni formaci mobilnich robotd a ilustrovana prakticka pouzitelnost navrzeného systému pro experimentaci.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni priibéznée konzultoval a zda
byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Problematika predlozené prace byla pro studenta prevaziné novou. V priibéhu rfeseni student pravidelné postup prace
konzultoval a pripravoval laboratorni experimentalni prostredi pro feseni a doporuceni vedouciho prace vyuZival pfiméreny
zpUsobem. Pfistup studenta k praci Ize hodnotit jako velmi samostatny a zodpovédny.

Odborna uroven B - velmi dobfe

Posudte uroven odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a dat
ziskanych z praxe.

Student se pf¥i feseni prace z velké ¢asti opiral o poznatky ziskané studiem literatury a dalSich pramen( z oblasti praci
adresované problematiky. Reseni probihalo pievainé samostatné a student si zna¢né rozsitil znalosti v oblasti praktické
mobilni robotiky, resp. v oblasti experimentace ve skupinové robotice a fizeni robotickych hejn. Ziskanou znalost pouzil pfi
vybéru vhodného navrhu k naplnéni zadani. Navrzeny experimentalni systém student implementoval v redlném prostredi,
navrhl vhodna kritéria hodnoceni a provedl ilustrativni experimenty. Nicméné, tato ¢ast prace ponékud strada zplsobem
prezentace ilustrujicich experimentt a jejich kvantitativniho hodnoceni, které jsou podany ponékud chaotickou formou a
jsou a rozptyleny napfic velkou ¢asti textu (prevazné kap. 3.* prace). Za znacny prinos prace pro studenta spociva v ziskani
novych praktickych dovednosti v oblasti robotiky, zejména pfi ndvrhu a konstrukci robotickych systém( a prenaseni
algoritm Fizeni na realné roboty.
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Formalni a jazykova uroven, rozsah prace C - dobfe

Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Struktura, forma a rozsah prace je odpovidajici jejimu urceni. VétSinova cast prace je napsana prehledné a srozumitelné

s vyhradou ponékud chaotického usporadani textové €asti obsahujici popis ilustracniho experimentu. Z jazykového pohledu
prace obsahuje drobné vyjadfovaci nejednoznacénosti, nicméné jejich vyskyt nepfekracuje tnosnou miru.

Vybér zdrojt, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuZivani studijnich materidlG k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledku a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Vybér zdroji a zachazeni s nimi odpovida béZznym standarddm pro odborné prace tohoto druhu. Student zahrnul prameny
doporucené vedoucim préce a tyto dale bohaté rozsitil o zdroje jim nalezené. Byly referovany prevazné zahrani¢ni zdroje a
zdroje dostupné prostfednictvim internetu.

Dal$i komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdlni zrucnosti apod.
Pti fesSeni prace bylo zjevné, Ze student se setkava s prvnim vyznamnéjsim samostatnym dilem s teoretickou a praktickou
orientaci. Tuto situaci velmi dobfe a znaéné samostatné zvladl, i kdyz pomérné rozsahly zabér prace mu situaci neulehcil.
Velkym pfinosem bylo osvojeni praktickych dovednosti pfi ndvrhu, konstrukci a experimentu s redlnymi mobilnimi roboty.

IIl. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Student si pfi vypracovani prace pocinal samostatné a zodpovédné. PfedloZena prace pokryva pozadavky zadani
s drobnymi nedostatky ale presto jeji vypracovani pfineslo studentovi cenné praktické i teoretické dovednosti.
Prace dobfre spliiuje ocekavani s vyhradou shora naznacenych drobnych nedostatkd. Forma, obsah a kvalita
zpracovani pfimérené odpovida standard({im pro odborné prace bakalafského typu.

PredloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném B - velmi dobfe.
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