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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zdvérecné prace.

Zadani prace presahuje studovany obor autora. Mimo znalosti teorie systém a fizeni systém0 bylo nutné
zvladnout zdklady dynamiky letu a aerodynamiky. Vzhledem k tomu, Ze se jedna o realny technicky objekt, zadani
predpoklada vyhledani parametrll modelu v rozsahlé technické dokumentaci a vyvojovych zprav letounu
L410-NG, k ¢emuz je nutnd hlubsi znalost problematiky.

SpInéni zadani splnéno s mensimi vyhradami
Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Predmétem prace bylo vytvoreni a ovéfeni modelu podélné osy letounu véetné navrhu automatického fizeni
Uhlu ndbéhu. K vytvoreni modelu autor pouZzil prostfedi Matlab Simulink, tak jak bylo poZadovano. Parametry
modelu podélné osy byly srovndny s ovéfenym feSenim stability podéIné osy, pficemz byly obdrZeny v podstaté
shodné vysledky. Ddle autor navrhl a ovéfil tlumic¢ podélnych kmitl a Pl regulator pro pozadovany Uhel nabéhu.
Stabilita téchto reguldtorl byla v praci ovérena. V praci mi chybi detailnéjsi popis pouzitych nastrojl a postupl
systému Matlab. Tento nedostatek v3ak pokladam za nepodstatny a feSitelny pfipadnou konzultaci.

Zvoleny postup rfesSeni spravny

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

Autor pouzil spravnych standartnich nastroja k posouzeni zakladnich pfenosovych funkci modelu a k ovéreni
stability systému.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladd a dat
ziskanych z praxe.

Autor se musel zorientovat nejenom v jeho vlastnim oboru, ale bylo nutné samostatné studium v oboru
mechaniky letu a aerodynamiky. Déle se autor musel sezndmit s redlnym procesem vyvoje letounu, véetné
pouzivané terminologie v praxi. Autor prokazal vysokou odbornou uroven ziskanych znalosti a pfedevsim
samostatnost pfi osvojovani a uplatnéni nové ziskanych znalosti pti feSeni zadaného problému.

Formalni a jazykova troven, rozsah prace B - velmi dobie

Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Po formalni a grafické strance Ize préaci hodnotit velmi dobfe. Opominu-li fidce vyskytujici se drobné preklepy, lze
praci vytknout obcasné ne Uplné srozumitelné formulované véty, coz vsak nijak vyrazné nesnizuje kvalitu prace.
Prace svym rozsahem odpovida bakalarské praci.
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Vybér zdrojt, korektnost citaci C - dobfe

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuZivani studijnich materidalt k feseni zavérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace upiné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Seznam pouzitych zdroji odpovida praci jak svym rozsahem, tak i zaméfenim. Kladné hodnotim rozsah pouZzité
literatury véetné dohledani a pouziti relevantni zahranicni literatury. Pfi prdci v textu vsak chybi konkrétni odkazy
na pouzita dila. V praci je nékolik mist kde autor uvadi jednotlivé parametry pouzité v modelu, neni zde vsak
uveden formalné spravné zdroj, odkud byly tyto hodnoty ziskany.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k drovni teoretickych vysledku, nebo k urovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného rfeseni, publikacnim vystupim, experimentdlni zru¢nosti apod.
Vlozte komentar (nepovinné hodnoceni).

I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Autor v prdci prokdzal vysokou odbornou uroven a predevsim technicky cit a samostatnost pfi feseni mezi
oborového problému. Autor se dokdzal velmi dobfe zorientovat v problematice dynamiky letu a jeho rizeni a
aplikovat své znalosti z oboru kybernetiky pro ndvrh stabilizace a fizeni podélné osy letounu. Viysledny dynamicky
model hodnotim velmi kladné. V modelu jsou pouZity adekvdtni ndstroje a postupy systému Simulink. Model je
pouZitelny pro dalsi rozsifeni a praktickou aplikaci pFi certifikacnim procesu letounu L410 - NG. Prdce tedy velmi
dobre spinila podminky zaddni a doporucuji ji k obhajobé.

Dopliiujici otdzky:
- Vprdci jsou vycisleny vlastni frekvence a tlumeni podélného systému letounu. MuZete Fici, jaké jste k tomu
pouZil ndstroje? MuZete pribliZit teoretické pozadi problematiky vycisleni vlastnich Cisel systému?
-V prdci je prenosovd charakteristika akcniho ¢lenu ( servo — trasa fizeni-kormidlo) pouze odhadnuta. Jak
Ize Zjistil redInou prenosovou charakteristiku tohoto podsystému? Jakych ndstroji Ize obecné pouZit pfi
identifikaci SISO systéma?

PfedloZenou zavére¢nou praci hodnotim klasifikacnim stupném B - velmi dobfe.
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