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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.
ProtoZe prace zahrnovala experimenty s redlnymi bezpilotnimi prostredky, zpracovani obrazu a implementaci rdznych

nové vyporadat s fadou problému.

SpInéni zadani spinéno

Posudte, zda predloZend zdvéreénd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Prace predstavovala kombinaci teorie a praktické ¢asti. V teoretické ¢asti se autor zabyva rlznymi pristupy a moznostmi

k ukladani georeferencovanych dat do databaze a dale pak ziskanim téchto dat, jejich Upravou a tvorbou metadat pro
rychlou indexaci. V praktické ¢asti autor vybrané algoritmy implementoval a ovéril je v praktickych testech s vyuzitim
bezpilotniho prostredku.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni priibézné konzultoval a zda
byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Autor dlouhodobé spolupracoval s fesitelskym pracovistém a k praktické realizaci pfistupoval aktivné. V pribéhu reseni
dokazal identifikovat dileZité podproblémy (zejména vyznam presného zpracovani vstupnich dat z kamery) a tyto problémy
analyzovat a vyresit.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladd a dat
ziskanych z praxe.

Prace je na velmi dobré odborné arovni. Autor aplikoval v praxi znalosti z oblasti databazovych systém, zpracovani obrazu a
robotiky. Autor se postupné vénuje celému fetézci zpracovani dat od jejich pofizeni kamerou, pres spravné
georeferencovdni a doplnéni o metadata aZ po ulozeni do pfislusné upravené databaze.

Autor se zvladl vyrovnat s problémy, které viechny diléi faze prinesly, at jiz se jedna o kalibraci obrazu, doplnéni informaci
ziskanych z telemetrickych senzort bezpilotniho prostredku, ¢i optimalizaci ukladani v databazi pro rychlé vyhledavani
prislusnych georeferencovanach dat.

K praci mam presto nékolik drobnych pfipominek. V rozboru soucasného stavu resené problematiky autor nezminuje, zda
jsou k dispozici komercni sluzby, které by resenou funkcionalitu nabizely. Pfitom obor bezpilotnich prostfedki zaziva prudky
rozvoj a zpracovani dat se jiz vénuje fada spolecnosti. Autor také mohl vénovat vice prostoru rozboru ,Geography” formatu
pro zpracovani dat v databazi PostGIS.

Formalni a jazykova troven, rozsah prace A - vyborné
Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
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Po formalni strance je prace dobfe zpracovana, je vhodné clenéna do kapitol a sekci, obsahuje vSechny nalezité ¢asti. Prace
je zpracovana v anglickém jazyce na dobré Urovni, obsahuje pfijatelné mnoZstvi gramatickych chyb.

Vybér zdroju, korektnost citaci B - velmi dobfie

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuzivani studijnich materidl( k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSsechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledkd a dvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace tplné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Autor se v praci odkazuje na 30 publikacnich zdroja. Jedna se o kombinaci ¢lankd a webovych stranek. Zdroje jsou v praci
fadné citovany a odliSeny od vlastnich uvah. Autor bohuZel v citacich nedodrzuje jednotny format zapisu, kombinuje napf.
inicialy krestnich jmen a plna jména.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledku zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledku, nebo k urovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuplm, experimentdini zru¢nosti apod.
Prace byla svym rozsahem relativné komplexni, bylo tfeba zorientovat se v problematice pfistupu ke snimani obrazu

s vyuzitim bezpilotnich prostfedk(l. Autor navrhl a implementoval cely fetézec potfebny k reseni problému. Vysledky prace
budou na pracovisti nadale vyuZivany pfi feseni dalSich projektd.

Il. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Jedna se o kvalitni praci s rozsahlou implementacni ¢asti a experimentalni ¢asti. Cile vytyéené v zadani prace byly
splnény.

Pfi obhajobé doporucuji autorovi polozit nasledujici dotaz — jakym zplsobem by bylo mozZné zpresnit méreni

polohy a orientace bezpilotniho prostfedku? Existuji pfesnéjsi senzory, nez ty které jste vyuzil vy? Jaké je srovnani
jejich presnosti?

PredloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 23.1.2017 Podpis: Milan Rollo
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