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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocnéjsi
| Hodnoceni ndrocnosti zaddni zdvére¢né prace. 7
Zadam predlozene prace povaiuji za naronéjsi, protoze vyzadUJe nastudovanl relatlvne 51roke problematiky fynkalmho
modelovén{ pfeplfiovanych spalovacich motor( a zdrovef pochopeni numerickych aspektd tohoto problému. Vlastni
predmét feSeni neni v dostupné literatufe ucelené popsén a bylo nutno fedeni nalézt,

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda pfediozend zdvérecnd prdce spliiuje zaddni. V komentdfi pFipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela

spinény, nebo zda je préce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a

pripadné i priciny jednotlivjch nedostatka.
Predlozend prace spliiuje v§echny body zadani.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A -vyborné

Posudte, zda byl student béhem fedeni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své feseni pribéziné konzultoval a zda
_byl na konzultace dostatecné pfipraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvarci prdce.

Dlplomant samostatné nastudoval fyzukalnl principy modelovani motori a byl schopen je sarri'ostmatne mplemeﬁtovat a
hledat nejpfihodné&j3i strukturu modelu. PFi tom prokdzal dobré vychozi znalosti z fyziky, hlavné mechaniky a
termodynamiky. Béhem préce zacal rychle rozliSovat mezi podstanymi a nepodstatnymi jevy byl schopen na zékladé tohoto

nahledu modely znacné zjednodusit.

Odborna droven A - vyborné
Posudte uroveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladd a dat
ziskanych z praxe.

Student dokézal pracovat s prediozen\}ml odbornymi casoplseckymi a konferenénimi publ|kacem| v angllckem jazyce a vyum
jich aktivné v praci. Zavéreéna préce je na dobré odborné trovni.

Formalni a jazykova droven, rozsah priace A -vyborné
_Posudte sprdvnost pouZivdni ni formdlnich zdpisd obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a Jazykovou strdnku.

Prace j je psana v anghckem Jazyce a jE zpracovana v prehled né formé. Po typograﬁcke strance je na dobre drovni. Dlplomant
znamych z literatury: soustavy obyéejnych diferencidlnich rovnic. Tato Cést by zasluhovala lep3i a podrobnéjsi popis.
Doporutoval bych diplomantovi publikovat tyto vysledky samostané s podrobnéjii dokumentaci numerické vyhodnosti DAE
model(. Nékteré obrézky by bylo Iépe vice popsat, napf. obrdzky zobrazujicici perturbagni analyzu (Figure 8,9 atd.) a obrdzek
popisujici strukturu kalmanova filtru (Figure 27,28).

Vybér zdroji, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdvani a vyuZivdni studijnich materiélii k FeSeni zévéreéné prdce. Charakterizujte vybér

pramend. Posudte, zda student vyuZil viechny relevantni zdroje. Ovéfte, zda jsou viechny prevzaté prvky Fadné odligen y od
Vlastnich vysledki a dvah, zda nedoslo k poruseni citacn/ etiky a 2da jsou bibliografické citace dpiné a v souladu s cita¢nimi
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zvyklostmi a normami. )
Jak jiz bylo zminéno, student aktn.rne pracoval s literaturou. Pro vypracovam pouzﬂ a spravne outovai hlavni relevantnl
zdroje. V oblasti viastniho inferencniho méFeni toku se oviem musel spolehnout na informace ziskané b&hem konzultaci,
protoZe se nejednd o oblast, kde by bylo zvykem vysledky védecky publikovat.

Dalsi komentafe a hodnoceni

Vyjadrete se k drovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné préce, napf. k drovni teoretickych vysledkii, nebo k drovnia
funkénosti technického nebo programového vytvofeného Feleni, publikacnim vystupim, experimentdini zru¢nosti apod.
Diplomant vytvoFil prototyp virtuainiho sensoru hmotnostniha toku vzduchu a recirkulovanych vyfukoﬁgéﬁh_plﬁ‘a?r;m N
pfepliovany naftovy motor. Existuje redlnd moZnost, Ze bude tento virtudini sensor implementovén v nové generaci
motoru. V tomto sensoru pouzil diplomant jen zlomek vysledku teoretické &4sti prace, kde podrobn& popsal numericky
efektivni feSeni nelinedrniho modelu vzduchové cesty pfeplfiovaného motoru. Refeni toho numerickaho problému
pfedstavovalo nejvétsi dil prace. Tyto vysledky snad mohou usnadnit vyvoj daliich algoritma, napfiklad algoritmd

nelinedrniho fizeni.

I1l. CELKOVE HODNOCENi A NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni,
Student pribé&Zné vysledky konzultoval a vyslednd prace splfiuje viechny body zadéni. Vystupem je virtualni sensor
implementovany v prostfedi Simulink ktery je blizko splnéni poZadavk( na nasazeni do fidici jednotky motoru.

PredloZenou zdvéregnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.
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