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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prdce.

Bakalarska prace se zabyva ovérenim, zdali lze vyuzit relativné nendkladnou Sestinohou kracejici robotickou platformu
v Uloze tvorby topologické mapy prostiedi pouze s vyuZitim odhadu taktilni informace. V préci jsou tak feSeny problémy
adaptivniho fizeni Sestinohého kracejiciho robotu, autonomni navigace robotu podél prekazek, rozpoznavani terénu na
zakladé vystupu pouZitych servo pohon(ll a navrhu vlastni strategie topologického prizkumu. Svym rozsahem proto praci

vevs

Splnéni zadani spinéno

Posudte, zda predloZend zdveérecna prdce splnuje zadadni. V komentdri pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

V praci se podafilo integrovat jednotlivé ¢asti fizeni pohybu, autonomni navigace a klasifikace terénu do funkéniho celku a
provést fadu ovérujicich experiment(l. Zadani tak povazuji za bezezbytku spIinéné.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni pribézZné konzultoval a zda
byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvurci prdce.

Pan Vojtéch Kabel pracoval samostatné, na pravidelné konzultace byl vidy velmi dobre pfipraven a diskuse se tak predevsim
tykaly klicovych rozhodnuti o smérovani bakalarské prace. Spoluprace byla pfijemna a vidy bylo jasné, jak v feseni prace
postupuje a jaky je plan na dalsi obdobi. V zavéru feseni prace vénoval dostatek Casu pro realizaci ovérujicich experiment(
spolu s dostatecnou rezervou pro jejich vyhodnoceni a sepsani vlastniho textu prace.

Odborna droven A - vyborné

Posudte troven odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a dat
ziskanych z praxe.

V praci je kombinovano nékolik pfistupli a metod, které patfi jak mezi znalosti ziskané studiem, tak znalosti ziskané
dodatec¢nym Cerpanim z odborné literatury. Student se pfi feseni bakalarské prace snazil problém pojmout z SirSiho pohledu,
co? je patrné z citované literatury. Siréi kontext pak umoznil zvolit odpovidajici Fedeni a realizovat relativné komplexni
autonomni systém v ramci omezené Casové dotace bakalarské prace. Kladné hodnotim realizované readlné experimenty,
které zahrnuji i pfipravu testovaciho prostfedi, které povazuji za velmi vhodné zvolené. Vyhodnoceni experimentl je
podrobné a nechybi diskuse a zhodnoceni jednotlivych ¢asti realizovaného autonomniho systému spolu s identifikaci silnych
i slabych stranek.

Formalni a jazykova Uroven, rozsah prace A - vyborné

Posudte sprdvnost pouZivani formdlinich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Text prace je ¢lenén do nékolika na sebe navazujicich kapitol, ve kterych student seznamuje ctenare s problematikou,
pouzitym hardwarovym vybavenim a jednotlivymi algoritmy. Nasledné je predstaveno vlastni feseni doplnéné o ilustrativni
obrazky. Text je Ctivy a po jazykové strance povazuji text za zdafrily.
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Vybér zdroju, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuZivani studijnich materidlt k Feseni zavérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledkt a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace upiné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Prace radné cituje vSechny relevantni zdroje, v€etné odkazl na specifikace jednotlivych hardwarovych casti a pouZitych
softwarovych knihoven.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k trovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvéreéné prdce, napf. k trovni teoretickych vysledkd, nebo k urovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuptim, experimentdlni zrucnosti apod.
Vlastnimu fedeni topologického prizkumu predchéazel navrh zplsobu autonomniho pohybu robotu, pro ktery pan Vojtéch
Kabelka zvolil pomérné jednoduchy algoritmus sledovani zdi. Zde bych rad zddraznil, Ze v kontextu pouZité Sestinohé
kracejici platformy bylo nutné zvolit vhodné umisténi dalkomérnych senzorl spolu s fizenim pohybu kracejiciho robotu a to
zejména s ohledem na robustni a spolehlivou autonomni navigaci tak, aby robot pokud mozno bezchybné zvladl zdolat
experimentalni drahu. Kromé toho byl pfi experimentech poufZit referencni lokalizacni systém poskytujici absolutni pozici
robotu, které bylo vyuZito pro stanoveni referencéniho feseni topologické mapy, coz dale umoznilo vyhodnotit Uspésnost
topologického prizkumu.

Ill. CELKOVE HODNOCENi A NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

NavrZené feSeni kombinuje existujici metody adaptivniho fizeni pohybu a klasifikace terénu z dat servo motort
spolu autonomni navigaci robotu a stavbou topologické mapy. Realizované feseni bylo experimentalné ovéreno a
umoznuje robotu zdolat prostfedi s rozlicnym terénem a na zakladé klasifikace terénu vytvofit topologickou mapu
prostiredi. Praci povazuji za velmi povedenou a student rozhodné prokazal schopnost samostatného nastudovani
problematiky, navrhu vlastniho feseni, véetné experimentalniho ovéreni a téZz schopnost prezentace vysledku
svého snazeni ve vlastnim textu bakalafské prace.

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifika¢nim stupném A - vyborné.
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