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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Narocnost zadani prace spociva v nutnosti pochopit komplexni algoritmus pro fizeni skupiny pozemnich robota, kreativné
vymyslet jeho rozsifeni pro potfeby a omezeni rojl helikoptér, provést jeho implementaci v realistickém robotickém
simuldtoru, analyzovat jeho chovani a pfizpUsobit systém pro potieby redlnych experiment, které probéhnou

v nasledujicim semestru.

SpInéni zadani spinéno

Posudte, zda predloZend zdvéreénd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Student splnil vSechny body zadani. Co se posledniho bodu tyce, v souladu se zadanim jsem rozhodl, Ze se student zaméfil
na detailnéjsi analyzy chovani systému v simuldtoru a Ze pouze pripravil systém pro jeho verifikaci na redlnych robotech.
Vlastni experimenty s realnymi roboty jsou planovany az v letnim semestru, kdy bude k dispozici senzorické vybaveni
helikoptér, které se praveé vyviji.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni priibézné konzultoval a zda
byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prace.

Student pracoval velmi samostatné a kreativné. Dokonce i vlastni zadani prace vyznamné ovlivnil tim, Ze si na své zahrani¢ni
stazi vytipoval konkrétni pristup pro fizeni roji a navrhl jeho rozsiteni pro pouziti s helikoptérami. Diky pravidelnym
konzultacim se podafilo jim vyvijeny systém vhodné zaclenit do vyzkumu nasi skupiny a je planovano na tuto praci

v budoucnu navazovat v dalsim vyzkumu robotickych roju.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladd a dat
ziskanych z praxe.

Na bakalafskou préci je odborna Urover vysoka. Student umé pouZiva nazvoslovi a metodologii, kterou ¢erpd z plavodnich
zdrojl popisujici zakladni algoritmus, ze kterého se v praci vychazi. Veskeré podklady pro feseni prace byl student schopen
studovat samostatné a sdm si vyhledal doplnujici literaturu.

Formalni a jazykova troven, rozsah prace Zvolte polozku.

Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

PrestoZe prace obsahuje mensi mnozstvi preklept a drobnych gramatickych chyb, droven pouzZité anglictiny je dostatecna
pro planovanou konferencni publikaci, jejiz jednou z ¢asti bude prace zakladem. Formalni Groven prace je také velmi dobra.
Student umé prezentuje dosazené vysledky a numerické simulace. Uvedené grafy, snimky ze simulaci i pfiloZend videa
publikovana na YouTube jsou srozumitelna a dobre ilustruji dosazené vysledky i chovani navrzeného algoritmu.
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Vybér zdroju, korektnost citaci Zvolte polozku.

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuzZivani studijnich materidl( k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace upiné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Pouzita literatura je citovana korektné a je relevantni k provedené prici.

Il. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Praci hodnotim jako vybornou hlavné pro mnozstvi statistickych analyz chovani roje. Student formuloval mnozinu
hypotéz, které popisuji ocekavané chovani algoritmu pro stabilizaci roje. Nasledné ptipravil razné situace, ve
kterych algoritmus testoval s riznym nastavenim jeho parametrd, s rizné velkou neurcitosti méreni senzorl a

podobné. Na zakladé statisticky zpracovanych experimentl jednotlivé hypotézy potvrdil anebo vyvratil, coz ma
pfinos pro dalsi studium rojového chovani s pouZitim realnych letound.

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.
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