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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Prace vyZadovala, aby se student seznamil s celou fadou novych oblasti jako programovani priimyslového robota nebo
programovani PLC. Nékteré informace byly téZko dohledatelné a student musel hodné experimentovat, aby nasel spravny
postup feseni.

SpInéni zadani spinéno

Posudte, zda predloZend zdvéreénd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani bylo splnéno bez vyhrad.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni pribézZné konzultoval a zda
byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prace.

Pan Dastych byl velice aktivni. Pracoval samostatné, rozvrhnul si praci rovhomérné na cely semestr a postupoval podle
harmonogramu. Pravidelné konzultoval postup, v pfipadé komplikaci sdm prichazel s feSenim. Praci dokoncil s predstihem,
aby zbyl ¢as na zavérecné korektury.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte troven odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a dat
ziskanych z praxe.

Prace vyZadovala znalosti z fady oblasti, a to programovani aplikaci na PC, programovani primyslového robota,
programovani PLC, komunikace. Vétsinu potfebnych informaci si musel student vyhledat z firemni dokumentace nebo
prohledavanim rGznych diskuznich for na Internetu. Nékteré ¢asti zadani byly tézko resitelné, ale panu Dastychovi se
podafilo najit spravny zptisob a k fedeni dojit. Slo predeviim o komunikaci mezi PC a robotem, kdy nebylo zpo&atku zcela
zfejmé, jak realizovat prenos dat, aby bylo moZné ovliviiovat chovani robota, a dale také o zpracovani pohybovych dat ze
senzoru Kinect tak, aby bylo mozné generovat pfikazy pro robota, aby mohl vykondvat plynuly pohyb.

Formalni a jazykova troven, rozsah prace A - vyborné
Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.
Prace je zpracovana peclivé, graficky atraktivné a spravné i po jazykové strance.

Vybér zdrojt, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdavdni a vyuZivani studijnich materidlG k reSeni zdavérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace upiné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Student aktivni vyhledaval zdroje informaci a pracoval s nimi tak, aby nasel vhodné feSeni problému.
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Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledku zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledku, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdlni zru¢nosti apod.
Vysledna aplikace robota s pfipojenym senzorem Kinect je funkcéni a atraktivni. Panu Dastychovi se podafilo prekonat
vsechny prekazky a diky systematickému a dUslednému pfistupu spinit vsechny body zadani.

IIl. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

PredloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 14.6.2016 Podpis:
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