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Autonomni segmentace potencialnich obéti z multi-modalnich dat snimanych
v redlném case je dulezitou funkcionalitou na ” Search & Rescue” robotu vyvijeném
na katedie kybernetiky. Tento robot je (mimo jiné) vybaven (i) vSesmérovou
RGB kamerou LadyBug III, (ii) rota¢nim laserovym scannerem SICK LMS-15
poskytujici hloubkovd data a (iii) termo kamerou thermo IMAGER TIM 160
s malym zornym polem, kterd je umisténa na pohyblivé “pan-tilt” jednotce.
Vzhledem k tomu, Ze teplotni data jsou pro spravné nalezeni obéti dulezitd a
zorné pole termo kamery je malé, je tifeba fidit ”pan-tilt” jednotku, tak aby
chyba segmentace byla co nejmensi.

Problém segmentace objektt v obrazovych datech je jednim z klicovych
problému fesenych v oblasti poc¢itacového vidéni. Mezi nejvice pouzivana reSeni
pati{ bud hluboké konvoluéni neuronové sité nebo Markovsks pole. Hluboké sité
jsou casto preduceny na velké databazi anotovanych obrézku, aby se ptredeslo
jejich preucend, a poté nauceny pro konkrétni problém. Jii{ Tézky v souladu se
zadanim nastudoval stavajici implementaci uceni segmentacnich hlubokych kon-
voluénich neuronovych siti [1,2] z RGB dat. Vstup preducené RGB sité rozsiril
o hloubkové (D) a teplotn{ (T) data a sit naucil na ndmi dodanych datech. Déle
navrhl hladovou metodu fizeni termo kamery, ktera snimé termo data tam kde
je nejveétsi nejistota segmentace z RGBD dat. Navrzeny algoritmus zaintegroval
do prostiedi ROS (www.ros.org) a vysledek ovéfil na redlném experimentu s
robotem.

Jiti Tézky mél snahu, dochézel pravidelné na konzultace a splnil zadéni
diplomové prace. Zvlasté pozitivné hodnotim samostatnost pfi feSeni mnoha
inzenyrskych problému spojenych s implemtaci vysledného algoritmu na robotu.
Praci hodnotim znamkou A - vyborné.

Otazky do diskuze:

1. Je mozné snimat termo obrdzky i v pripadé pokybu robotu / pan-tilt
jednotky?

2. Jak byste rozsitil vami navrzeny hladovy algoritmus fizeni pan-tilt jed-
notky s termo kamerou?
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