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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prdce.

Prace je vyzkumné zamérend, cilem autora bylo implementovat fadu algoritm( pro planovani trajektorie roje bezpilotnich
prostiedk v prostredi s prekazkami. Algoritmy byly ovéreny v simulaénim prostredi V-REP.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvazZnost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Lze konstatovat, Ze zadani bylo splnéno. Autor implementoval celou fadu algoritm, které planuji trajektorii bezpilotnich
prostredk( a tu nasledné vyhlazuji a uzplsobuji letové dynamice prostfedki. Déle autor vytvofil celou fadu skript(, které
umoznuji béh simulace a zpracovani vysledkd. Vytvorené zdrojové kddy a pomocné skripty jsou volné dostupné ke stazeni.

Zvoleny postup Feseni spravny

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

Autor zvolil spravny postup feseni, drobnou vyhradu mam k tomu, Ze v praci nejsou diskutovany alternativni planovaci
algoritmy k RRT. Dle mého nazoru by si zaslouZila vice rozpracovat kapitola 5, vénujici se pokryvani oblasti zajmu rojem
prostredka.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroven odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a dat
ziskanych z praxe.

Prace je odborné na kvalitni Urovni, autor prokazal schopnost zorientovat se v literature, implementovat existujici algoritmy,
navazat na prdci cizich autord a dale ji rozsifit. Autor zvolil vhodné typy experiment(, které umoznily prehledné zachytit
funkci implementovanych algoritma i jejich omezeni.

Formalni a jazykova Uroven, rozsah prace A - vyborné

Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Prace je psana v anglickém jazyce, obsahuje drobné gramatické chyby, nicméné je snadno cCitelna. Prace je psana prehledné
a strukturované, je vhodné ¢lenéna do kapitol a sekci.

Vybér zdroju, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuZivani studijnich materidlt k Feseni zavérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledkt a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace upiné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Prace obsahuje rfadu zdrojq, které jsou radné citovany. V prevazné vétsiné jde o védecké ¢lanky. Zdroj 21 obsahuje chybné
vysazené znaky.
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Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k trovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k trovni teoretickych vysledkd, nebo k drovni a
funkénosti technického nebo programového vytvofeného reseni, publikacnim vystupim, experimentdlni zru¢nosti apod.
Vlozte komentar (nepovinné hodnoceni).

Ill. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

Lze konstatovat, Ze cile vytyéené v zaddni prace byly spInény. Autor implementoval algoritmy pro planovani letové
trajektorie roje bezpilotnich prostfedki v prostredi s prekazkami a ovéfil jejich vlastnosti v simula¢nim prostredi.
Autor prokazal schopnost zorientovat se v problematice, pficemz navazoval jak na predchazejici teoretickou praci,
tak i na jiz implementované algoritmy a utility. Prace je psana v anglickém jazyce, po formalni strance je kvalité
zpracovana.

Pfi obhajobé doporuduji polozit autorovi nasledujici doplfujici dotazy:

1. Navriend metodika pokryvani oblasti zajmu je suboptimdlni, vyuZivd pouze algoritmu RRT. Jakym
zplUsobem by bylo mozZné pokryti oblasti zlepsit?

2. Vkapitole 12.2 uvadite, Ze algoritmy jsou vypocetné velice naro¢né, vyuzivana pamét je omezena na 2
GB. Jaka je ¢asova narocnost algoritmu a bylo by mozné nasadit toto feSeni na palubni pocitace umisténé
pfimo na bezpilotnich prostfedcich pro préci v redlném case? Jak by bylo mozné ¢asovou a pamétovou
narocnost algoritm zlepsit?

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném A - vyborné.

Datum: 13.6.2016 Podpis: Milan Rollo
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