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Cilem bakalatské prace FrantiSka Nekovare s ndzvem ,,Navrh fizeni experimentu pro
magnetickou levitaci pomoci mikrokontroléru“ bylo vytvofit matematicky model
experimentalni platformy pro demonstraci magnetické levitace a méfenim ur€it fyzikalni
parametry daného systému. Nasledn® pak zvolit vhodnou strukturu regulitoru a dany
reguldtor navrhnout a v simulacich ovéfit. NavrZeny reguldtor implementovat na
mikrokontroléru fady TI C2000 a ovéfit funkénost regulatoru pomoci experimenti.

Ve druhé kapitole je velice struén& popsan model experimentalni platformy. Osobné bych
si predstavoval obsihlejsi popis véetné obrazki (viz napf. bakalafskd prace Michala Semelky
.MODEL SOUSTAVY HUMUSOFT CE152% z Univerzity Pardubice nebo diplomova prace
Radka Pelik4na ,;magnetické levitace — modelovéni, simulace a fizeni* z Univerzity Tomase
Bati ve Zlin&, kde jiz model CE152 byl podrobné popsan) a to i vzhledem k tomu, Ze tyto
informace jsou v originalnim manuélu modelu CE152.

V nasledujici kapitole je vysvétlen obvodovy navrh propojeni mezi vlastnim modelem
CE152 a uvazovanym kitem s mikrokontrolérem od firmy Texas Instruments. Pfijde mi zde
naprosto zbytetné podrobné vysvétleni jednoduchého schématu A/D a D/A pifevodniku.
V elektrickém obvodu méa byt pouzit DC-DC ménié, ale ve schématu jsem ho nenasel?
Naopak zde postraddm napf. informaci, pro¢ byl zvolen u A/D pfevodniku prave
dolnofrekvenéni filtr prvniho fadu. Co zde vsak naprosto postradam, je jakadkoliv zminka o
vlastni realizaci tohoto zapojeni (navrh plodného spoje, osazeni, oZiveni). V cel¢ bakalafské
praci neni jedina fotografie praktické realizace!

V posledni &tvrté kapitole je popsana implementace na mikrokontroléru a fizeni.
Chybi mi zde jasné vysvétleni, Ze fizeni bylo navrhnuto v Simulinku a ndsledné pomoci Code
Composeru studia 3.3. prevedeno do kitu s mikrokontrolérem F28335. Pro¢ zde neni popsén
tento kit, pro¢ zde neni pro pfedstavu jeho fotografie. V bakalaiské praci je uvedeno né€kolik
jednoduchych experimentii na platformé, avsak chybi zde od zaCitku vysvétleni, co bylo
cilem této bakalafské prace pouzitim mikrokontroléru?

Krom& vy¥e uvedenych otizek bych mél je§té jednu dopliujici: Je jednodussi
regulovat polohu kuli¢ky v dolnich nebo hornich polohach?

Pan Nekovat pravdépodobné splnil zadani bakalafské prace, jejimZ cilem domnivam
se bylo vyuzit kit s mikrokontrolérem od firmy Texas Instruments pro fizeni vyukového
modelu CE152 magnetické levitace na veletrzich bez nutnosti pouZiti PC. Vlastni bakalafska
prace je viak velice struénd a nelze v ni najit informace o vlastni realizaci. 74ddm pana
Nekovaie, aby béhem obhajoby pfedvedl komisi funkéni realizaci a v pfipad€ splnéni této
podminky navrhuji bakalaiskou praci hodnotit klasifika¢nim stupném ECTS E
(DOSTATECNE).
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