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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani primérné naroéné

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Jednalo se o stfedné narocné zadani, autor mél za ukol zpracovat prehled problematiky mobilnich adhoc siti a zplsobu fizeni
jejich topologie a prehled frameworkd pouZivanych k simulaci téchto siti. Nasledné pak navrhnout a implementovat modul
pro simulaci komunikace s ohledem na pouZiti bezpilotnich prostfedk(l a experimentalné ovéfrit vysledky.

SpInéni zadani splnéno s vétsimi vyhradami
Posudte, zda predloZend zdvéreénd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

K mife splnéni vysledk( prace mam vyhrady. Prvni ¢ast prace, ve které se autor vénuje teoretickému rozboru problematiky
adhoc siti a prehledu pouzivanych framework je kvalitné a prehledné zpracovana. V druhé casti, ktera je vénovana ndvrhu
a implementaci modulu pro aktivni fizeni topologie sité, neni zpracovan prehled existujicich modell mobility uzl(

v bezdratovych sitich, ani provedena reserse literatury, vztahujici se k metoddm tizeni topologie. Autor zvolil jeden

z dostupnych framework( a jeho rozsifeni pro simulaci bezdratovych siti, seznamil se s principem funkce a implementoval
néktera rozsifeni. Implementovany modul je ovsem velice jednoduchy a nemad Zadnou inteligenci. Experimentalni ¢ast prace
obsahuje dva jednoduché experimenty, které nejsou vhodné navrzeny, jsou nedostatecné popsany a neilustruji dostate¢né
vlastnosti systému.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace C - dobie

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni pribézZné konzultoval a zda
byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prace.

Autor dodrZoval terminy konzultaci, chodil na né pripraven. Nicméné mél problém s rozvrzenim prace, kdy si vétSinu
implementacnich aktivit nechal na posledni mésic, nasledné se dostal do ¢asového presu a nestihl vSsechny vytycené cile
splnit v potfebné kvalité. Vyslednou verzi prace tak ani nepredlozil k revizi a od kapitoly 5 jsem text prace vidél az ve finalni
verzi.

Autor nicméné prokazal schopnost vhodné zvolit nastroje potiebné pro reseni prace, zejména pak framework OmNet++ a
rozSifeni INET. Prokazal schopnost zorientovat se v cizim kddu, implementovat algoritmy a ovéfit jejich funkcionalitu.

Odborna uroven D - uspokojivé

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladd a dat
ziskanych z praxe.

Teoreticka ¢ast, pojednavajici o problematice bezdratovych siti a frameworcich pro jejich simulaci, je zpracovana kvalitné a
prehledné. K praktické ¢asti mam vsak radu vyhrad. Autor implementoval rozsifeni tfid mobilnich uzl( z prostredi INET.
Autor nediskutuje rGizné existujici modely pohybu uzld, ani pfistupy k aktivnimu Fizeni topologie mobilnich siti. Zakladni
nekontrolované uzly vyuZivaji Random direction mobility model. Autorem implementovany fizeny uzel pak upravuje svou
polohu tak, Ze se maximalni moZnou rychlosti pfesune na tézisté souradnic ostatnich uzli v dosahu. Neni diskutovano, pro¢
je pravé toto chovani vhodné, na postupné rozpadani sité bude uzel reagovat v podstaté ndhodné. Uzel nedisponuje Zadnou
inteligenci, napf. moZnosti routovani pozic uzll pres vice mezilehlych uzll a nasledné tvorby lokalni mapy sité, ktera by byla
vyuZita pro rozhodovani o fizeni pohybu. Autor se v préaci nezabyva dynamikou pohybu uzl(, neni tedy diskutovana vhodnost
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pouZziti implementovaného modelu pohybu pro bezpilotni prostredky.

Experimenty nejdou vhodné navrZzeny. Autor porovnava scénar, kdy nejprve prenasi zpravy mezi dvéma nefizenymi uzly a
méri miru jejich ztraty (coz v podstaté odpovida Casu jejich vzajemné viditelnosti). Tento experiment opakuje pouze jednou,
takze vzhledem k ndhodnému pohybu uzld a malému poctu vzork nema vypovidajici hodnotu. Nasledné do scénare prida
fizeny uzel, ktery se snazi pohybovat uprostied spojnice mezi nefizenymi uzly. Autor vSak zanedbava fakt, Ze do scénare
pridal treti uzel, ¢imZ zménil hustotu uzl{ v prostoru. Stejna situace se opakuje i pro scéndar s 4 a 5 uzly. Nejsou uvedeny
zakladni parametry simulaci, jako jsou rozméry plochy, rychlost pohybu uzl(, ¢i pfenosova kapacita simulovanych linek. U
scénaru s vice uzly neni diskutovan vliv interference pfi vysilani vice zprav soucasné na propustnost sité, coz je u
bezdratovych siti zasadni parametr.

Formalni a jazykova Uroven, rozsah prace B - velmi dobie

Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Po formalni strance je prace kvalitné zpracovana, je vhodné c¢lenéna do kapitol a sekci. Obsahuje nicméné radu pravopisnych
chyb. Rozsah prace spliiuje pozadavky kladené na bakalarské prace.

Vybér zdrojt, korektnost citaci B - velmi dobie

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuZivani studijnich materidlG k reSeni zavérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledku a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Prace obsahuje fadu relevantnich zdroju, které jsou fadné odkazovany. U prevzatych obrazk( 2.2 a 3.1 neni uveden zdroj.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledkt zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuplm, experimentdlni zru¢nosti apod.
Autor v praci pouzivd nevhodné pojmenovani tfid a proménnych (MyNode apod.), kombinuje ¢eské nazvy s anglickymi.

Il. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE
Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Lze konstatovat, Ze cile vytycené v praci byly splnény s vyhradami. Autor prokazal schopnost samostatné prace,
ale nerozvrhl si dobfe préci, takze ¢ast vénovana samotnému fizeni topologie sité neni propracovana do hloubky a
experimentalni ¢ast je zpracovana velmi povrchné a metodicky chybné.

PFi obhajobé doporucuji poloZzit autorovi nasledujici dopliujici dotaz:

1. Jakym zpUsobem bude Vami fizeny uzel reagovat, pokud by pfi Zaddosti o zaslani pozic okolnich uzl(i doslo
k interferenci a tim i ztraté packetd a odpovédi od nékterych uzll by nebyly doruceny?

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném D - uspokojivé.

Datum: 15.6.2016 Podpis: Milan Rollo
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