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Kinematické a dynamické reSeni vztlakové klapky kridla
tesené na CVUT v Praze, Fakulté strojni v roce 2015

Predlozena bakalaiska prace pana Michaela Valaska 0 rozsahu 48 stran se zabyva
reSers$i moznych feSeni mechanisma vztlakovych klapek a nasledné pak kinematickym a
dynamickym modelovanim vybraného mechanismu klapky s cilem dosazeni pozadovaného
pohybu pomoci sil v pohonech.

Po struéném uvodu o0 zékladni motivaci a kontextu feSené problematiky kolega
Valdsek ve druhé kapitole predstavuje pét riznych mechanismt klapek s vysvétlenim jejich
specifik a uvedenim vyskyttu na letadlech. V kapitole 3 autor pro své dalsi modelovani vybira
klapku Fowlerovu. Je citovan patent pfisluSného mechanismu a uvedeno detailni kinematické
schéma. Kapitola 4 je vénovana kinematickému modelu Fowlerovy klapky, pro jehoz
sestaveni byla pouzita vektorova metoda a feSeni pomoci programu KRESIC sestaveného v
prostiedi Matlab. V kapitole 5 navazuje zpracovani dynamického modelu, pro které je pouzita
metoda uvoliiovani a Newton-Eulerovy rovnice pro rovinny piipad. KfeSeni je pouzita
implementace pomoci programu DRESIC sestaveného taktéz v prosttedi Matlab. VVzhledem
k cilim prace je dynamicka uloha v kapitole 6 upravena na inverzni dynamickou ulohu.
Simulacni experimenty se sestavenymi modely jsou prezentovany v kapitole 7. Potiebné
ucinky pohont ziskané z inverzni dynamické tlohy jsou posléze testovany pomoci modelu
sulohou pfimou. Je konstatovan problém nestability pii zpétném dosazovani vysledki
inverzni dynamiky do modelu dynamiky pfimé.

Hodnoceni tématu diplomové prace

Téma bakalatské prace je zvoleno tak, ze student mohl vyuzit a ddle rozvinout znalosti
ziskané v pribéhu bakalatského studia v oblasti mechaniky mechanismi. Vychodiskem je
strucnd reserSe pouzivanych mechanismti a cilem pak vytvofeni vérohodného modelu
vybraného typu mechanismu vztlakové klapky schopného dalSiho pouZiti naptiklad pro
identifikaci na zakladé dynamickych experimentd, nebo pro parametrickou optimalizaci.

Piistup autora k zadani a dosaZené vysledky

Pan Michael Valasek pristoupil k feSeni dané problematiky systematicky. Vysel
z literatury, vénoval se reSerSi i matematickému modelovani soustavy. Prace je ptrehledné
¢lenéna, doprovodné texty jsou stru¢né a jasné. VeSkeré sestavené a pouZité rovnice jsou
detailné dokumentované, takZze umoziiuji kontrolu ¢i dal$i pokra¢ovani naptiklad modifikaci
pro ostatni pouzivané varianty mechanismu klapek. Z hlediska grafického provedeni je
pon¢kud svérazné provedeni mechanickych schémat, ale jejich piehlednost a citelnost je
zachovana, takZe jde pouze o detail.

Celkové Ize shrnout, Ze student ve své praci osvédcil aplikaci teoretickych poznatkl ze studia
pro feSeni konkrétnich probléml dynamického modelovani zajimavého typu mechanismi z
praxe.



Otazky pro zodpovézeni v pribéhu obhajoby

Piedlozena bakalaiska prace je na dobré urovni, nemam K ni zadné vyznamné vyhrady
obsahové ani formalni. Rad bych, aby se student v pribéhu obhajoby vyjadril k nasledujicim
dvéma otazkam.

a) Co Vas vedlo k tomu, Ze jste z jednotlivych moznych variant mechanismi vedeni
klapky vybral pro modelovani mechanismus Fowleriv ? Nasel jste v reSerSi jednotlivych
mechanismi také né&jaké zminky o parametrické optimalizaci mechanismi s ohledem na
pozadovany pohyb klapky a dosahované silové poméry ?

b) V kapitole 3 je uvedeno, ze se podafilo ziskat aerodynamickou silu na klapku pii
pristani a startu. Na stran¢ 35 je pak zminéna aproximace zavislosti této sily. Je uvazovana
zavislost jednorozmérna (na poloze klapky), nebo dvojrozméma (na poloze klapky a
rychlosti) ?

Zavér

Zaveérem konstatuji, ze predloZzena bakalaiska prace pana Michaela Valaska pIné
splnila dané cile a naroky na bakaldiskou praci Vv programu ,,Teoreticky zaklad strojniho
inzenyrstvi® kladené, doporucuji ji k obhajobé a navrhuji hodnoceni klasifikaénim stupném
»A — vyborné“.

V Praze dne 20. ¢ervna 2015
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