Rl CVUT v Praze POSUDEK OPONENTA Ustav konstruovani 4
J sy Fakulta strojni ZAVERECNE PRACE a ¢asti strojl

I. IDENTIFIKACNi UDAJE

Nazev prace: Optimalizace konstrukéniho Feseni tunelovych pasovych dopravniku
Jméno autora: Bc. Jiti HOLMAN

Typ prace: diplomova

Fakulta/ustav: Fakulta strojni (FS)

Katedra/ustav: Ustav konstruovani a ¢asti strojd

Oponent prace: Ing. Karel PETR, Ph.D.

Pracovi$té oponenta prace:  CVUT v Praze, Fakulta strojni, Ustav konstruovani a &asti strojd

Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani primérné naroéné
Zadani je primérné narocné, ale z vétsi ¢asti byl studen schopen vyuzit poznatky ziskané béhem svého oborového studia
a to jak z hlediska resersniho, matematického rozboru, tak i konstrukéniho.

SpInéni zadani spinéno

Cilem prace byla optimalizace konstrukéniho reseni zatacek pasovych dopravnik(i s ohledem na polomér zatacky minimalné
350m pro podminky provozu vtunelu a provedeni koncepcniho ndvrhu fesSeni problematiky prasnosti s ohledem
na specifické pozadavky pro provoz v tunelu. Zadani bylo dodano firmou Metrostav a.s., takie se jedna o realnou
diplomovou préci.

Diplomova prace spliiuje pozadavky uvedené v zadani.

Zvoleny postup reseni spravny
Postup feseni byl zvolen spravné. Na zakladé rozsahle reserse byly realizovany cile prace, tedy navrh prototypu, vypocty a
realizace formou prototypu.

Odborna troven — Rozbor prace A - vyborné
Diplomova prace je po odborné strance na vysoké trovni.

-V Uvodu prace jsou uvedeny informace zpUsobu prepravy rubaniny z tunelu a postupu navrhu adaptivni stolice, déle
popis cill prace a struktury této prace (obr. 1).

-V Kap. 2 diplomant uvadi teoretickou resersni ¢ast a v Uvodu uvadi slabiny pasovych dopravniki. Déle diplomant
uvadi problematiky provozu pasovych dopravnik (pfepravovany materidl a silové plsobeni na néj, manipulacni
zafizeni, pfenos tazné sily, vlastnosti dopravnich pasd a nasledné rozdéleni dopravnikll dle past s uvedenim
vyuZitelnosti takového fesené). Ddle diplomant uvadi poZadavky kladené na dopravnik a nasledné uvadi
multikriteridIni multiexpertni analyzu jednotlivych typl dopravnik(. Toto je zobrazeno formou tabulky (tab. 3) i
grafu (obr. 14). Vysledkem je, Ze je nejvhodné;jsi pouZit pasovy dopravnik. V zavéru této kapitoly uvadi diplomat
moznosti zlepseni prijezdu zatackou pomoci adaptivni stolice, moZnosti sniZzeni prasnosti pfi dopravé a Cistoty
pasu.

- Vystupem zreSersni Casti je obr. 33, ktery nabizi dvé mozZnosti feSeni cild prace — instalace jiné technologie
(hadicovy, podvésny) nebo zdokonaleni stavajiciho dopravniku (zvolena varianta).

- Na zakladé zvolené varianty pasového dopravniku diplomant v Kap. 3 navrhuje moznosti sniZzeni prasnosti pomoci
¢isténi pasu.

-V Kap. 4 diplomant popisuje moZnosti stabilizace pdsu pfi zakfiveni trasy dopravniku. DuleZitou soucasti je
podrobny matematicky rozbor sil plsobicich na stolici. Diplomant rozebird rozlozeni zatiZzeni na pasu a jejich vztah
k pritlacnym sildm na vélecky. Déle jsou rozebrany sily a rychlosti v kontaktu mezi pasem a valeckem v zavislosti na
natoceni véleckll (obr. 48 a 49) — sbihavost valeckl. Jednou z moZnosti zabranéni vyboceni pdsu je aplikace
adaptivni stolice — fidici mechanismus.

-V dalsi c¢asti této kapitoly diplomant navrhuje c¢tyfi varianty adaptivni stolice (tab. 8) a uvadi jejich kritické
zhodnoceni. Vysledkem je pouziti mechanismu podvésného trapezogramu.

- Dale je popsdna kinematika tohoto mechanismu (obr. 56), nasledné byl navrzen CAD model (obr. 61) a vyroben
prototyp (obr. 62).

- Na konci Kap. 4 bylo provedeno laboratorni testovani schopnosti stabilizace pasu dle zvoleného usporadani (obr.
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63). Stolice se osvédcila a v rdmci omezeného ¢asového intervalu fungovala spravné (video zaznam).
-V zavéru je shrnut obsah diplomové prace.

Formalni a jazykova Uroven, rozsah prace A - vyborné
Z4dné zdvainé formalni pfipominky k praci nemam.

Vybér zdrojt, korektnost citaci A - vyborné
Bez pripominek. Jak pro resersni, tak i pro vlasti ¢ast prace student zvolil a vhodné oznacil pouZité zdroje. Pocet zdrojl citaci
je pro rozsah diplomové prace vysoky.

Dalsi komentare a hodnoceni
V diplomové praci byly splnény parametry uvedeny v zadani.
Soucasti prace jsou 3D koncepcni navrhy a vykresovi dokumentace adaptivni stolice s trapezogramem (sestavny vykres, dilci
sestavné vykresy podstavce, ramene vazby s pasem a pevné stolice, dale vyrobni vykresy jednotlivych dild).
Jen par drobnosti k vykresové dokumentaci:
- U tezl na vykresech neni nutné uvadét méfitko, pokud jsou ve stejném méfitku, jako je hlavni méfitko.
- Znaceni drsnosti na vykresech (APA - Any Process Allowed) bez uvedeni hodnoty.
- Zanormu ISO 8015 uvedenou v razitku se nic nepise, pokud neménite zakladni pravidla.
- Nespravna aplikace dil¢ich zdkladen (¢.v. DP-0201)

I1l. CELKOVE HODNOCENIi, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Diplomovd prdce spliiuje zaddni v plném rozsahu. Prdce je na vysoké urovni jak po strance formdini, tak
odborné. Autor vénoval velkou ¢dst prdace rozboru a vyhodnoceni moinych variant pouZivanych ve svété
a z téchto vysledkii navrhl vlastni Feseni, které také experimentdlné vyzkousel.

Otdzky k obhajobé:

1. Cojste myslel znackou drsnosti (APA - Any Process Allowed) bez hodnoty uvedenou na vykresech?

2. Jak presné je realizovano nakldpéni adaptivni stolice? Jen pomoci pdsu (a ndkladu), nebo Ize pripojit
i néjaké zarizeni s elektronickym rizenim.

3. Pocital jste Zivotnost nakldpécich cepl (pouzder) podvésného trapezogramu u adaptivni stolice? Je nutné
resit jejich mazani?

4. Porovnejte rozborem chovdni zavéseni stolice dle obr. 53 s navrZzenym fesenim. Zamérte se na rychlost
stabilizace a pfipadné kmitdni soustavy.

Predlozenou diplomovou prdci doporucuji k obhajobé.

PfedloZenou zavéreénou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vy'lborné.
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