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Ognibene elettromeccanica <8
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ENCODER 4 PULSE/ROUND 2 CHANNELS 2y
295
WHITE GND 22
oo
BROWN +VDC (8. 24 VDC) 31
[=X=]
GREEN OUT A PUSH PULL 5
YELLOW OUT B PUSH PULL 5o
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MAX SUPPLY VOLTAGE 24 VDC g5
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UNI EN 22768 SCOSTAMENTI PER DIMENSIONI LINEARI NOMINALI (:) | QUOTE SENZA INDICAZIONE DI TOLLERANZA f %§ g E4
UNI EN 22768 MOVEMENTS FOR NOMINAL LINEAR DIMENSIONS (+) DIMENSIONS WITHOUT TOLERANCE x| or~
Designazione [Denominazione[da 0.5a3 x| >3a6 |>6a30|>30a120|>120 a 400|> 400 a 1000(> 1000 a 2000| Raggi utensile non quotati - Taol radiuses without indication R.0.2 max
m medio 01 01 02 03 05 08 12 Spigali esterni nan quotati - Sharp external without indication sm.0 5x45°
f fine 0.05 0.05 01 015 02 03 05 Spigoli interni non quotati - Sharp internal without indication R.1 max
MATERIALE-MATERIAL TRATT TERMICO - HEAT TREATMENT [ PROF,CEMENTAZIONE [ DUREZZA SUPERF TRATTAMENTO SUPERFICIALE
CASEHARDENING DEPTH HARDNESS SURFACE TREATMENT
MODELLI - MODELS RICAVARE DA _
. RICAVABILE DA
Q 21 AL o 21/02/2003

FIRMA _
qonature M. Menzani

CODICE - PART N REV

6*@ CONTROLLO
Via Due Portoni, 23 40132 Bologna Italy APPROVED
NOTE

DESCRIZIONE

o210 ETICHETTA MOTORE + ENCODER 2 CANALIPUSH PULL & IMP_GIRO DIAM 40 MBT

(D054.0018 | A




