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Posudek oponenta:

pristup studenta k FeSené problematice

Pan Bc. Ales Cervenka pfistupoval ke zpracovani zadané praci velmi svédomité. Dle
informaci kolegy Ing. Jifiho Duspivy/ABB/konzultant této diplomové prace/ se dostavil
na konzultace nékolikrat v prabéhu rfeSeni a o tématiku projevoval velky zajem.
Zajimal se predevSim o praktické zkuSenosti s danou tématikou, které ziskala firma
ABB s.r.o v prubéhu mnoha let pdsobici na ¢eském trhu. Déle se zajimal o sou¢asny
provoz vyrobniho zavodu, pro jehoZ vyrobni linku je robotick& aplikace ur¢ena. Tento
vyrobni zavod také osobné navstivil za Ucelem ziskadni co nejvétSiho mnoZstvi
poznatkd z dané technologie vyroby.

zvoleny postup feseni
Pan Bc. Ale$ Cervenka rozdélil praci na nékolik teoretickych a praktickych ¢asti.

Spravné definoval a pochopil o¢ekavany cil prace a to zménit technologickou vyrobni
linku vyroby sbérné trubky s ruéni manipulaci s vyrobkem na automatickou robotickou
vyrobni linku. Zaroveri linku zménit komplexné tak, aby byl zaru¢en i poZzadovany
vyrobni takt cyklu.

V teoretické éasti pan Bc. Ale$ Cervenka proved| reSersi pouzivanych komponentd
robotickych linek. Zminil se napf. o moznych typech ¢&i kinematickych strukturach
robotd, o pouZzivanych kamerach 3D robotického vidéni ¢i o poZadovanych funkci
bezpecnostnich prvkd apod.

Ve c¢tvrté kapitole diplomové prace se diplomant vénoval popisu stavajiciho
pracovisté. Vysledky diplomové prace i popis souc¢asného stavu podléhaji podepsané
dohodé o micéenlivosti vyZzadované vyrobnim zavodem. Popis souc¢asného stavu
technologie a zafizeni proved| naprosto ve shodé se skutecnym stavem linky.

Pan Bc. Ales Cervenka se v paté kapitole diplomové prace vénoval koncepénimu
reSeni linky a zddraznil nezbytné predpoklady vedouci k umoznéni pouziti robotd pro
obsluhu linky.

V Sesté kapitole bylo rfeSeni diplomové prace vénovano jednotlivych komponentd, byl
vytvofen 3D model obsluhy konce vyrobni linky s roboty.



Sedma kapitola je vénovana vypoctové casti. Tato ¢ast nebyla teoreticky naro¢na na
slozité vypocty. Hlavnim cilem diplomové prace byl navrh linky se zddraznénim na
splnéni pozadované vyrobni kapacity. Vypocet splnéni navrhovaného feSeni prokazal-
= dosazené vysledky, jejich pfinos a praktické vyuziti
Zadana tématika je zpracovana prfehledné a splriuje ocekavani vyhovujici
pozadavkigm kladenych na uUroveri diplomové prace vénujici se navrhu obsluhy
existujici vyrobniky linky roboty. Prace mdze byt pouZita jako podklad pro pripadné
dalSi vyvojové prace celé manipulacni linky vyrobniho zavodu a to jak po koncepéni
strance, tak i po konstrukéni strance napr. chapadla apod.
= grafické zpracovani (Uprava) a prehlednost prace

Grafické zpracovani prace je na velmi vysoké urovni. Obsahuje dostatek obrazkd
prehledné vypocty, konstrukéni vykresy atd.

= pFipominky k diplomové préci
Nemam prfipominek.
= otazky na studenta k zodpovézeni u obhajoby

a/ Jakymi zpusoby ¢i prostfedky se da ovért planovany cas cyklu — kapacity vyroby
robotickeé linky?

b/ Jaké dynamické sily resp. jaka nejvétSi zrychleni se vyskytuji u robotd a to pfi
jakych provoznich stavech na které se musi dimenzovat konstrukce chapadla?

= zavérecné hodnoceni

Znadmkové ohodnoceni je soucasti prilozené prilohy.

Prohlaseni:
Diplomové prace splnuje zadani a doporuéuji ji k obhajobé.
" & Petr Kucera
Kol 2015.08.13
13.8.2015 08:38:49 +02'00'
.................. o ...................I;aal.o.i..s..c.).b.(.).r.].é.r.].t.é.................

Kontakt na Oponenta:

ing. Petr Kucera

ABB s.r.o.
petr.k.kucera@cz.abb.com




i



Autor DP:

Néazev DP:

Oponent DP: ing. Petr Kucera

POSUDEK OPONENTA DIPLOMOVE PRACE

NAVRH KLASIFIKACE:

NAVRH KLASIFIKACE

Bc. Ales Cervenka

Jednotliva hlediska zpracovani diplomové prace navrhuji klasifikovat® :

.Navrh robotického pracovisté na prekladani sbérnych trubek”

Hlediska A () B (1,5 C 2 D (2,5 E (3) F 4)

hodnoceni Vyborné Velmi dobre Dobre Uspokojivé Dostatecné | Nedostatecné

Splnéni pozadavku X

acila vyborné

Odborné Uroven X

préace? vyborné

Pracnost a variantnost X

Feseni® velmi dobre

Uroven sezndmenise || X

stavem problematiky* | vyborné

Usporadani a Gprava, X

jazykové zpracovani® vyborné

Diplomovou préci navrhuji klasifikovat znamkou®:
A (D B (1,5 C 2 D (2,5 E (3) F 4)
Vyborné Velmi dobre Dobre Uspokojivé Dostatecné Nedostatecné
X
vyborné
. Petr Kucera
KLeR ay 2015.08.13
13.8.2015 08:39:03 +02'00'
Datum Podpis oponenta

! Hodnoceni oznacte X v piislusném polieku klasifika¢niho stupné.
2 Hodnoceni odborné trovné prace by mélo zohlednit i mnoZstvi a vaznost chyb vyskytujicich se v praci.

% Hodnoceni pracnosti by mélo zohlednit podrobnost zpracovani (nap¥. konstrukéni nebo vypoctové) viastniho Feseni, vice
variant vlastniho feSeni nebo zpracovani vétsiho objemu namérenych dat.
4 Hodnoceni Girovné seznameni se stavem problematiky by mélo zohlednit zaméreni reSer$e na feSenou problematiku
a vyuziti tuzemskeé a zahrani¢ni literatury a ovérenych informacnich zdroja.
® Hodnoceni usporadani a Gpravy by mélo zohlednit logiku &lenéni prace do kapitol, grafickou podobu a celkovou Gpravu
prace, mnozstvi pravopisnych chyb a celkovy styl vyjadfovaciho projevu.
& Vyslednou klasifikaci stanovte jako aritmeticky primér hodnoceni s ptinlédnutim k celkové Urovni prace.
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