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II. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani prumérné narocné
Narocnost zadani bakalarské prace je primérena.

Spinéni zadani splnéno s mensimi
vyhradami

Predlozend bakaldrskd splriuje zaddni. Student prozkoumal algoritmy fizeni pohybu humanoidnich

robotd, implementoval fizeni chiize na misté pro vybraného robota a optimalizoval fidici algoritmus.

Vzhledem k technickym problémdm s instalaci simulacniho prostredi nebyl implementovan

algoritmus rizeni chlze vpred a stabilizace robota.

Zvoleny postup reseni spravny

Dle zadani student nejprve provedl resersi algoritmd rizeni chlize humanoidnich robotd a podrobné
prozkoumal dostupné modely robotd pro simulaci. Nasledné implementoval vybrany algoritmus a
predved! jeho funkénost v simulatoru.

Odborna uroven A
Bakalarska prace je na dobré urovni. Student prokazal orientaci v problematice fizeni a dokéazal
nastudovat potirebnou literaturu.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace B
Préce je psdna v anglickém jazyce, droveri anglictiny dobrad. Po typografické strénce je prace na
velmi dobré drovni. Rozsah textu a ilustraci je pfiméreny.

Vybér zdroju, korektnost citaci A
V bakalarské praci je citovdano pomérné velké mnoZstvi casopiseckych a konferec¢nich ¢lankd. Déle
jsou uvedeny zdroje k dokumentaci robotl a nastroji pro simulaci.

Dalsi komentare a hodnoceni
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Ill. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE
Bakalarska prace dobre popisuje postup reseni zadaného problému a prehledné prezentuje
dosazené vysledky. Je skoda, Ze se nepodarilo implementovat celou chiizi se stabilizaci.

Predlozenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném B - velmi dobre
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