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PredloZend bakaldrska prace se zabyva problematikou komunikace a koordinace skupiny bezpilotnich
helikoptér. Cilem prace bylo navrhnout a naimplementovat komunikacni protokol, ktery bude
prizplisoben potfebam sdileni plana Uzce spolupracujicich helikoptér vyuZivajicich pouze palubnich
senzorl a vypocetnich prostfedkd. Ve druhé c¢asti prace student tento komunikaéni systém vyuZil pro
navrh a implementaci systému umoznujici koordinovany let helikoptér sdilejicich data z palubnich
senzord.

Student resil problém pribéiné béhem celé doby uréené pro feSeni a projevil schopnost samostatné
prace. K fesSeni problému pristupoval kreativné a nekonvencné. BEhem své prace se snafil
experimentalné ovéfit i principy pro stabilizaci skupin letoun, které nejsou standardné vyuzivany.
Nad rdmec svych povinnosti se intenzivné vénoval technické pripravé helikoptér a Uspésné se
integroval do tymu provadéjiciho vyzkum multi-robotickych systému na Katedre kybernetiky.

Vyrazné pripominky k vlastnimu textu prace nemam, protoze jsem mél moznost vSechny jednotlivé
Casti nékolikrat predcist a pfipominkovat, takze odpovidaji mym pozadavkim. Text prace je bez
vyraznéjsich gramatickych a stylistickych chyb. Na mé prani je ¢ast prace psana jako manual, ktery
poslouzi dal$im uZivateldm systému pro rychlé pochopeni komunikac¢niho protokolu, a proto plsobi
ponékud strohym, aZ katalogizacnim dojmem. Nicméné pro tyto Ucely je autorovo Usporné
vyjadfovani se spiSe prinosem.

Bakalarska prace splfiuje pozadavky na ni kladené a spolupraci se studentem musim hodnotit velmi
pozitivné. Doporucuji proto praci k obhajobé a navrhuiji ji hodnotit stupném
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