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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;si

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zdavérecné prdace.

Zadani obsahovalo kompletni feSeni zahrnujici analyzu celé problematiky, navrzeni moznych reseni a implementaci
v realném zafizeni.

SpInéni zadani splnéno s mensimi vyhradami
Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Soucasti zadani jsou i pokyny pro vypracovani, které detilnéji specifikuji rozsah prace ve tfech bodech.

1. Resersi problematiky

2. Simulaci model( v prostredi Matlab

3. Implementaci a ovéreni vysledkl simulace na elektroformuli FSE-03

Prvni ¢asti prace je detailni matematicka analyza pohybu vozidla a chovani kol. Dale jsou posany algoritmy pro skluzovou
regulaci: regulace s pevnym skluzem a adaptivni regulace. Tento bod zadani byl spInén.

Druha cast obsahuje implementaci jednotlivych modell do prostifedi Matlab a jejich testovani. V ¢asti tykajici se adaptivni
regulace jsou diskutovany rGzné druhy implementace s cilem ziskat stabilni chovani systému. Tato ¢ast byla také spInéna.
Regulace s pevnym skluzem byla implementovana do elektromobilu a tim byla splnéna vyznamna ¢ast posledniho bodu
zadani. Chybi vysledky redlné aplikace a porovnani realnych a simulovanych vysledki.

Zvoleny postup rfesSeni spravny
Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

Bez vyhrad.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladd a dat
ziskanych z praxe.

Z prace vyplyva, Ze student porozumnél pIné problematice. V praci kombinoval znalosti ziskané studiem s praktickymi
znalostmi spojené s vyvojem elektroformule.

Formalni a jazykova troven, rozsah prace B - velmi dobie

Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdanku.

Prace je napsana srozumitelné a je ¢lénéna do navazujicich kapitol. PouZity jazyk odpovida technickému textu. Kapitola
tykajici se popisu praktické implementace skluzové regulace je pfilis strucna. V této casti by bylo vhodné doplnit nékteré
informace — predevsim formu implementace regulace v kontextu blokového schématu vozidla, hardwarova i softwarova
platforma.

Vybér zdrojt, korektnost citaci B - velmi dobie
Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuzivdni studijnich materidl(i k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte vybér
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pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace tpiné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Vybér zdrojl odpovida tématu.

Dalsi komentafe a hodnoceni

Vyjddrete se k trovni dosaZenych hlavnich vysledki zdavérecné prace, napr. k trovni teoretickych vysledkd, nebo k drovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného rfeseni, publikacnim vystupim, experimentdlni zru¢nosti apod.
Bez dalsich komentara.

Il. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE
Shriite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.
Pozitivné Ize hodnotit komplexni zpracovani problemetiky od matematické analyzy aZ po realizaci. Hlavnimi
nedostatky jsou absence méreni na redlném zafizeni a nedostatecné posana implementace skluzové regulace
v elektroformuli.
Otazky:
1. MuzZete komentovat oscilace pozorované pfi simulaci zakladniho modelu adaptivni skluzové regulace
(pFiciny a uvaZované zplsoby feseni)
2. Mohl byste detailnéji popsat implentaci skluzové regulace v elektroformuli (zakladni blokové schéma
v kontextu celého feSeni, hardwarovou a softwarovou platformu).

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném B - velmi dobfre.
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