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Il. HODNOCENI{ JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani A

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prdce.

Téma adaptivni skluzové regulace je vysoce aktudini a v soucasnosti fesené radou vyrobcl elektromobild. Jeho zvladnuti
vyzaduje velmi dobré teoretické zaklady mechaniky, elektrickych pohon( a kybernetiky.

Splnéni zadani D

Posudte, zda predloZend zdvérecna prdce splnuje zadadni. V komentdri pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zadani zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

V prvni resersni ¢asti jsou zminény pouze zakladni nejjednodussi vztahy a principy pro model pneumatiky, vozidla a metody
skluzové regulace, problematiku bylo mozné na 21 stranach zpracovat mnohem podrobnéji. V druhém bodé zadani -
sestaveni simulac¢niho modelu - se autor vénuje pouze dvéma principtim skluzové regulace. V ramci tfetiho bodu méla byt
provedena praktickd implementace algoritm0 do fizeni vozidla a ovéreni jejich vlastnosti. O implementaci algoritmu prace
obsahuje pouhou zminku. Ovéreni vlastnosti algoritm( skluzové regulace mérenim na vozidle provedeno nebylo.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace C

Posudte, zda byl student behem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni pribézné konzultoval a zda
byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvurci prace.

Student problematiku skluzové regulace resil zejména jako ¢len studentského konstrukéniho tymu eForce v ramci soutéze
Formula student. Jeho schopnost samostatné tvirdi prace je na vysoké Urovni, student pfi praci na formuli prakticky
aplikoval poznatky ze simula¢nich model(, které sestavil. K svéfenému tkolu v rdmci tymu pfistupoval aktivné a samostatné.
Na druhou stranu jeho pfristup k tvorbé diplomové prace vsak byl vyrazné odlisny. Jeho komunikace s vedoucim prace byla
témér nulova.

Odborna uroven E

Posudte uroven odbornosti zavérecné pradce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a dat
ziskanych z praxe.

Obecny prehled problematiky skluzové regulace je v préci zpracovan pouze v hrubych obrysech. V ¢asti prace, kde Ize
ocekavat autorlyv pfinos, se autor vice zabyva jednodusi regulaci na pevny skluz nez regulaci adaptivni, ktera ma byt hlavnim
vystupem. Simula¢ni model dvou modifikaci adaptivni regulace je v praci popsan jen jednim schématem, ¢tyfmi ¢asovymi
prabéhy a jejich kratkym komentafem ve dvou odstavcich. K praci nebyl pfiloZzen funkéni simulinkovy model a také v ni
schazi blizsi popis implementace algoritmu regulace do fizeni vozidla. Autor ve své praci vyuziva prevazné poznatkd ze
studia, z literatury ¢erpa minimalné. Samotny prinos prace k problematice adaptivni skluzové regulace je maly, protoze
nebylo provedeno méfeni, ze kterého by bylo mozné zhodnotit jeji kvalitu.

Formalni a jazykova Uroven, rozsah prace A
Posudte sprdvnost pouZivani formdinich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.
Rozsah prace ¢inni 63stran, prace obsahuje vSechny nalezZitosti. K formalini i jazykové strance prace nemam pripominek.
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Vybér zdroju, korektnost citaci C

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuZivani studijnich materidli k Feseni zavérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledkt a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace upiné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

V ramci fesené problematiky neni k dispozici mnoho zdrojli. Pfesto aktivita autora pfi jejich vyhledavani mohla byt vyssi.

V seznamu literatury se nachazi cca 8 zdroju s relevantnim bibliografickym zaznamem, zbytek jsou webové odkazy. V textu
prace autor s literaturou pracuje minimalné.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k trovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvéreéné prdce, napf. k trovni teoretickych vysledkd, nebo k urovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuplm, experimentdlni zruc¢nosti apod.
Ptes vSechny mé pripominky k diplomové praci musim konstatovat, Zze skluzové regulaci pohonu se student intenzivné
vénoval v rdmci konstrukce elektroformule vice jak dva roky a jeho prace ma funkéni realizaéni vystup.

IIl. CELKOVE HODNOCENi A NAVRH KLASIFIKACE

Shriite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném D

Datum: 27.1.2016 Podpis:
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