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1) Naroc¢nost zadani:

5) Odborna urover:

__velmi vysoka _X_primeérna __vyborna __uspokojiva
__vysoka __podprimérna __velmi dobré __dostate¢na
_X_dobra __nedostatec¢na
2) Zvolené metody a postupy pri reseni prace:  6) Jazykova a textova uroveii:
__vyborné __uspokojivé __vyborna __uspokojiva
__velmi dobré _X_dostate¢né _X_velmi dobra __dostatecna
__dobré __nedostatecné __dobra __nedostate¢na
3) Spravnost nazvoslovi: 7) Graficka dprava:
__vyborna _X_uspokojiva __vyborna __uspokojiva
__velmi dobra __dostatetna _X_velmi dobra __dostatecna
__dobra __nedostate¢na __dobra __nedostate¢na
4) Spravnost piredloZenych vysledkui: 8) Student splnil zadani:
__vyborna _X_uspokojiva _X_uplné
__velmi dobra __dostatec¢na __Casteéné
__dobra __nedostatec¢na __nesplnil
9) Dosazené vysledky, vlastni prinos a prakticka vyuzitelnost prace*:
Viz zadni strana posudku.
10) Pripominky k praci*:
Viz zadni strana posudku.
11) Otazky ke studentovi vztahujici se k praci (budou zodpovézeny pri obhajobé)*:
Viz zadni strana posudku.
Doporuceni k obhajobé: _X_doporucuji __nedoporucuji

Klasifikace diplomové prace:
__A-vyborné (1,0)
__B-velmi dobre (1,5)

Datum: 25.5.2015

__zaSkrtnéte odpovidajici odpovéd
* v pripadé nedostatku mista pouzijte zadni stranu formulaie

_X_C-dobre (2,0)
__D - uspokojivé (2,5)

__E - dostatecné (3,0)
__F-nedostatecné (4,0)

Podpis:



DosazZené vysledKky, vlastni prinos a prakticka vyuZzitelnost prace*:

Student odsimuloval dva algoritmy pro lokalizaci zdroji zvuku a nasledné navrhl a realizoval
zatizeni k detekci a lokalizaci typickych zvuka s mikrokontrolerem Atmel AVR, av$ak pouze na
nepajivém poli. Krealizaci findlniho feSeni na navrzené desce ploSnych spoji nedoslo, ale
zakladni ovéreni funkénosti zvoleného algoritmu uskutecnil. Nékteré dalsi algoritmy vyzkousel i
na vyvojovém modulu Arduino s 32-bitovym mikrokontrolerem ARM. Za vlastni ptinos studenta
je mozné povazovat implementaci zvolenych algoritmu v prostiedi Matlab a nasledna realizace
v mikrokontroleru. Odzkousel také zakladni funk¢nost metody na nepajivém poli. Tak, jak byla
prezentovana prakticka realizace a dosazené vysledKy, Ize jen s obtiZemi uvazovat o praktickém
nasazeni vyvinutého systému. I kdyz plvodni myslenka zaméfujici se na vyvinuti systému
lokalizace zvuku pro neslySici pomoci optickych prostiedki je spravna, studentovo teSeni
nemiiZe byt povazovano za finalni.

Pripominky Kk praci*:

BohuZel pfi zpracovani prace si student na za¢atku nestanovil zakladni poZzadavky na presnost
lokalizace (uvaZovany rozsah prozkoumavaného prostoru, dovolené uhlové chyby, apod.),
pozadavky na pouzity hardware (zejména vykon a spotfebu) a i navrzené a realizované
experimenty nedoklddaji vérohodné funkcénost zvoleného teSeni. Navrzeny experiment
nekoresponduje s praktickym nasazenim systému pro lokalizaci, kde bude v obvyklych
pripadech daleko mensi casové zpozdéni zvukové viny pfijimané jednotlivymi mikrofony.
Vysledky experimentu sice dokladaji zakladni funk¢nost metody, ale pii praktickém nasazeni by
studentem realizované feseni nebylo nedostate¢né pro korektni ur¢eni sméru prichodu zvuku.
Dale netesi problematiku odliSeni vétSiho poctu vyznamnych zdroji a vyjadireni chyby lokalizace
vazimutu a elevaci na zakladé hardwarovych omezeni pouzitych zpracovavacich obvodi
(rychlost vzorkovani, pripadné rozlisSeni prevodniku). V simulacich ovéroval pouze dvé metody
lokalizace (na zakladé utlumu a Casového zpozdéni), Uplné se vyhnul metoddm tvarovani
komplexnéjsi informaci o sledovaném prostoru z hlediska existence vyznamnych zdroji zvuku.
Uvedeny prehled ndkladG na vyrobu produktu je netplny (chybi naklady na DPS, krabicku,
apod.). Student neresi problematiku napajeni jednotky a pomér vykon/spotteba, i kdyZ by bylo
mozné predpokladat, Ze zatizeni bude sohledem na uvazovanou funk¢nost prenosné a
pravdépodobné napajené z baterii.

Otazky ke studentovi vztahujici se k praci (budou zodpovézeny pii obhajobé)*:
1) Zdavodnéte vyhody pouziti metody ¢asovych zpozdéni oproti ostatnim metodam pro
lokalizaci zdrojt zvuku. Jaké ma tato metoda nevyhody?
2) Jak ovliviiuje rychlost vzorkovani mérenych signalti chybu odhadu azimutu a elevace
lokalizovaného zdroje zvuku?
3) Jakym zplisobem je mozné odlisit a identifikovat riizné vyznamné zdroje zvuku ptlisobici
soucasné s pouzitim vaseho lokalizatoru?

__zaSkrtnéte odpovidajici odpovéd
* v pripadé nedostatku mista pouzijte zadni stranu formulaie



