Posudek vedouciho diplomové prdace Bc. Pavla Broze s ndzvem
Naviga¢ni systém pro bezpilotni prostredky a ultralehka letadla

Cil diplomové prace byl pomémé rozsahly a byl zaméfen na kompletni vyvoj a realizaci
naviga¢ni jednotky pro bezpilotni prostfedky ¢i mala letadla. Ukol v sob& skryval viechny ¢innosti,
které se samotného vyvoje a realizace tykaji, a to: volba senzorii, ndvrh méfici a vyhodnocovaci
jednotky, navrh hardwaru a desek plosnych spoju, jejich osazeni a ovéfeni, kalibrace senzorické casti,
navth SW pro zajiSténi zakladnich funkci HW a pak samoziejme i algoritmii pro zpracovani
navigacnich dat. Toto vSechno mélo byt na zavér prakticky ovéfeno na realnych experimentech.

Z vyse uvedenych ¢innosti bylo splnéno vse, coz vyplyva z vysledkli experimentti provedenych
na malém letadle kategorie General Aviation typu Slingsby T67C, keteré diplomat uvadi v kapitole 6.

Jak k obsahu, tak ani ke zpracovani diplomové prace nemam zadnych pfipominek. Diplomant v§e
fadn¢ a dle mého i srozumiteln¢ vysvétlil a diplomova prace tak poskytuje ucelenou informaci o vSech
¢innostech, které byly vykonany. Pro Uplnost je tfeba vSak dodat, Ze z pohledu uziti Kalmanovy
filtrace, byl studentovi dodan zékladni model, ktery byl nasledn€ diplomantem rozsifen o kompenzaci
vertikdlniho kanalu pomoci méfeni statického tlaku, resp. barometrické vysky. Tato skutecnost vSak
nikterak nesnizuje diplomatovi zasluhy.

Diplomant se aktivné podilel na feSeni diplomové prace a zaroven se paralelné¢ veénoval i
vyzkumnym projekti, které se zamétovaly do oblasti navigacnich systému. Stal se tak platnym clenem
vyzkumného tymu NavLIS (Naviga¢ni skupina na Katedfe métfeni). K praci studenta nemam zadné
vyhrady, nebot’ ke vSemu pfistupoval zodpovédné a aktivné, mnohé véci fadné konzultoval a
skute¢nost, ze realizovana navigacni jednotka fadné funguje, bezesporu potvrzuje jiz diive uvedené.
Za studentem je patrny velky kus odvedené prace a to nejenom z pohledu této diplomové prace.

Na zavér bych chtél zkonstatovat, ze p. Broz patfil jednoznacné mezi skupinu velmi schopnych
studentt. Bylo velmi snadné s nim spolupracovat. Velmi si cenim jeho kladného pfistupu k ¢innostem,
které vramci diplomové prace a ruznych projektd vykonaval. Diplomant je spoluautorem
nasledujicich vysledki:

» Broz, P. - Alam, M.: Development of Navigation System for Unmanned Vehicles and Ultra-
light Aircrafts. In Proceedings of the 19th International Scientific Student Conferenece
POSTER 2015. Praha: Czech Technical University in Prague, 2015, p. 1-5. ISBN 978-80-01-
05499-4.

= Rohac, J. - Sipo§, M. - Broz, P.: Modul urc¢eni naklonu roviny. [Funkéni vzorek]. 2015.

Diplomovou praci pana Be. Broz doporucuji k obhajobé a navrhuji praci klasifikovat
dle ECTS stupném

A (vyborng).

Chtel bych statni komisi pozadat o ptipadné zvazeni navrhnout tuto diplomovou praci Bc. Broze na
cenu dékana FEL.

V Praze 8.6.2016

Doc. Ing. Jan Roha¢, Ph.D.



