Posudek vedouciho diplomové prace pana Bc. Bruna Schinkmanna na téma:
Modul Fizeni navijaku kalibracni vle¢né sondy

Cilem diplomové prace studenta, Bc. Bruna Schinkmanna, byla realizace HW a SW
elektronického ovladace navijaku lana vle¢né sondy. Mechanické usporadani navijaku v dobé
zadani prace jiz existovalo, ale bylo potfeba provést mensi Upravy souvisejici s umisténim
senzorll a akcnich ¢lend. Cilem préace je fidici modul, ktery umozni bezpecnou cinnost
navijaku. Elektronika ma brat v Uvahu délku odvinutého lana, rychlost odvijeni, stav baterie a
aktuadlni konfiguraci navijaku, pficemz stav celého systému je pfendsen do nadrazeného
pocitace pomoci bezdratového pojitka. Prace ma vyustit do modulu, ktery bude pracovat
podle zadanych parametr, bude otestovan v rozsifeném teplotnim rozsahu a funkce
odvijeni bude vyzkousena ve vétrném tunelu.

PFi feSeni prace student vychdazel ze své bakalarské prace, kterou dale rozvadél. Student
v pribéhu prace postupné analyzoval plvodni ndvrh, odstranoval problematické
komponenty, které nahrazoval vyhodné;jSim fesenim a jednotlivé ¢asti samostatné testoval.
Soucasné student pracoval na SW ovladani jednotlivych funkénich celkd. Vysledkem
diplomové prace mélo byt zatizeni, které ma charakteristiku finalni produktu.

Pfistup studenta k tématu byl zpocatku velmi laxni a prace témér vibec nepostupovala.
Ptiblizné dva-tfi mésice pred odevzdanim zacal student pravidelné dochazet na konzultace a
praci se zacal vice vénovat. V tomto obdobi byla spoluprace se studentem vynikajici. Bohuzel
i pres skutecnost, Ze zadani prace neni nijak slozité, tak student podcenil planovani ¢asu a
nenechal si prostor na findlni otestovani systému. V zavéru prace student na posledni chvili
osazoval findlni desky plosnych spoji s kompletni elektronikou. Finalni elektronika byla
nakonec prohlasena za funkéni s tim, Ze bohuzel nedoslo k jejim intenzivnéjSim testam.

Studentlv hlavni pfinos je v mechanické Upravé existujiciho uspofadani navijdku, na ktery
student pfidal potfebné senzory a akéni €leny. Dale student navrhl kompletni elektrické
oddéleni procesorové a silové ¢asti elektroniky navijdku. Student realizoval SW vybaveni
mikroprocesoru, které umoznuje komunikaci s obvodem pro spravu baterie, fizeni mlstku
motoru, sbér dat ze snimace otaceni bubnu navijaku, ¢teni informace o Uhlu pod kterym je
lano vysunuto a ovladani bubnové brzdy. Celkové ale elektronika stale pfedstavuje soubor
Castecné otestovanych moduld, na jejichz funkénost neni spolehnuti.

Po formalni strdnce ma predlozend diplomova prace vSechny naleZitosti i dobrou grafickou
Upravu. Zadani prace nebylo pfilis obtizné a student mél jiz nékteré casti rozpracované
z minulosti. Student podcenil planovani ¢asu a pfri vyskytu nékolika problému s finalni deskou
plosnych spoji mu nezbyl ¢as na testovani. Student sice formalné spinil zadani, ale pro
findlni nasazeni modulu bude potreba celou praci dikladné projit a otestovat.

Na zakladé uvedeného diplomovou praci doporucuji k obhajobé a navrhuiji ji klasifikovat
stupném: 2.5/D (uspokojivé).

V Praze, 26. kvétna 2015 doc. Ing. Pavel Paces, Ph.D.



