Posudek vedouciho diplomové prace Bc. Marka Bilyho s ndazvem
Presny inercialni navigac¢ni systém kategorie ,, Tactical grade"

Diplomova prace pana Bilyho se vénuje navrhu a realizaci SW pro dvouprocesorovy modul
inercialniho navigaéniho systému. Dany systém vyuZziva mimo jiného vlaknové gyroskopy a quartz
akcelerometry s parametry spadajicimi do kategorie ,,tactical grade. Dana diplomova prace vychazela
z projektového zadani a jeji cile i tomuto faktu odpovidaly. Diplomant se aktivné podilel na feseni
tohoto projektu a to i nad ramec svych povinnosti. K praci studenta nemam Zadné vyhrady, nebot’ ke
vSemu pristupoval zodpovédné a aktivné a skutecnost, ze HW funguje a systém provadi pozadované
funkce, je jeho zasluhou. Prace studenta byla ptevazné implementa¢niho charakteru, tj. zabyval se
implementaci dohodnutého postupu zpracovani dat v uP, jejich synchronizaci a optimalizaci vypoéta
z pohledu ptesnosti a rychlosti. HW byl studentovi vétSinou dodan s tim, Ze se nasledné vénoval
celému postupu jeho oziveni, mnohdy i osazeni. Student provadél celou fadu experimenti na daném
systému, které umoznily jeho verifikaci a kalibraci, coz rovnéz kladné hodnotim. Student se aktivné
podilel 1 VaV ¢innosti v ramci skupiny NavLIS na katedfe méfeni, coz je rovnéz patrné z 5 zaznami
v komponenté¢ VVVS a to:
e Rohag, J. - Sipos, M. - Siméanek, J. - Papaj, J. - Bily, M.: Navigaéni jednotka. [Funkéni vzorek]. 2012.
e Sipo§, M. - Bily, M. - Koudelka, L. - Simanek, J. - Alam, M. - et al.. Development of Inertial
Navigation Systems. In Proceedings of 2014 PEGASUS-AIAA Student Conference. Prague: CTU,
2014, ISBN 978-80-01-05459-8.

e Sipos, M. - Novadek, P. - Bily, M. - Simanek, J. - Roha¢, J.: Miniaturni Inercialni Navigaéni Systém.
[Funkéni vzorek]. 2014.

e Rohag, J. - Sipo, M. - Simanek, J. - Bily, M.: Navigaéni jednotka pro radiolokaéni mapovaci systém
vyuzivajici tactical-grade technologii. [Funkéni vzorek]. 2014.

e Bily, M. - Alam, M.: Development of Inertial Navigation System Using Tactical Grade Sensors. In
Proceedings of the 19th International Scientific Student Conferenece POSTER 2015. Praha: Czech
Technical University in Prague, 2015, p. 1-5. ISBN 978-80-01-05499-4.

I kdyZ hardwarové celky byly studentovi ve vétSin€ piipadti dodany, jeho praci bylo je ozivit a
zZajistit patficnou funkcionalitu a v tomto bod¢, podle mého, plné splnil zadani. Dle dodané¢ho kodu
rozsiteného Kalmanova filtru psaného v Matlabu vytvofil SW modul pro uP, ktery danou funkci
umoziuje provadét vrealném case a poskytuje tak na vystupu systému odhadnuté hodnoty
navigacnich dat s frekvenci 100 Hz tak, jak bylo pozadovano. Sbér a pfedzpracovani inercialnich dat
je provadéno s frekvenci 1 kHz.

Za studentem je patrny velky kus odvedené prace a to nejenom z pohledu této diplomové prace.
Bohuzel vsak jeji pisemna ¢ast je nékdy nejasna a to z divodu ne Gplné $tastného popisu problému.
Po uGstni konzultaci se studentem jsem vsak zjistil, ze dané véci rozumi. V diplomové praci mi vSak
chybi zhodnoceni studentovi prace a to:

1. rozbor, jak bylo nakladano s rozlisenim &isel pii vypoctu EKF,

2. srovnani piesnosti vysledku EKF implementovaného do uP a z Matlabu,

3. shrnuti jak se podatilo implementaci zoptimalizovat z pohledu piesnosti a rychlosti vypoctu.

Nicméné, bych chtél na zavér zkonstatovat, ze p. Bily patfil jednozna¢né mezi skupinu velmi
schopnych studentli, a tak bez ohledu na vytky k pisemnému projevu jsem se studentovou praci
spokojen. Velmi si cenim jeho kladného ptistupu k ¢innostem, které v ramci diplomové prace a
daného projektu vykonaval.

Diplomovou praci pana Be. Bilyho doporucuji k obhajobé a, i kdyz za odvedenou praci bych
nejradéji studentovi udélil A (vyborng), musim p#ihlédnout i k pisemnému projevu a z tohoto divodu
navrhuji praci klasifikovat dle ECTS stupném

B (velmi dob¥e).

Chtél bych vsak statni komisi pozadat o zvdzeni vahy pisemného projevu a odvedené prace a na
zaklade prabehu obhajob o ptipadné zvazeni navrhnout danou praci na cenu dékana FEL.
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