Posudek vedouciho diplomové prace Bc. Lubose Koudelky s nazvem

SW ridicich jednotek kamerového pozi¢niho systému urceného
pro sledovani cili

Diplomova prace pana Koudelky se vénuje navrhu a realizaci SW pro fidici jednotku
kamerového systému uréené¢ho pro sledovani a uréovani pozice cili. Dana diplomova prace
vychazela z projektového zadani a jeji cile i tomuto faktu odpovidaly. Diplomat se aktivné
podilel na feSeni tohoto projektu a to i nad ramec svych povinnosti. K praci studenta nemam
z4dné vyhrady, nebot’ ke vSemu pfistupoval zodpovédné a aktivné a skutecnost, ze hardware
funguje a systém provadi pozadované funkce, je prevazné jeho zésluhou. Student provadel
celou fadu experimenti na daném kamerovém systému, které umoznily kompletni jeho
verifikaci, coz rovnéz kladn¢ hodnotim. Student v komponenté VVVS mé dva zdznamy:

e Sipo§, M. - Bily, M. - Koudelka, L. - Simanek, J. - Alam, M. - et al.: Development of Inertial

Navigation Systems. In Proceedings of 2014 PEGASUS-AIAA Student Conference. Prague:
CTU, 2014, ISBN 978-80-01-05459-8.

e Koudelka, L. - Rohég, J. - Sipo§, M.: SD logger dat ze sbémice CAN a RS232. [Funkéni
vzorek]. 2014..

I kdyz hardwarové celky byly studentovi ve vétSin€ piipadt dodéany, jeho praci bylo je
ozivit a zajistit patfiénou funkcionalitu a v tomto bod¢ podle mého plné splnil zadani.
V diplomové praci ne vSak uplné pro nezasvéceného Ctenafe veénoval pozornost popisu
hardwarové podoby kamerového systému, coz znesnadiiuje vytvofeni si piedstavy o dil¢ich
vazbach mezi funkénimi bloky.

Bez ohledu na tuto jednu drobnou vytku jsem byl a stile jsem se studentovou praci
spokojen a velmi si cenim jeho kladného pristupu k ¢innostem, které v ramci diplomové prace
a daného projektu vykonaval. Chtél bych dale statni komisi pozadat o piipadné zvéazeni
navrhnout danou praci na cenu dékana FEL.

Ze vsech vySe uvedenych divodi diplomovou praci pana Bc. Koudelky doporucuji
k obhajob¢, nemam k ni zadné ptipominky a navrhuji praci klasifikovat dle ECTS stupném

A (vyborné).
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