Oponentsky posudek diplomové prdce Bc. Lubose Koudelky s ndzvem
SW ridicich jednotek kamerového pozicniho systému urc¢eného pro sledovani cilii

Cilem diplomové préce byla realizace firmware pro fidici jednotku slouzici na koncentraci komunikace
mezi fidicim pocitacem a periferiemi pro obsluhu kamerového systému.
V Gvodni ¢asti prace diplomant prehledné popsal jednotlivé komponenty a funkce kamerového systému,
metodu zastaniceni a pfipravu k provozu. Také se zminil o pouZitych fidicich deskack pro objektiv,
inklinometr a hlavni fidici jednotce systému. Postradam zde vSak podrobnéjsi informace o plivodu HW
této hlavni fidici jednotky. Ddle se diplomant vénuje teorii zabezpeceni datového prenosu a fyzickym
vrstvdm komunikacnich rozhranni pouzitych pro kominkaci s periferiemi a s centralnim pocitatem. Tato
Cast je zpracovana prehledné a bez zbytecnych detailli. Nasledujici ¢ast prace se vénuje ndavrhu
komunikacniho protokolu mezi jednotlivymi periferiemi a hlavni fidici jednotkou. Nékteré
z komunikacnich protokol(, napf. s GPS, jednotkou objektivu a zakladnou, jsou dané vyrobcem HW. U
ostatnich periferii prenosovy protokol specifikoval diplomant podle poZadavkal dané periferie. Na fidici
jednotce pak tyto jednotlivé komunikacni kandly pretransformoval do komunika¢niho protokolu pro
komunikaci s centrdlnim pocitacem. Navrzeny komunikacni protokol je smysluplny a diplomant dbal i na
efektivitu prenosu. Diplomant navrhl také zabezpeleni prenosu pomoci CRC, ¢emuz také neni co
vytknout. Ne zcela smysluplna je volba CAN pro komunikaci s inklinometrem. Tato sbérnice neni vhodna
pro komunikace mezi dvéma jednotkami, z nichz jedna se odpojuje za béhu systému, coz milzie
generovat chyby na sbérnici a vyZzaduje kvalitni sw diagnostiku. Rovnéz zvoleny bit rate 1IMb/s se v praxi
zpravidla nevyuZziva a na komunikaci s inklinomentrem by postacilo standardnich 500kb/s.
V préci nejsou uvedeny dlvody proc¢ diplomant zvolil RS422 jako komunikaéniho kanalu s centralnim PC.
Vyhledem ktomu, Ze do kazdé kamerové jednotky je privedena ethernetovd linka, myslim, Ze
efektivnéjsi by bylo s fidici jednotkou komunikovat prostfednictvim tohoto kanalu. Zvlasté, kdyz pouzity
procesor obsahuje i ethernetové rozhranni. Tim by se pravdépodobné také eliminovaly problémy
s ruSenim komunikace, kterym se velmi podrobné diplomant vénuje v nasledujici ¢asti prace. V této ¢asti
jsou uvedeny vysledky méreni chybovosti pfenosu na zakladé testl definovanych v ptislusnych normach
a diplomant prokazal své schopnosti analyzovat pfenosové moznosti navrieného HW.
Dale bych mél k praci nékolik ptipominek:
- po grafické strance je prace na velmi slusné urovni, ale vénoval bych vétsi pozornost ¢lenéni kapitol,
- vcelé praci postradam blokové schéma lokalniho systému (propojeni centrdini fidici jednotky
s periferiemi),
- HW poutity pro hlavni fidici jednotku obsahuje zasadni chyby ve schématu, ploSném spoji i ve volbé
komponent. Pro dalsi vyvoj bych doporucil pouZit prepracovany HW,
- neuplné informace o pouzitém HW pro fidici jednotku,
- nedostatecné informace o zpracovani dat na strané centralniho PC, chybi ndhled GUI.
- soubory se zdrojovymi kédy na CD jsou prazdné

Diplomant v praci prokazal, Ze je schopen realizovat SW pro obsluhu komunikace mezi jednotlivymi
periferiemi s odliSnymi naroky na komunikaéni parametry. Také prokazal, Ze je schopen navrhnout
strukturu zprdv a analyzovat spolehlivost komunikace. BohuZel jsem ale nemohl posoudit kvalitu
zdrojovych kédu. Proto navrhuiji praci k obhajobé a doporuduiji ji klasifikovat stupném
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