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Zadanim diplomové prace J. Stanka byl navrh a realizace modulu pro snimani a zpracovani obrazového
signalu zaloZzeného na hradlovém poli FPGA.

Po kratkém uvodu diplomant definuje na strané 11. cile prace, ve kterych upfesnuje, jak bude zadani
realizovat. Dle mého nazoru odpovidaiji cile prace pozadavkum zadani, nedefinuji vSak, jak bude spinén
pozadavek ,realizace”. Diplomant nakonec nevyrobil novy modul, ale vyuzil hardwarovych komponent, které
byly na katedfe k dispozici. Osobné toto feSeni schvaluji, G¢elem prace bylo pfedevsim vyzkouset vyuziti
FPGA k realizaci fizeni snimace a zpracovani obrazu.

Na dvaceti stranach kapitoly Rozbor feSeni diplomant popisuje viastnosti a funkce hardwarovych komponent
vyuzitych v sestavé modulu. Kapitola je pfehledna a pfiméfrené rozsahla. Jedind moje pfipominka se tyka
obrazku 3.8., jehoz nazev je, myslim, zavadéjici, nebot’ evokuje dojem, Ze se jedna o kompletni schéma
propojeni moduld.

Na zacatku kapitoly 4. bych uvital kompletni blokové schéma zahrnujici i propojeni datovych I/O. Rozhodnuti
funkénosti zafizeni. Naopak, vyuziti komunikaéniho mikropocitace Cypres i k Fizeni celého zafizeni vede ke
zjednoduSeni hardwaru, které by bylo pfinosem i pfi stavbé samostatného modulu. K pouzité koncepci
zarizeni tedy nemam zadné pfipominky

Kapitola je zpracovana velmi dobfe, diplomant prokazuje znalost prace s mikroprocesory i s FPGA. Jako
pfiklad uvadim spravnou analyzu a feSeni problému s rusivymi vlivy ptsobicimi na propojovaci kabelaz.

PFi vyvoji algoritmd pro FPGA by bylo vhodné si uvédomit Sir$i souvislosti procesu segmentace + labeling.
Mozné jsou i jiné zplisoby segmentace, nez gradientni detekce hran. Ani gradientni operator pfevzaty z [2],
nemusi byt nejefektivnéj$i. Za plvodni pfispévek k metodam zpracovani obrazu vSak povazuji implementaci
labelingu do FPGA. Diplomant pravdépodobné vychazi z nékteré optimalizované varianty zakladniho
algoritmu, ktera vyuziva rozhodovaci strom k redukci po¢tu prichodl. Na finalnim fe$eni je asi
nejzajimavéjsi metoda ,recyklace labeld”, ktera méla umoznit implantaci algoritmu s omezenimi, které jsou
dany technologii FPGA.

Diplomant dokoncil kompletni hardware, komunikaci s PC, PC aplikaci pro nastaveni a zobrazeni vysledku.
Na ni jsou vidét vysledky detekce hran. Kompletni metodu labelingu se diplomantovi nakonec podafilo
spustit jen v simulaci. Caste¢né je to dano nedostate¢nou kapacitou pouzitého hradlového pole, po redukci
nékterych pomocnych vypoctl se objevily dalSi problémy.

Diplomovou praci povazuji za velmi dobrou. Diplomant prokazal schopnost samostatného inZzenyrského
feSeni zadaného problému, erudici v praci s mikroprocesory i hradlovym polem i teoretické zazemi nutné k
Upravam algoritm0 pro funkci v FPGA. Finalni neuspéch s redlnou implementaci pomérné slozitého
labelovaciho algoritmu do FPGA Ize rovnéz povazovat za vysledek prace, ktera méla ovéfit moznosti
zpracovani obrazu v FPGA.

ProtoZe prace spliuje i vS8echny formalni pozadavky, hodnotim ji stupném
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