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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;si
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.
Autor nastudoval a implementoval algoritmy planovani trajektorie rovinnym terénem.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zvoleny postup FeSeni spravny

Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody reseni.

Pro sledovani trajektorie vozidla terénem byly implementovany dva rlizné algoritmy a pro simulaci s vozidlem byl
vhodnéjsi z nich poufzit.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Student se opiral zejména o znalosti ziskané samostudiem a z otevienych zdrojl z odborné komunity na internetu.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace C - dobie

Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpis( obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Prace je prehledné clenénd, bez gramatickych chyb, s drobnymi preklepy (seznam na konci prace). V praci se ¢asto opakuji
stejné fraze (typicky v kap. 3 vhodnost a nevhodnost RRT a A* algoritm). Text popisujici algoritmy je vhodné doplnit
diagramem ¢i jinym grafickym podkladem, nap¥. na str. 38 je popsan pseudokdd, v kap. 5.1.1, body 5,6,7 a popis
algoritmu v kap. 5.1.2 jsou bez grafického doplriku Spatné srozumitelné. Obrazek 11 je pfilis zaSumény, bez
kontrastu, ukazka planovani trajektorie neni zfetelna. Prvni véta kap. 5.1.2: ,V rdmci pfedchoziho sledovace byl
vytvoren jesté planovac ...“ nedava smysl. Predchozi ¢ast se prece také vénovala planovaci.

Vybér zdroju, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuZivani studijnich materidl( k feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od vlastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s cita¢nimi zvyklostmi a normami.

Student pracuje s celou Skalou zdrojl, zejména s odbornou literaturou (¢lanky a knizni publikace).
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IIl. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shriite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

Student Fesil problém planovani trajektorie vozidla terénem. Pfedstavil a implementoval dva algoritmy, Rapidly
exploring random tree (RRT) a A-star (A*). Existujici model vozidla s fizenim v prostredi Matlab-Simscape byl
upraven a pouZit pro otestovani funkénosti. Pro testovani byl zvolen A* algoritmus na dvou typech prostredi.
Prace obsahle popisuje pouzité algoritmy planovani a jejich implementaci, nicméné pro jasné pochopeni
postradam shrnuti v grafické formé (diagramu). Pro ¢tenare je nejasné, nakolik je pouzity model vozidla a fizeni
pfevzaty a kolik je zde vloZeno vlastni prace. Kvalita sledovani naplanované trajektorie neni zdokumentovana,
ocekdaval bych pouziti zminéného sledovace trajektorie a srozumitelné grafické zpracovani.

Dotazy k obhajobé:

1. Nastr. 40 u vybéru pocatecniho a koncového bodu pisete: , Vybér téchto bod( zajistuje, Ze trajektorie
bude pokryvat celou oblast terénu.” S timto tvrzenim se nemohu ztotoZznit, mlzZete to vysvétlit?

2. Nastr. 59-60 piSete: ,Pro planovac trajektorie byl vyuZit skript zaloZzeny na A* algoritmu. Tento algoritmus
byl vybran zejména kvli své nizsi vypocetni narocnosti ve srovnani s RRT algoritmem ...“ nejedna se o
protimluv ve svétle predchozich tvrzeni? Prosim vysvétlete.

3. P¥iprachodu vozidla po planované trajektorii by doslo k odchylce, byl by schopen A* algoritmus
zareagovat a planovanou trajektorii operativné upravit?

PredloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném C - dobfe.

Datum: 3.9.2024 Podpis:

Preklepy a gramatické chyby:

Str. 11, prvni odstavec: Uspésné -> Uspésné

Str. 12, druhy odstavec: RTT -> RRT

Str. 23, 46, nadpis: RTT -> RRT

Str. 24, nadpis: RTT* -> RRT*

Str. 35: Rovy -> Rovery

Str. 39: u tfeti odrazky doslo k preskoceni na novy fadek
Str. 51: druhy odstavec: ... kurzech.- Simulace ...

Str. 59: kap. 6.3: A (A-star)* -> A* (A-star)
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