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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani primérné narocné

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Vzhledem k prevaziné teoretické podstaté zaddani vyzadujici pfimérené znalosti o dynamice vertikdlniho letu satelitu
s koaxidlnim rotorem povazuji zadani za prlimérné narocné. Pro samotnou syntézu dynamického modelu neni nutné pouzit
prilisné podrobny popis, avsak je potfeba se zamérit na obecnou validitu modelu. Navrh samotného mechanického konceptu
satelitu pak vyZaduje spiSe zakladni znalosti z konstruovani. Pro samotnou realizaci by pak samozifejmé bylo potreba
aplikovat hlubsi poznatky véetné rozvahy dynamického namahani pfi plsobeni vyssich zrychleni béhem startu rakety nesouci
CanSat. To ale nebylo soucasti zadani.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnad prdce spliuje zaddni. V komentdfi pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela splnéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Autor prace splnil vSechny dil¢i body zadani. Provedl| reSersi stavajicich reseni satelitd CanSat, pficemzZ vybrana rfeseni
roz€lenil do vhodnych skupin dle rlznych aspekt(. S vyuZitim zjednoduseného modelu obecné analyzoval implementacni
naroky koaxidlniho rotoru a zbéiné diskutoval pouZitelnost tohoto rfeSeni pro fizeny sestup. Vytvoril zjednoduseny
dynamicky model sestupu ve vySkové proménné atmosfére. Proved| zjednoduSené simulaéni ovéfeni navrzeného modelu.
Na zaveér pak navrhl subjektivné vhodny rychlostni profil pro fizeny sestup satelitu.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem resSeni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své feseni priibézné konzultoval a zda
byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvarci prace.

Student byl pfi feSeni zadanych UkollG aktivni. Dohodnuté terminy ve valné vétsiné dodrZoval. Své feSeni prabéiné
konzultoval a zapracovaval pripadné pfipominky. Na konzultace dochazel pfipraven. Konzultace i sam inicioval nad rdmec
vyzadovanych termind. Pfi feSeni praktickych dil¢ich akold byl pochopitelné jen ¢astec¢né samostatny, a to hlavné z divodu
specifickych ¢innosti (napf. ndvrh PCB, pajeni atp.), které autor nemél moznost si osvojit béhem standardniho studia. Pfesto
byl schopen se v problematice celkem rychle zorientovat.

Odborna uroven B - velmi dobie

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladu a dat
ziskanych z praxe.

Resersni Cast popisuje dlleZité aspekty navrhu CanSat zafizeni. Obsahuje mnoho praktickych poznatkli dedukovanych
z literatury nebo z praktickych zkusenosti autora na podobném projektu. Autor v textu uvadi pravidla soutéze. Dale stru¢né
popisuje hlavni pouzivané mechanické konfigurace CanSatu. TéZ se okrajové dotykd problematiky vypoctu sestupové
rychlosti. Zavér resersni kapitoly pak popisuje rlizné senzorické vybaveni.

Pfi vytvareni dynamického modelu byla pouZita znacna zjednoduseni, ktera byla vétsinou kvalitativné zdlvodnéna. V tomto
ohledu by mohl byt model mozna trochu sofistikovanéjsi (napf. chybi dynamika mezi jednotlivymi reZzimy sestupu), avsak
pro danou aplikaci (tj. vytvoreni konceptu) to v zakladu postacuje. Pro podlozZeni svého modelu autor zméfil tah koaxidlniho
rotoru z modelu helikoptéry. BohuZel, zde neni zdivodnéno méreni zvoleného rotoru, jelikoZ autor prace se o poufZiti této
Casti helikoptéry v textu predtim nezminuje. Dale pfi méreni predpoklada linearni vztah mezi tahem a otackami, ale tento
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predpoklad neni podrobnéji zdivodnén. V samotném ndvrhu profilu fizeného sestupu pak chybi popis zpUsobu, jakym byl
vypocitan profil z uvedenych omezujicich parametr(.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace B - velmi dobie

Posudte sprdavnost pouZivani formdlnich zapisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Nékteré ¢iselné hodnoty s fyzikdlnimi jednotkami jsou rozdéleny mezi dva fadky odstavce (napt. kapitola 2.1.2). Vyznamnou
chybou to neni, ale sniZuje to Citelnost textu. V kapitole 2.3.1 je nespravné zapsano pismeno ,rho“. Ve stejné kapitole se
poprvé vyskytuje teplota oznacena jednou jako ,t“ a podruhé jako ,T“. V druhém pripadé ale neni vysvétlena notace. Je ji
nutné dedukovat z rovnice (4). Navic, notace pomoci ,, T koliduje v dalsi kapitole s rovnici (9), kde se jedna o tah motoru a
nikoliv teplotu.

Ne vSechny rovnice a obrazky jsou odkazovany v textu. Neni pak jisté, zda jsou pro vysvétleni textu dlleZité. VSechny
Cislované polozky by mély byt citované v textu. Kvalita obrazku 10 by mohla byt lepsi, pfestoZe je v tomto stavu jesté Citelny.

Vybér zdrojli, korektnost citaci A - vyborné

Vyjadrete se k aktivité studenta pri ziskdvdni a vyuZivani studijnich materidl( k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky rddné odliseny od
vlastnich vysledku a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace upiné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Autor ve své praci vyuZil jak zdroje doporucené, tak zdroje, které si sdm vyhledal. Vybér zdroja je rGznorody a obsahuje jak
odborné publikace, tak popularizacni weby s pfijatelnou kvalitou. Prevzaté prvky prace jsou radné odliSeny od vlastnich
vysledka. Bibliografické citace jsou aZ na nepatrné vyjimky uplné a v souladu s citacnimi zvyklostmi a normami.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k trovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k trovni teoretickych vysledkd, nebo k drovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupum, experimentdlni zruc¢nosti apod.
Nad ramec dil¢ich Ukold zadani autor prace navrhl a realizoval prototyp plosného spoje satelitu CanSat a proved! velmi
jednoduché méreni tahu modelu koaxiadlniho rotoru. Projevil tim svou praktickou zru¢nost a schopnost se relativné rychle
zorientovat v nové problematice.

IIl. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Autor predloZil praci popisujici navrh konceptu satelitu CanSat. V ramci predlozené prace resil ramcové mechanické
usporadani satelitu s koaxidlnim rotorem a zjednoduseny dynamicky model vhodny pro navrh fizeného sestupu
satelitu. Nad rdmec zadani pak zrealizoval jednoduché experimentalni méfeni a také navrhl a vytvofil prototyp
desky plosnych spojll pro satelit s koaxialnim rotorem. Ackoliv prace nezabiha do vétsich podrobnosti jak v ¢asti
navrhu mechanické konstrukce, tak v ¢asti popisujici dynamicky model sestupu a jeho optimalizaci, jednd se o
zdafily pocin prezentujici koncept satelitu CanSat s koaxidlnim rotorem. Samotny text vykazuje drobné mnozstvi
odbornych a formalnich nedostatka.

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném B - velmi dobfre.
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