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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;si

Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zavérecné prdce.

Student pracoval na vytvoreni FeSeni unikatni funkce pro optimalizaci fizeni pohybl Sestiosého robotu s volbou Ghlu
natoceni efektoru kolem osy ndstroje v€etné implementace do postprocesoru. Jedna se o komplexni problematiku, pro jejiz
reSeni bylo nutné prokazat Siroké znalosti na vysoké Urovni a schopnost rychlého zorientovani a nastudovani mnoha

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spIinéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Diplomova préace spliiuje zadani a stanovené cile.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni priibézné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Student byl pfi feSeni své zavéreéné prace samostatny a projevoval aktivitu pfi studovani novych podkladd a materiald
potfebnych k Feseni, stejné jako pfi zpracovavani vlastniho feseni. V pribéhu feseni prace probihaly pravidelné konzultace.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte troveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Odbornd uroven diplomové prace je na velmi vysoké Urovni. Student zuZzitkoval znalosti ziskané studiem, predevsim
z programovani, vyrobnich stroji, NC fizeni vyrobnich strojli, ale zejména bylo nutné projevit iniciativu pro studovani
novych, pfevainé odbornych podkladd. Pfi zpracovavani resSersni ¢asti prace student dohledaval informace a studoval
potfebné odborné materialy a ¢lanky psané jak v ¢eském tak i anglickém jazyce.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné

Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.

Prace ma vhodnou strukturu a rozsah. Z formalniho a typografického pohledu je prace na vyborné Urovni, stejné tak z
hlediska pouZivanych termin(. Pfevzaté i vlastni vytvorené obrazky, schémata a vyvojové diagramy jsou velmi prehledné a
vhodné zakomponované do textu.
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Vybér zdrojt, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuZivdni studijnich materiali k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od viastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace upiné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Autor pro zpracovani prace Cerpal ze zdrojl doporucenych vedoucim prace, ale i z mnoha samostatné nalezenych zdroj(.
Bibliografické citace jsou Uplné a uvedené v souladu s citacnimi zvyklostmi a normami. V praci jsou prevzaté podklady ze
zdroju prehledné odliSené odkazem na pavodni zdroje.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdveérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledku, nebo k urovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdlni zrucnosti apod.
Student zpracoval feSeni funkce pro optimalizaci fizeni pohybU robotu s volbou Uhlu natoceni efektoru kolem osy nastroje
a zpracoval implementaci do postprocesoru. Re$eni bylo provedeno pro $estiosy CNC robot KUKA KR60 HA a je vyuZitelné
pro Fizeni robotu v realnych aplikacich. Re$eni pinasi unikatni zpdsob optimalizace, pii které bylo dosazeno vyznamnych
Uspor ve spotiebé energie.

IIl. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Reseni diplomové prdce probihalo samostatné, soustavné a student kFeseni pfistupoval aktivné a s viastni
iniciativou. Cile stanovené v zaddni byly v plné mire splnéné, nad rdmec zaddni doslo i k implementaci a ovéreni
navrZené optimalizacni funkce. Funkcnost vystupt a jejich vyuZitelnost v praxi byla ovérena pri provddéni testi rizeni
skutecného zarizeni v laboratofi. Diplomovd prdce splriuje veskeré vyse uvedené parametry hodnoceni.

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 16.8.2024 Podpis:
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