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Cilem prace bylo navrhnout a zhotovit maly model vyvaZzovacky rotord za Ucelem demonstrace funkce
senzorU. Student se rozhodl psat praci v anglictiné.

Student v praci nejprve provedl| resersi podobnych feseni. Zaméfril se na rlizné typy vyvaZovacek a jejich
vlastnosti. V dalsi kapitole se vénuje popisu procesu vyvazovani. Diagramy a rovnicemi postup popisuje
s ohledem na v budoucnu mérené veliciny na jeho modelu.

V dalsi ¢asti prace je podrobné popsdna vlastni konstrukce. Vyvazovacka je navrzena tak, aby bylo mozné
velkou ¢ast dilt vyrobit na 3D tiskarné. Dalsi ¢asti jsou hlinikové profily. Student podrobné popisuje postup
navrhu a stavby a popisuje nastalé problémy a jejich reSeni. Pro pohon zvolil stejnosmérny motor, ktery
je s vyvarovanym rotorem spojeny pasem.

V této Casti je také podrobné popsan vybér senzor(l. Student zvolil méreni's akcelerometry. Popisuje jejich
princip a s vyuZitim odbornych ¢lank i jejich vnittni strukturu. Elektroniku sestavil s deskou Arduino.

Vysledky prace jsou popsané. Nicméné nékteré grafy jsou naprosto necitelné. Napr. fig. 5.1 — Cerné
pozadi, neviditelna ¢ara. Rada ostatnich grafii je na tom velice podobné. V tisku budou neviditelné. Na
monitoru jen po velkém zvétseni. Volba grafli s cernym pozadim je velice nevhodn3, studenta jsem na to
pred odevzdanim prace vyslovné upozornoval.

V praci je podrobné vie dokumentovano a vysledky prezentované. Prace je ¢lenéna logicky. Ocefuji na ni
predevsim to, Ze ma prakticky vystup, student skutecné zafizeni zkonstruoval.

Béhem prace student velice pravidelné chodil ukazovat vysledky, prlibézné ukazoval vysledky a
konzultoval.

Praci doporucuji k obhajobé a hodnotim stupném A — vyborné.
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