Posudek diplomové prace Petra Herkommera na téma:
Model malého autonomniho robotického vozidla

Charakteristika prace

Diplomova prace je zamé&fena na velmi aktudlni a zajimavé téma (autonomnich) mobilnich
robotd. Prace je standardné ¢lenéna do &tyf kapitol. Po struéném tvodu (cca polovina stanky),
kde autor zasazuje praci do kontextu, nasleduje Teoretickd Cast. V této kapitole se student
vénuje (i) popisu existujicich feSeni (jiz vyvinuté malé autonomni mobilni roboty), (ii)
pouzivanym modernim snima¢im (napf. kamerovy systém, lidar ¢&i radar) a (iii) vybéru
optimélnich komponent pro vlastni feSeni. Trochu matouci je umisténi kapitoly 2.5
.Konstrukce* rovnéz do teoretické &ast, ale chapu to jako pred€l, ktery jiz uvozuje dalsi
kapitolu, kterou je Prakticka &ast. Zde se autor velmi detailné (ale piehledné) zaméfuje na
konkrétni konstrukei robota. Dale zmifuje vytvofeni virtudlniho modelu robota, navigaci a
lokalizaci. Ve je doplnéno o grafy, tabulky a nakresy, coz dél4 tuto praci velmi tivou. Posledni
kapitolou je Zavér, kde autor diskutuje dosaZené vysledky a splnéni cili prace.

Prace jako celek je ¢lenéna velmi logicky, vie je doplnéno o piislusna schémata, nakresy i grafy.
Z préce je evidentni, Ze autor odvedl na daném tématu kus dobré prace.

Aktualnost prace
Zvolené téma prace je vysoce aktualni z vyzkumného i praktického hlediska.
Formalni stranka prace

Diplomova préce je po formalni strance na velice dobré urovni. Graficka stranka prace je rovn€z
na dobré Grovni.

Dotazy
K praci mam nasledujici dotazy:
1) Je robot schopny reagovat na ptipadné pohybujici se piekazky (tedy napf. nenarazit do

jiného jedouciho robota)?
2) Jaka je presnost a reprodukovatelnost naméfenych dat ze zafizeni RealSense?



Zavéreéné hodnoceni

Zavérem lze konstatovat, Ze diplomové prace pana Petra Herkommera splituje pozadavky
kladené na praci tohoto typu, a proto ji doporuéuji k obhajob¢ a hodnotim A-vyborng.
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