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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

ZavérecCna prace se zabyva mechanickym navrhem a realizaci tfiosého mechanismu, navrhem a realizaci elektrického
regulacniho obvodu a v neposledni fadé softwarovou implementaci zvolené regulacni metody. Prace pokryva Siroké

v.vs

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

VSechny body zadani byly spinény.

Zvoleny postup FeSeni vynikajici

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

Zvoleny postup feseni je spravny. Autor navrhl dle zadani mechanismus ve zvoleném CAD systému, ze kterého nasledné
vytvofril simulaéni model a realizoval vlastni mechanismus. Simulacni model byl nasledné vyuzit k ndvrhu a testovani
raznych regulac¢nich metod, které byly nasledné preneseny do realné soustavy a ovéreny. Autor se omezil na implementaci
raznych modifikaci PID regulator( a nalezl feSeni ve formeé kaskadni regulace. Ostatni pokrocilé metody regulace (MPC,
LQR) jsou v praci zminény jen v teoretické roviné.

Odborna uroven B - velmi dobre

Posudte uroven odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Odborna droven prace je velmi dobra. Prace ukazuje propojeni praktické implementace s predchazejicim popisem teorie.
Pokrocilejsi metody regulace zlstavaji v praci jen v teoretické roviné. Zvolena metoda kaskadni regulace dava velmi dobré
vysledky, nebylo tedy nutné se pro splnéni tkolu implementaci pokrocilejSich metod podrobnéji zabyvat.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace B - velmi dobie

Posudte sprdavnost pouZivani formdlnich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Uvodni teoretickd ¢ast prace je po jazykové strance v poradku. V popisu implementace je patrné kolisani stylistické roviny
textu. Celkové je prace dobre strukturovana. Postup a vysledky prace jsou srozumitelné a dostatecné vysvétleny.

Vybér zdrojti, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuZivdni studijnich materidl k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky radné
odliseny od viastnich vysledk( a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace upiné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Autor vyuZil pfi zpracovani prace dostateéné mnozZstvi zdrojl. VSechny zdroje jsou v praci uvedeny a fadné citovany.
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Dalsi komentafie a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k drovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuptm, experimentdlni zru¢nosti apod.
VloZte komentar (nepovinné hodnoceni).

I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

Zavérecna prace splnila zadani ve vsech bodech. Vzhledem k Sirokému spektru ¢innosti, které zahrnuji ndvrh a
realizaci mechanismu véetné ndvrhu fizeni po elektrické a softwarové strance, hodnotim praci jako narocnéjsi.

Z tohoto dGvodu nebylo zfejmé mozné jit do vétsi hloubky v oblasti zvolenych metod fizeni. Prace se omezuje jen
na implementaci PID regulace, pfestoze je zde jiz odvozeny matematicky model pro navrh pokrocilejSich metod
fizeni. Tyto metody jsou v praci popsany jen v teoretické roviné a jejich implementace je odkazana na pfipadné
budouci prace. Autor dostatecné a srozumitelné popsal jednotlivé postupy a vysledky.

PredloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.
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