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Nazev prace: Filip Vasko
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Typ prace: bakalarska

Fakulta/ustav: Fakulta strojni (FS)

Katedra/uastav: Ustav mechaniky, biomechaniky a mechatroniky

Vedouci prace: Zdenék Neusser

Pracovisté vedouciho prace:  CVUT v Praze, Fakulta strojni, Ustav mechaniky, biomechaniky a mechatroniky

Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.
Kombinace experimentalni a teoretické prace podtrhuje jeji ndroc¢nost.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdavérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdfi pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani prace bylo splnéno.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni pribézné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Student pracoval samostatné, hledal feseni problému a pravidelné konzultoval. Experimentalni ¢ast v ramci svych
moznosti resil s kolegou Necasem.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Autor zpracoval dané téma spravné, nad ramec zadani vytvoril druhy, analyticky model soustavy spojenych robot(.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace B - velmi dobie

Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zapis obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Prace je prehledna, graficky dobfe zpracovana. Obcasné preklepy, gramatické chyby a nedotazené formulace neubiraji na
Citelnosti prace.

Vybér zdroju, korektnost citaci A - vyborné

Vyjadrete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuZivani studijnich materidl( k reSeni zdvérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od vlastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s cita¢nimi zvyklostmi a normami.

V prdéci jsou zdroje radné citovany, autor cituje jak ¢lanky a knihy, tak zdroje z internetu.
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I1l. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Prace se zabyva navrhem experimentu pro ovéreni statické tuhosti robotické soustavy v roviné. Byla predstavena
podoba experimentalniho zatizeni (je ukdzana pouze findIni varianta). Autor vytvofil modely potfebnych soucasti
pro sestaveni experimentu. Byl sestaven mechanismus aktuace koncového bodu soustavy. Timto je pfipravena
experimentalni ¢ast pro dalsi pokracovani. Autor ddle sestavil simulacni model experimentalniho zafizeni

v prostfedi Matlab — Simscape pro testovani funkénosti a navrhu fizeni a proved| simulaéni experiment. Nad
rdmec zadani sestavil také analyticky model robotické soustavy.

Béhem fesSeni se student potykal s problémy realizace experimentalniho zafizeni pod vedenim doktora Necase.
Také préce na tvorbé modelu, zejména analytického, otestovala trpélivost a dalsi kvality studenta. Dokonceni
testovaciho zatizeni a provedeni experimentu budou navazovat v pfedpokladané dalsi praci studenta.

Rad jsem s kolegou Filipem resil dil¢i problémy pfi feseni jeho ukolu, a hlavné diky jeho pili a samostatnosti, byla
nakonec vytvorena posuzovana prace. Bude mi potésenim pokracovat v zapocatém dile.

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 19.6.2024 Podpis:

2/2



