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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi
Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zavérecné prdce.
Prace se vénuje modelovani dynamiky prostorovych soustav, coz podtrhuje narocnost prace.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdfi pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani bylo spInéno, teoretickou ¢ast autor naplnil vyznamné nad ramec tohoto typu prace.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své feseni pribéziné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvurci prace.

Student pracoval samostatné, hledal reseni problémU a pravidelné konzultoval. Zavérecnou praci vytvofil s minimalnimi
zasahy vedouciho prace.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Autor si samostatné vyhledal a nastudoval informace zejména k teoretické ¢asti, ale také k ¢asti praktické, v tomto pripadé
simulacni.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné

Posudte sprdvnost pouZivdni formdlnich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.

Prace je Ctiva, logicky ¢lenéna a prehledna. Jediné, co by sneslo optimalizaci, jsou grafické vystupy ze simulaci a jeji délka.
Prace je napsana v anglictiné, jejiz kvalitu nejsem schopen objektivné posoudit, nicméné jeji Uroven je minimalné
srovnatelna s jazykem ¢lankd v odbornych ¢asopisech.

Vybér zdroju, korektnost citaci A - vyborné

Vyjadrete se k aktivité studenta pfi ziskavani a vyuZivani studijnich materidla k reSeni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od vlastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

V prdci jsou zdroje fadné citovany, autor vychazi hlavné z knizni odborné literatury, dale vyuziva ¢lanky a zdroje z internetu
(dokumentace).
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I1l. CELKOVE HODNOCENIi A NAVRH KLASIFIKACE

Prace se zabyva rozloZenim statické tuhosti robotickych systému v prostoru. Byl sestaven dynamicky model
robota a dvou spojenych robotll v prostfedi Matlab — Simscape a provedeno vyhodnoceni statické tuhosti v jejich
hlavnich smérech. V praci jsou vyhodnoceny extrémy tuhosti, jeji rozloZeni ve zkoumaném pracovnim prostoru a
toto porovnano pro pfipad jednoho robota oproti dvéma spojenym. Teoretickd ¢ast je sepsana precizné v hlubsim
matematickém kontextu, pfesahujici uroven obvyklych praci tohoto typu.

Béhem reseni bylo prozkoumano vice robotickych systém(, nez doslo k vybéru findlné zkoumaného, v praci
zachyceného. Tato bakalarskd prace je dobrym zakladem pro hlubsi analyzu tuhosti robotickych struktur

v prostoru.

S kolegou Jifim je vyborna spoluprdace, prokazal velkou miru samostatnosti a kreativity. Oceniuji jeho zapadleni a
neunavnost pfi cesté k cili. Jsem rad, Ze jsem mohl byt vedoucim jeho prace.

PfedloZenou zadvérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.
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