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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani mimoradné narocné

Zadané téma bylo soucasti aktivné probihajiciho vyzkumu a implicitné v sobé neslo nutnost pochopit a zvladnout
problematiku kterd v dané oblasti nebyla v zakladnim studiu vlbec probirana.

Spinéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani predlozené prace splnilo beze zbytku cile zadani.

Zvoleny postup FeSeni vynikajici

Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody reseni.

Zvoleny postup i metody reseni vedly ke splnéni vytcenych cil a Ize tak konstatovat, Ze student zvolil vhodny postup.
Zvolené postupy dokazuji autorovu vyjimecnou schopnost rychlé orientace v nové problematice.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Odborna uroven prace je z velké miry dana autorovou schopnosti resit problémy analyticky véetné dovednosti ziskané
znalosti softwarové implementovat. Z hlediska rozsahu bakalarské prace je hloubka zpracovani vice nez dostacujici, prace
se svoji kvalitou v mnoha ohledech rovna kvalité prace diplomové nebo ji dokonce prevysuje. Nékteré subkapitoly by
moZna vzhledem ke své relativni irelevanci zaslouZily dle mého nazoru vypustit (napfr. 1.2.1).

Formadini a jazykovd uroven, rozsah prdce A - vyborné

Posudte sprdavnost pouZivani formdlnich zapisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Typograficka Uroven prace je dokonala, oponent vysoce oceruje pouZiti typografického systému LaTex, dokonalé obrazky
a naprosto excelentni vyjadfovaci schopnosti v anglickém jazyce, vysoce prevysujici oponentovo ocekavani. Rozsah prace
je vzhledem k narocnosti tématu vice nez akceptovatelny. Text je z hlediska srozumitelnosti velmi dobre Citelny a jasny.

Vybeér zdroji, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuZivani studijnich materidl( k feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od viastnich vysledk( a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Vyuzivani studijnich materiald bylo velmi pfikladné a mnoZstvi pouZité literatury je impresivni. Citace jsou Uplné a

v souladu s cita¢nimi zvyklostmi a normami.
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Dalsi komentaie a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdavérecné prdce, napf. k urovni teoretickych vysledki, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuptm, experimentdlini zrucnosti apod.
Prace splnila vSechny zadané cile a hlavnim vysledkem je komplexni metodika (teorie i softwarova implementace) pro
uréeni statické tuhosti sériovych i paralelnich robotickych struktur sestavajicich z 2 a vice robotu.

Kvalita dosazenych vysledkt nekompromisné dokazuje autorovu schopnost samostatné a Uspésné resit technické tkoly a
jsem presvédcen, Ze po skonceni studia bude autor aspirovat na to stat se vynikajicim inZenyrem nebo védeckym
pracovnikem.

I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdveérecné prdce pred komisi.

1. Na str. 44 v rovnici pod rovnici (3.2) pravdépodobné chybi ndsobeni matici B.
2. Orientace v tuhostnich mapach i srovnavacich tabulkach je pomérné slozitd, aby bylo mozné si udélat
ucelenéjsi obrazek o konkrétnich tuhostnich vlastnostech daného robota. UvaZovala se napf. interaktivni

vizualizace vysledkl robota pomoci 3D modelu robota a vizualizace elipsoidu tuhosti?

3. Tuhosti se v tabulované casti vysledk(l ¢asto mezi min a max hodnotami lisi faktorem mnoha rada. Je to
redlné? Jak je mozné tak velké rozdily tuhosti vysvétlit?

4. Jak byly zvoleny tuhosti pruzin v modelu (modelujici torzni poddajnost prevodovek a fizeni pohon()?
(na str. 142 je uvedena hodnota 2.5 x 10*[N m rad?] )

5. Neni popisovany gravita¢ni kompenzacni mechanismus pro danou analyzu nadbyteény, nebot gravitace
do systému vnese pouze ,predpéti“ které lokalné posune rovnovaznou polohu, ale statické vlastnosti
soustavy pfilis neovlivni?

6. Rovnice na str. 66 nahore (chybi Cislovani rovnice) ma pro vektor sloZzeny ze skalarnich komponent cos
@“,3asin @“3 uvedeno u slozené zavorky celkové oznaceni @",3 to povaZuji za trochu matouci (obsahuje

slozky cos a sin).

7. Jaky je presné vyznam indexu w pouzivaného u mnohych uhl(?

PfedloZenou zavérecnou praci povazuji rozsahem i kvalitou za vynikajici a vyjimeénou a hodnotim ji klasifikacnim
stupném A - vyborné.

Datum: 17.6.2024 Podpis: Martin Necas
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