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Il. HODNOCENIi JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani priimérné narocné

Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zavérecné prdce.

Zadani hodnotim jako priimérné narocné. Studentka se musela sezndmit s problémem exekuce multiagentnich pland a
naucit se jednu metodu planovani cest pro skupiny agentll a jednu metodu pro robustni exekuci. Na zakladé ziskanych
znalosti méla poté navrhnout a implementovat metodu, kterd bude zajistovat robustni realizaci, sledovat jeji pribéh a
monitorovat zpozdéni robotud a tim vzniklé neplanované interakce mezi nimi. Pribéh realizace méla vizualizovat. Dale méla
implementovat metodu, kterd umi detekovat situace, kdy je vyhodné preplanovat, a to vykonat s pouzitim volné
dostupného algoritmu. To vSe méla integrovat do simulatoru robotické flotily a v ném experimentalné ovérit funkcnost.

Spinéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdveérecna prdce splriuje zadani. V komentdri pripadné uvedte body zadani, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spIlnéno, pokuste se posoudit zavaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani bylo splnéno bez vyhrad.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni pribézné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Studentka pravidelné chodila na konzultace (1x tydné), na které byvala pfipraven3, a byly tedy efektivni. Déle byla
samostatna jak v psani textu préce, tak pfi studiu problému, ndvrhu metod a experimentd i jejich implementaci. Sama
prichazela s napady, jak fesit problémy, které se v prlibéhu prace vyskytly, a byla schopna je vyzkouset a vyhodnotit.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Studentka si nastudovala metodu SIPP pro hledani cest pro flotily robot(, a jeji koncept tzv. “bezpecnych intervald”
aplikovala na problém realizace plant tak, aby bylo mozné sledovat, jak se bezpecné intervaly vyviji v prabéhu realizace.
To je vyuZito k detekci a predvidani problémd, které mohou nastat. Vyvinutd metoda je srozumitelné a dobfe popsana,
stejné tak navrzené metriky realizace, které rozhoduji, zda je vhodné preplanovat cesty robotd. Téch je navrzeno 5,
pfi¢emz kazda je dobfe motivovana a detekuje jiné problémové stavy. Jejich chovani je analyzovano v simulac¢nich
experimentech. Experimenty by mohly byt rozsahlejsi, ale jejich navrh je vhodny: nejprve bylo na malych scénéfich,
navrzenych pro tyto uUcely, ukdzano, jak se jednotlivé metriky chovaji a proc. Poté se chovani metrik ukazalo na Siroce
pouzivanych benchmark mapach s pocetnéjsi robotickou flotilou. V téchto vétsich scénafich sice nebyly tak uspésné, ale
tento vysledek je v praci diskutovan a jsou prezentovany mozné dlvody, pro¢ tomu tak je. Tyto divody povaZuji za
realistické. Jsou diskutovany i omezeni jednotlivych metrik. Tato préace pfispiva novou metodou do oblasti problému fizeni
flotil, ktery je pro védeckou komunitu aktualné zajimavy. Proto vidim odbornou uroven jako vysokou.
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Formalni a jazykova tUroven, rozsah prace A - vyborné

Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Praci jsem mél v priibéhu psani moznost precist a mé pripominky byly v praci reflektovany. Uroveri textu povaZuiji za velmi
dobrou. V préci se obcas vyskytuji drobné gramatické nedostatky v podobé preklep( a nékteré Casti textu by jisté Sly jesté
uhladit, nebrani to ale ve ¢teni a porozuméni. Formalni zapisy jsou korektni.

Vybér zdrojt, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdvani a vyuZivani studijnich materidald k Feseni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky rddné
odliseny od vlastnich vysledki a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

V praci je citovano 13 zdrojU, které jsou kvalitni a vysoce relevantni k tématu prace. VSechny prevzaté prvky jsou
jednoznacné vyznaceny. Citace jsou Uplné a v souladu se zvyklostmi a normami.

11l. CELKOVE HODNOCENIi A NAVRH KLASIFIKACE

Shrite aspekty zavérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Ackoliv vyvinuta metoda fungovala na benchmark scénarich hlife, nez bylo o¢ekdvané, z vyznamné ¢asti je to
ovlivnéno nedostatky vyuzitého simulatoru, které studentka odhalila a nad ramec zadani v pribéhu prace
opravovala. V tom byla Uspésnd. Nékteré jeho nedostatky byly ale pfilis rozsahlé, aby bylo mozné je v ramci
bakaldrské prace vyresit, a ty negativné ovlivnily vysledky experiment(. | pres to se podafilo ukazat, Ze navrzené
reseni funguje a je schopné predchazet problémm vznikajicim pfi realizaci pland v disledku zpoZdéni robotd.
NavrZzena metoda bude v budoucnu déle rozvijena a ziskané poznatky ohledné nedostatkl simuldtoru jsou cenné
a povedou k jeho vylepSeni. Pfedlozenou zdvérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.
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