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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani primérné narocné

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Zadani hodnotim jako primérné naroéné, nicméné, vzhledem k tomu, Ze se student rozhodl samostatné navrhnout
a realizovat i mechanickou cast prace, bych celkovy vysledek prace hodnotil jako narocnéjsi.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecna prdce spliuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela splnéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani bakalarské prace bylo splnéno v plném rozsahu.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem resSeni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své feseni priibézné konzultoval a zda
byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvarci prace.

Student pracoval samostatné a aktivné, o vysledcich prace mne priibéZné informoval a reagoval na mé pfipominky
v pribéhu feSeni prace.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroven odbornosti zaverec¢né prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a dat
ziskanych z praxe.

Student vyuZzil znalosti ziskané studiem, zejména z oblasti navrhu a konstrukce elektronickych zafizeni a programovani,
doplnéné informacemi z poutzité literatury.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné

Posudte sprdavnost pouZivani formdlnich zdpis( obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

V praci jsem nalezl pouze minimalni mnoistvi chyb a preklepi. Prace je pfehledné ¢lenéna a jednotlivé ¢asti na sebe
logicky navazuji. Rozsah prace je nadpriimérny, coz je dano predevsim tim, Ze se student vénoval nejen popisu
elektronické ¢asti, ale vénoval se také popisu mechanické konstrukce. Postup navrhu je podrobné rozepsan
véetné odvozeni parametrl pouZitych soucastek.

Vybér zdroju, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskdvdni a vyuZivani studijnich materidlt k reseni zaverecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky rfddné odliseny od
vlastnich vysledku a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace tplné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Student vyuZiva 24 citacnich zdroji rtzné povahy, od webovych odkazli, pfes katalogové listy vyrobcl soucastek
a modult, aZ po bakalaFské a diplomové prace. Odkazy na pouZitou literaturu jsou v textu prehledné uvedeny a neshledal
jsem zadné poruseni citacni etiky.
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Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k drovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k drovni teoretickych vysledkd, nebo k urovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdlni zru¢nosti apod.
Zadanim prace byl navrh a realizace Fidici elektroniky prichodovych dvifek pro dribei. Mimo tuto cast se student
rozhodnul navrhnout a realizovat také kompletni mechanickou konstrukci dvifek. Z divodu toho, Ze tradicni
mechanismus dvifek nesplfioval jim vytyéené naroky na odolnost viéi vnéjsim vliviim, student navrhnul vlastni inovativni
mechanismus dvifek, ktery je odolny zejména vuci vniknuti prachu a vlhkosti k citlivym ¢astem systému, zejména Fidici
elektronice, motoru apod. Zde se vénoval i takovym detailiim, jako je simulace rozloZeni magnetického pole za ticelem
optimalniho umisténi magnett, které jsou klicové pro posun dvifek bez pfimého kontaktu s vniténimi pohyblivymi ¢astmi.
ProtozZe si pro pohodlné ovladani a nastavovani parametrti systému zvolil rotacni kodér, bylo nutné, pro zachovani
prachotésnosti a vodéodolnosti celého systému, navrhnout vlastni konstrukci kodéru vyuzZivajici opét magnetickych sil
tak, aby bylo mozné mechanicky oddélit jeho vnitini a vnéjsi ¢ast.

Veskeré mechanické konstrukéni dily (73 3D modell uvedenych v priloze) student navrhnul a vytisknul na 3D tiskarné
a nasledné provedl| povrchovou tpravu pro zvyseni odolnosti.

Elektronicka ¢ast systému je tvofena kombinaci diskrétnich sou¢astek a modulti (ESP32, ovladaé krokového motoru
a sitovy napajeci zdroj). Tato kombinace mi pfijde vhodné zvolena. Zakladni deska sama o sobé pak tvofi vyménny modul,
takZe v ptipadé poruchy nebo modernizace systému lze pfislusny dil vyjmout a opravit, ¢i vyménit.

Kladné hodnotim také to, Ze i po dokonceni prace se student pokusil o dalsi vylepSeni implementaci bezdratového
ovladani systému prostiednictvim Wi-Fi sité, coz se mu sice podafilo, ale vyZzadovalo by to zmény navrhu fidici elektroniky,
coz bude predmétem dalsiho vyvoje.

DuleZitou ¢asti prace bylo feseni bezpeénosti a spolehlivosti. Systém je vybaven mnoha senzory, které slouZi jednak
k zjistovani polohy dvifek a také bezpecnosti pro obsluhu a dribeZ, aby nedoslo k silnému stisknuti dvifky. MéFenim
student prokazal, Ze posuvna dvifka by méla byt odolnda a bezpec¢na. Systém reaguje rychlym zastavenim a zménou sméru
pohybu dvitek jiz pfi slabém tlaku cca 7 N.

I1l. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE
Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Z mého pohledu se jedna o nadstandardni bakalafskou praci, kterd spojuje elektronickou a mechanickou cast,
kdy v obou ¢astech student predved| svou zru¢nost a schopnost samostatné navrhnout a realizovat komplexni
zafizeni, které by po optimalizaci a doladéni mohlo konkurovat komercné dostupnym zafizenim a v fadé ohledd je
i prevysit.

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.
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