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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani primérné naroéné

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Prace se zabyva fizenim asynchronniho motoru za pomoci vyvojového pripravku dsPICDEM MC1. S ohledem na rozsifenost
této problematiky a zvolenou metodu fizeni se jedna o leh¢i aZz primérné narocnou praci.

Spinéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Prdace spliiuje vSechny body zadani.

Zvoleny postup feSeni spravny

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

Student zvolil vhodny postup a metody reseni pro dosazeni cil(l své bakalarské prace. Nejdrive prostudoval moznosti fizeni
rychlosti asynchronniho motoru a detailné se seznamil s pouzitym vyvojovym pripravkem. Vybranou metodu student
implementoval a funkénost ovéril mérenim.

Odborna uroven B - velmi dobie

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Student prokazal schopnost se orientovat v problematice fizeni asynchronnich motor(, kde se pfevazné zaméril na
prostudovani vyvojového pfipravku dsPICDEM MC1 a nasledné implementaci metody skalarniho fizeni bez zpétné vazby.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné

Posudte sprdavnost pouZivani formdlnich zdpis( obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Prace svym rozsahem odpovida pozadavkim bakaldrské prace. Po formalini a jazykové strance je prace vhodné
strukturovana a gramaticky v poradku.

Vybér zdroju, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdavdni a vyuZivani studijnich materidld k feseni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od vlastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s cita¢nimi zvyklostmi a normami.

V textu prace je fadné citovano 18 pouZzitych pramend, jedna se prevazné o odbornou ¢eskou a zahranicni literaturu
zamérenou na regulaci asynchronnich motord a manudly k pouZitému vyvojovému pripravku.
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Dalsi komentaie a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdavérecné prdce, napf. k urovni teoretickych vysledki, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuptm, experimentdlini zrucnosti apod.
Vysledky zavérec¢né préce lze hodnotit jako velmi dobré. Student prokazal porozuméni principm ¢innosti asynchronniho
motoru a moZnostem jeho fizeni, coz se projevilo v kvalitné zpracovaném teoretickém tvodu. Implementace skalarniho
fizeni bez zpétné vazby pomoci vyvojového pfipravku dsPICDEM MC1 byla funkéni, coz dokazuje studentovu
experimentalni zru¢nost a schopnost aplikovat teoretické znalosti v praxi. Za nedostatky povazuji chybéjici
fotodokumentaci pracovisté, fotografii nebo schéma vyvojového pfipravku dsPICDEM MC1, jehoZ komponenty a
parametry byly popisovany ve 4. kapitole.

I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Student prehledné zpracoval teoretickou ¢ast a nasledné si poradil s implementaci skalarniho fizeni, prokazal
znalosti z oblasti elektroniky i programovani. Funkénost implementovaného feseni byla ovéfena mérenim ve trech
provoznich stavech.

Otdazky k obhajobé:
1. Jak byste postupoval pfi ur¢ovani konstant PI (PS) reguldtoru u skalarniho fizeni se zpétnou vazbou?
2. Z namérenych prabéh jde vidét, Ze se v nizkych rychlostech lisi mérené otacky od poZzadovanych. Jakym

zpUsobem bychom mohli dosahnout presnéjsiho pribéhu otacek? Jaké jsou vyhody a nevyhody
vektorového fizeni oproti skalarnimu?

PredloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 2.6.2024 Podpis:
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