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II. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani

Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zavérecné prdce.
Zadani prace obsahuje mnoho riznorodych Gkolt pro interakci s leteckymi roboty. Jednotlivé Gkoly bylo potfeba samostatné
vyresit a naimplementovat a poté spolecné integrovat do jiz existujiciho systému pro fizeni bezpilotnich helikoptér.

Splnéni zadani

Posudte, zda predloZenad zdvérecna prdce splnuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsitena. Nebylo-li zaddni zcela splnéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani bylo bez vyhrad splnéno. Student spravné uchopil a vypracoval vSechny body zadani a integroval je do MRS UAV
systému. Integraci vSech bodU zadani do systému je podporena i redlnym experimentem, jenz byl vykonan nad ramec
zadani. Vystupy studentovi prace byly také nasazeny v redlnych aplikacich, které nejsou v praci zminény. Prikladem jsou
experimentalni vyuziti interaktivnich a vizualizacnich nastrojt pfi testovani v terénu skupinou MRS a nebo vyuziti vyvinutého
Rviz pluginu ,Waypoint planner” v UAS Mapping Challenge konané v Kansas, USA, kde byl tento navigacni Ul vyuZit pro
cileny prizkum podzemniho bunkru.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace

Posudte, zda byl student behem reSeni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni priibézné konzultoval a zda
byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Student pracoval samostatné a pravidelné prichazel s novymi implementacemi a moznostmi ke zlep$eni. Pravidelnost
dopomohla k ¢asnému nalezeni a opraveni mnoha chyb ve zdrojovém kédu, které se tak nedostaly do odevzdané verze.
Student také reagoval na ¢etné pozadavky uZivatel( navrzeného Ul (€lenové skupiny MRS) a rychle implementoval
pozadovana chovani implementovanych nastrojd.

Odborna uroven ‘

Posudte uroven odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladui a dat
ziskanych z praxe.

Odborna Uroven studenta je na velmi dobré bakalarské arovni. Z pohledu implementace v jazyce C++ si student pocinal
vyborné a generoval funkéni zdrojovy kéd. Integrace implementaci do systému probihala v poradku i pres komplexnost
systému. Student byl taktéZ schopen nalezeni vhodné odborné literatury a jeji shrnuti a implementaci, jez jsou popsany v
kapitole pojednavajici o hledani cest iplného pokryti. Mou jedinou vytkou k této ¢asti je slabsi validace algoritm( v
experimentalni ¢asti prace.

Formalni a jazykova Groven, rozsah prace

Posudte sprdvnost pouZivdni formdlnich zdpis( obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.
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Prace je psana dobrou angli¢tinou. | pfesto, Ze odevzdana verze prosla dvémi iteracemi mych komentara, prace obsahuje
malé jazykové chyby, které vsak nesnizuji ¢itelnost ani pfidanou hodnotu prace. Rozsah povazuji za dostatecny. Struktura a
formalni nalezitosti prace jsou v poradku.

Vybér zdroju, korektnost citaci

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavdni a vyuzivani studijnich materidl( k feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte vyber
pramend. Posudte, zda student vyuzil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledku a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace Upiné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Zdroje jsou vybrany vhodné a v dostatecném mnozstvi. Jednotlivé metody prevzaté z odborné literatury byly také zvoleny
vhodné. Citace jsou sazeny korektné.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosazenych hlavnich vysledk( zdveérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdlni zrucnosti apod.
Vlozte komentar (nepovinné hodnoceni).

IIl. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE
Shrnte aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnocent.

v es

interaktivni, vizualiza¢ni a navigac¢ni funkctionality. Integrované implementace nové dovolu;ji rychlou,
jednoduchou a interaktivni spravu svéta a planovani trajektorii helikoptéry pro Gplné pokryti definovanych
oblasti. Navic jak jiz bylo zminéno vyse, vystupy prace jiz byly nasazeny pfi misich bezpilotnich helikoptér v
redlnych podminkach a budou tam pouzivany dale. Praci studenta i odevzdanou tezi hodnotim kladné.

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném

Datum: 12.6.2024 Podpis:
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