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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi

Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zavérecné prace.

Zadani povaZuji za pomérné narocné. Student se musel seznamit s ovladanim anténniho rotatorového systému YAESU G-
5500, zvolit a zprovoznit vhodny embedded systém pro fizeni rotatorového systému a nasledné provést integraci do
klubového SW feseni Home Assistant. Dale musel implementovat automatické trackovani druzice. Toto je trochu
zjednodusené, protoZe staci trackovani pouze pomoci predem vloZenych bodd azimutd a elevaci.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Student zadani splnil. Proved| integraci do systému radioklubu.

Zvoleny postup FeSeni vynikajici

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

Student zvolil postup feSeni za pomoci vyuzivani dostupnych open-source feseni v podobé Tasmota a Home Assistant.
Timto efektivné dosahl cile a mohl se vénovat konkrétni integraci fizeni rotatoru do firmware Tasmota a v Home Assistant
implementaci modulu s trackovanim druzic.

Odborna uroven B - velmi dobie

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Student se musel k zvolenému postupu feseni sezndmit s firmware Tasmota a implementaci moduld. Toto samé bylo
potieba v pfipadé implementace modulu do Home Assistant. Dle dodanych zdrojovych kéd jsou tyto implementace na
dobré urovni.

PotiZe vidim v nefeSeni nékterych elektrickych otazek ohledné implementace. Napftiklad v kapitole 3.5.1 je napsano, Ze aby
bylo mozné budit 12 V RF relé, tak byly pouZity dalsi relé pro zménu napétové Urovné. Nikde neni zminéno, jestli je
schopné dané MCU dodat proud do danych relé, a to jak proud na jeden pin, tak celkové pro vSechny piny. Dale v praci
neni schéma zapojeni a typ pouZitych relé.

V kapitole 4.1.1 je konstatovano, Zze 200 mA dodavanych z kontroléru rotatoru nepokryva spotrebu fidici jednotky a
planované sady relé, ale nikde neni vypocet predpokladané spotreby.
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Formalni a jazykova uroven, rozsah prace D - uspokojivé

Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zapisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Odvedend préce je pomérné rozsahla. Casto byva v praci pouZivano nepfili§ pfesné vyjadfovani. Hlavni problém vidim ve
velmi strohém popisu odvedené prace. Casto se popis odvedené prace omezil pouze na strohy popis obecné funkce
jednotlivych moduld. V pfipadé implementace integrace v Home Assistant neni popséno, jak jednotlivé moduly tvofici
jednu integraci spolu komunikuji.

Zvolena forma kazi dobry dojem z kvalitné odvedené prace.

Vybér zdrojh, korektnost citaci B - velmi dobie

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuZivani studijnich materidl( k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od viastnich vysledki a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace tpiné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Hlavni zdroje potfebné pro implementaci celého systému jsou citovany korektné. Problém vidim v kombinovani dvou
zpUsobl citaci. Kromé standartniho zpUsobu citaci se zde objevuiji citace v podobé poznamky pod carou. Bylo by dobré
zvolit jeden zpUsob a ten dodrZovat.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdavérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledku, nebo k urovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupum, experimentdlni zruc¢nosti apod.
Student dosahl vytyéenych cill v podobé funkéniho systému.

I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdveérecné prdce pred komisi.

Student zvolil dobry postup k feseni zadaného problému a dovedl ho funkéniho feseni. Efektivné vyuZil moZnosti
doplnéni a Upravy existujicich feseni. Vysledny kdéd je pfehledny a je mozné ho v budoucnu snadno upravovat.
Jako hlavni problém préce vidim v jeji formalni strance a popisu odvedené prace.

Nékteré véci nebyl student schopen ovlivnit. Napfiklad trhavy pohyb rotatoru neni mozné ovlivnit, protoze YAESU
G-5500 jednotka spind motory pomoci relé. Toto by Slo vyresit pouze redesignem jednotky buzeni motord.

Otazky pro studenta:

e Jaka je celkova spotieba vasi fidici jednotky a sady relé?

e Zvladne dané MCU proudové sepnout vami pouzité relé pro zménu napétové Urovné?

e Proc nebyly pouZity tranzistory misto relé pro buzeni relé v prepinaci polarizace?

e Byl pfi ndvrhu zohlednén minimalni krok rotatoru vzhledem k Sifce svazku pouzitych Yagi antén?

PredloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném B - velmi dobfe.
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