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Il. HODNOCENI{ JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocnéjsi

Hodnoceni ndroénosti zaddni zavéreéné prdce.

Reseni prace zahrnuje vyfedeni mnoha dil¢ich probléma souvisejicich s hardwarem, softwarem a vhodnou konstrukei
dané soutézni tlohy. Zadani prace proto hodnotim jako naroénéjsi.

Splnéni zadani spinéno

Posudte, zda pfedloZend zdvéreénd prdce splriuje zaddni. V komentdfi pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
spinény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pfipadné i pfi¢iny jednotlivych nedostatka. _ B ‘
Student splnil viechny body zadani bakalafské prace. Bakalaiska prace se zabyva navrhem a realizaci soutézni tlohy pro
ROBOSOUTEZ s nazvem ,Satelit na geostacionarni obé?né draze” (robot musi udriovat spravnou polohu na ob&iné draze).
V bakalafiské praci je popsana vyroba samotné konstrukce pro soutéini ilohu, kterd sama o sabé nebyla nejjednodussi, fizeni
motoru pomoci Arduina a H-mdstku, vyuZiti stavebnice LEGO Mindstorms EV3 pro vyrobu signaliza¢niho obvodu a konstrukci

robota a jeho senzory, PID reguldtoru a rozboru fesené tlohy.

Aktivita a samostatnost p¥i zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem feseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své feseni prabéiné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pfipraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvaréi préce. -
Student pracoval pribézné, samostatné a pravidelné reportoval sviij postup na pravidelnych konzultacich. | text prace
vznikal postupné. Konzultace probihaly hlavné za tic¢elem reportovani dosazenych vysledkd, domluvy ke stanoveni dalsiho
postupu a FeSeni vzniklych problémi a otdzek.

| Odborna droven A - vyborné

Posudte uroven odbornosti zavéreéné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
datziskanychzpraxe.
Navrzené Feseni vychazi ze zadani prace a poZadavkii na feseni a vysledkem je pfipravend a vyzkousend nova tloha pro
ROBOSOUTEZ s ndzvem ,Satelit na geostaciondrni ob&zné draze”, inspirovana tlohou ze souté?e Roborace na Univerzité
ve Stuttgartu.

Formaini a jazykova troven, rozsah prace A - vyborné

Posudte sprdvnost pouZivdni formdinich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Po formaini strance je prace zpracovana kvalitné. Prace je dobfe strukturovana a popis je vhodné doplnén obrazky a
ilustracemi.

Vybér zdroju, korektnost citaci A - vyborné
Vyjddrete se k aktivité studenta pii ziskavdni a vyuZivani studijnich materidla k feSeni zdvérecéné prdace. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil viechny relevantni zdroje. Ovéfte, zda jsou viechny pfevzaté prvky fadné
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odliSeny od vlastnich vysledkd a dvah, zda nedoslo k poruseni citaéni etiky a zda jsou bibliografické citace tplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.
[ Text pracuje s aktudlnimi ¢ldnky a webovymi odkazy a viechny zdroje jsou Fadné citovény.

Dalsi komentafe a hodnoceni

VyjddrFete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledkd zdvéreéné prdce, napf. k trovni teoretickych vysledkd, nebo k drovni a
funkénosti technického nebo programového vytvofeného feseni, publikacnim vystupiim, experimentdini zruénosti apod.

| VloZte komentar (nepovinné hodnoceni).

lIl. CELKOVE HODNOCEN{ A NAVRH KLASIFIKACE

Shriite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice oviivnily Vase celkové hodnoceni.

Vysledkem této bakaldfské price je realizace nové soutéini tlohy pro ROBOSOUTEZ snizvem ,Satelit na
geostacionarni obéiné draze”, jejimi cilem bylo, aby robot udrioval spravnou polohu na ob&iné dréize.

Vzhledem k tomu, Ze do3lo ke zpoZdéni ve vyrobé kruhové desky o priiméru 2m a jeji potisk samolepkou s gradientem
erné barvy, student stihl otestovat pouze zakladni FeSenfi lohy s robotem postavenym ze stavebnice LEGO Mindstorms EV3.
NejddleZitéjsi casti prace viak byla viastni konstrukce a fe$eni Fizeni, ovladéni a vyhodnoceni souténi dlohy. Uloha byla
vyzkou3ena jiz v roce 2016 v ramci soutéZe Roborace na Université Stuttgart.

Zavérem konstatuji, Ze byly spInény beze zbytku viechny body zadani bakalaFské prace.
PfedloZenou zavére¢nou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

/ |

Datum: 28.5.2024 Podpis: Ing. Martin Hlinovsky, Ph.D.
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