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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zada’n’ [e] W W r W /4
prumerne narocne

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Narocénost zavérecné prace odpovida realnému projektu z béZné praxe. Pozitivné hodnotim komplexnost zadana. Student

musel pfi feSeni prokazat nejen teoretické znalosti, ale i ty praktické.

SpInéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Prace splriuje zadani.

Zvoleny postup feSeni z L
Y Postp spravny
Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody reseni.
Zvolany postup feceni je spravny. Odpovida postupu pti feSeni projektl virtudlniho zprovoznéni z priimyslové praxe.

Odborna uroven A - Vyborné

Posudte troveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladd a dat
ziskanych z praxe.

Prace je po odborné strance velmi zdafila. Studen v ni ukazuje schopnost problematiku nejen pochopit, ale i navrhnou
reSeni, a to posléze realizovat.

Formalni a jazykova troven, rozsah prace B _ Velmi dObf'e

Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
K formalni strace prdce nemdam vétsich vyhrad.

Vybér zdrojt, korektnost citaci A _ Vyb()l'né

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuzivani studijnich materidl(i k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledku a tuvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Vzhledem k charakteru zavérecné prace shledavam vybér literatury za dostatecny a vhodny.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledkt zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupum, experimentdini zru¢nosti apod.
Vlozte komentar (nepovinné hodnoceni).
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IIl. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shriite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

Jak jiz bylo z mé strany zminéno kladné hodnotim predevSim komplexnost zaddni a rfadné vyreSeni dané
problematiky. Celé to odpovida obecné problematice virtudlniho zprovoznéni, kdy nestaci mit pouze znalosti z
oblasti simulace v Procces Simulate, ale i pomérné velké znalosti z programovani PLC a robot(. V neposledni radé
je tfeba i znalost mechanickou funkénost nékterych komponent. Tyto vlastniti student ve své praci prokazal.

Jako nejvétsim prinosem prace hodnotim feSeni samotné simulace dopravnikového systému. Vyuziti simulace
AGV je elegantni a funkcni feseni. Na druhou stranu feseni vymény nastroje robotl je zbytecné komplikované.
Vyménik nastrojil je ze své podstaty uchopovac a tak se da i simulovat. Reseni, které studen pouzil je nic méné
funkéni. Studen prokazal schopnost pfijit s nekonvenénim rfesenim, coz také prispélo k vyslednému hodnoceni.

PredloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.
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