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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIT

Zadani narocnéjsi

Hodnoceni ndro¢nosti zadani zavérecné prace.

Hlavni motivaci zadani prace je zprovoznéni robotické ruky RH6D a RH8D, které se staly neddvnou akvizici
laboratore. PfestoZe jsou zaloZzené na nadmi pouzivaném protokolu servomotorl Robotis Dynamixel 2.0,
v laboratofi jsme s nimi nemé&li Zddnou zkusenost a bylo nutné zadit v podstaté od nuly. Problematiku fizenf
artikulovanych robotickych ¢asti s taktilni senzorickou zpé&tnou vazbou povazuji nad rémec standardnich
predmétl. Proto povaZzuji zadani za narocngéjsi.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predlozena zavérecna prace splfiuje zadani. V komentari pfipadné uvedte body zadani, které nebyly zcela splnény, nebo
zda je prdace oproti zadani rozsitena. Nebylo-li zadani zcela splnéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a pripadné i priciny
jednotlivych nedostatkda.

Zadani obsahuje pokyny a olekavany postup, ktery se v pribéhu reseni ukazal jako méné vhodny vzhledem
k pocatednim komplikacim s rozchozenim hardware a zprovoznénim vycitani senzorl. Béhem feseni jsme
tak se studentem diskutovali vhodnost Ffeseni problematiky vizualizace a simulace robotické ruky, kterd se
ukdzala pro zvolené demonstratory znakové reci a uchopovani mékkych predmétl, jako velmi narocna
z pohledu dostatec¢né vérohodné simulace z divod( otevieného kinematického fetézce, ovliddani tahly a
pruzinami, nebo pfilig trividlni bez moznosti pouZiti pro realizaci demonstratort. Student v textu prace
zdOvodnuje, prol nebyla simulace realizovana. Argumentaci povazuji dostateéné zdGvodnujici.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace B - velmi dobre
Posudte, zda byl student béhem rfeseni aktivni, zda dodrZzoval dohodnuté terminy, jestli své feseni pribézné konzultoval a zda byl na
konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prace.

Student pracoval na tématu samostatné s pravidelnymi konzultacemi, které umozZnovali smérovani prace
v zdsadnich bodech feSeni. Presto v nékterych aspektech bych povazoval za vhodnéjsi Castéjsi diskusi a
zpétnou vazbu, zejména ve smyslu pfepracovani nékterych &asti textu. Podobné volba vhodného prostfedi
psani samotného textu se ukdzala, jako do né&jaké miry limitujici a zpomalujici (overleaf vs. pIné lokalni
prostiedi). Zde by mi pfi$la vhodnéjsi vy$si mira samostatnosti v piipravé prostfedi pro psanf textu prace.

Odborné troverfi B - velmi dobre
Posudte droven odbornosti zavérecné prace, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a dat ziskanych
z praxe.

Praci lze charakterizovat tfemi Castmi, které vychazeji ze zadani a to reSersi, technickym FeSenim a
demonstratory. Reserse Cerpd v zdsadé ze Ctyr hlavnich zdrojl a prehledového ¢lanku odkazovaného jako
[8]. Regerdni ¢ast je svym rozsahem spise prehledova, nicméné odpovidéd zadani a student zminuje, ktery
pristup zvolil a proc. Technickou ¢&st povazuji za zdafilou, velmi dobre ilustrujici hlavni rysy ovlddani ruky.
Text tak mdZe byt pouZit jako zdroj pro navazujici prace. Popis demonstratord je struc¢néjsi, presto odpovida
oCekavani zadani prace. Zvolené Feseni znakové fecli povazuji za pragmatické a s ohledem na casovou
dotaci reSeni bakaladrské prace za adekvatni, zejména s ohledem na doplnéni o rozpozndvani znakové feci a
uchopovani mékkych objektd, kde student zvolil reaktivni fizeni s vyhodnocenim taktilni zpétné vazby.
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Formalni a jazykova Uroven, rozsah prace B - velmi dobfe
Posudte spravnost pouZivani formalnich zdpisG obsaZenych v préci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Béhem diskuse zadani prace jsem studenta motivoval zkusit napsat text rad&ji v ne Uplné skvélé anglictiné
nez v cestiné a studenta jsem povzbuzoval pouZitim dostupnych néstrojd pro kontrolu gramatiky a
prekladem. Vysledny text povazuji za Ctivy a srozumitelny. PfestoZe charakteristika RH8D a RH6D plsobi az
marketingovym dojmem, nepovazuji text za urdzlivy. Nastroje kontroly gramatiky jsou dostupné témér dveé
dekady podobné jako nastroje kontroly pravopisu. Pouziti jazykovych modeld student vtextu prace
nezminuje, nicméné stézejni strukturu textu jsme spolecné nékolikrat iterovali vrdmci pravidelnych
konzultaci, proto =z pohledu Metodického pokynu CVUT_MP_2023_05_V02 (CVUTO0001676/2024)
nepovazuji za zasadni uvedeni pfislusného sw byl-li vibec pouzit, podobné, jako neni zvykem uvadét
mechanismy hledani zdroj(, ndvrhy na Upravu textu a reformulace od Skolitele nebo externiho korektora.

Vybér zdrojd, korektnost citaci A - vyborné

Vyjadrete se k aktivité studenta pfi ziskavani a vyuzivani studijnich material k reseni zavérecné prace. Charakterizujte vybér pramend.
Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky fadné odliseny od vlastnich vysledkd a
Uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace Uplné a v souladu s citacnimi zvyklostmi a normami.

PrfestoZe bych osobné uvital Sirsi reSersi, charakter prace a jeji cil nevyzaduje dalsi zdroje.

Dalsf komentéFe a hodnoceni
Vyjadrete se k drovni dosaZenych hlavnich vysledk( zavérecné préce, napr. k drovni teoretickych vysledkd, nebo k drovni a funkcnosti
technického nebo programového vytvoreného reseni, publikaénim vystupim, experimentalni zru¢nosti apod.

Prace je spise technického charakteru, coZz se do néjaké miry ukdzalo jako disledek zprovoznéni nového
hardware, ktery zvlasté v pripadé minimalni pfedchozi zkusSenosti byvé ¢asové narocny Ukol. PfestoZze jsem
na zacatku feSeni projektu mél prani, aby prace smérovala spise kteoreti¢téjsSimu charakteru a pouZitf
nékterych z pokrocilych planovacich metod, je hlavnim vystupem prace zprovoznéni robotické ruky a
vytvoreni dvou demonstrator(, které mohou slouzit jako zaklad a také motivace navazujicich praci.

JelikoZ cilem prace nebylo realizovat co mozna nejvérnéjsi vyjadfeni znakové reci, povazuji validaci pouzitim
dostupnych nastrojl rozpozndavani gest znakové feci za dostatec¢nou. Nizkd Uspésnost rozpozndni gest
bohuZel neumoziuje pfijmout zavér, zdali jsou implementovana gesta znakového jazyka dostalujici pro
porozumeéni nebo je roboticka ruka natolik odliSnd od lidské, Ze nauceny model rozpoznavani je
nedostatecny.

I1l. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zavérecné prace, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Student v praci prokazal samostatného nastudovani problematiky, navrh viastniho technického
feSeni ovladani robotické ruky v demonstracnich scénafrich znakového jazyka a uchopovani
meékkych predmétd a prezentace dosazenych vysledkd a zvolenych postupl ve vlastnim textu
bakalarské prace.

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifika¢nim stupném B - velmi dobre.
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