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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani primeérné narocné
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.
Zadani prace, vzhledem k analyze a pouze simulac¢nimu ovéreni, povaZuji za standardné narocné.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Student naplnil zadani.

Zvoleny postup FeSeni spravny

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

Student nejprve proved| analyzu, poté definoval parametry modelu pro simula¢ni ovéreni, z parametrG vytvoril model, pro
ktery navrhl fizeni. Zvoleny postup povaZuji za spravny.

Odborna uroven B - velmi dobie

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Student ve své praci prokazal, Ze dané problematice rozumi a dokaze ze ziskanych znalosti navrhnout a namodelovat
funkéni Fidici algoritmy pomoci nédstrojii Matlab (a jeho toolboxU) a Simulink.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace D - uspokojivé
Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zapis obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Po formalni strance vypadd prace na prvni pohled vybornég, je pouzita standardni Sablona, jednotlivé kapitoly jsou
Cislované stejné tak jako obrazky, tabulky a rovnice. | pfesto je orientace v textu velmi narocna, a to proto, Ze autor vibec
nepouziva zadné reference pfi odkazovani se na rovnice, grafy apod. Dale by dle nazoru oponenta praci prospélo, kdyby
obsahovala seznam zkratek a pouzitych symbold, nebot autor pouziva stejné symboly pro riizné veli¢in napft.:

e v Kap. 2. T reprezentuje ¢as a v Kap 3.2 reprezentuje tah rotoru,

e v Kap. 2 7 reprezentuje ¢asové zpozdéni, v Kap. 3 ¢asovou konstantu,
anebo pro stejnou veli¢inu rdiznd znaceni, viz moment setrvacnosti v Kap. 2 a Kap. 3.2.2 oznacen jako J, a paradoxné
v Kap. 3.2.3 jako I,..Nékteré symboly nejsou jasné definovény.

Prace je napsana v anglickém jazyce a odpada tim nutnost prekladu odbornych vyraz(i do ¢eského jazyka. Na druhou
stranu se ke konci prace objevuji krkolomné formulace a véty.
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Vybér zdrojti, korektnost citaci C - dobie

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuZivani studijnich materidli k feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od vlastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Prace je podlozena 19 zdroji, které jsou sloZené z kniznich publikaci, technickych zprav a obrazkd. Zdroje jsou relevantni

k tématu. Autor cituje dle zvyklosti a prejaté ¢asti jsou odliSeny od vlastni prace. Dle nazoru oponenta by nicméné bylo
pfihodnéjsi, kdyby autor pouZil numerické ¢islovani referenci, coz by zlepsilo rychlost orientace v textu. Bohuzel u vSech
online zdrojl pouZitych v zavérecné praci chybi datum citace, coZ povaZuji za vyznamné pochybeni.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k trovni teoretickych vysledkd, nebo k urovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupum, experimentdlni zruc¢nosti apod.
Vlozte komentar (nepovinné hodnoceni).

IIl. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

PredloZend bakalarska prace se zabyva alternativnimi zpUsoby stabilizace prostfedkd eVTOL, neboli prostredkd
schopnych vertikalniho vzletu a pristani pohanénych elektfinou. Po rychlém tvodu a definici cil( v Kapitole 1 autor
v Kapitole 2 analyticky odvozuje minimalni doby ustaleni pro konstantni vstupy a poruchy. V Kapitole 3 jsou
specifikovany fyzické parametry letadla, které je pouzito v simulacnim ovéreni. Jeho aerodynamické vlastnosti jsou
ziskany z OpenVSP — open source ndastroje pro parametrickou geometrii letadel. Na zavér Kapitoly 3 je vytvoren
Simulink model pro klopeni letadla. V Kapitole 4 je proveden ndvrh fizeni a jednotlivé metody jsou porovnany mezi
sebou i s teoretickymi vysledky. Shrnuti vysledk( se nachazi v zavéru v Kapitole 5.

Dle mého ndzoru ma predloZena prace slabou resersni ¢ast. Student se v predlozené praci viibec nezabyva tim,
zda-li nékdo tento problém nebo podobnou ulohu fesil a k cemu dospél.

Negativné také hodnotim, Ze u prfedloZené prace chybi pfilohy, tj. modely a skripty, se kterymi se provadélo
simulacni ovéreni. Nelze tak transparentné ovéfit vysledky a zavéry.

PfedloZenou zavére¢nou praci hodnotim klasifikaénim stupném C - dobre.

K praci mam nasledujici otazky:
V Tab. 3.1 uvadite otacky rotoru pro vznaseni eVTOL cca 328/min a v modelu v Tab. 3.6 jsou cca 378/min. Proc¢ se
ty hodnoty lisi? Co vedlo ke zméné otacek pro vznaseni?

V Obr. 2.5 uvaZujete zpozdéni T az 2 s. V simula¢nim ovéreni pouze 100 ms. Jak se zméni vysledky ve scénafi
zobrazeném na Obr. 4.6, pokud pouzijete maximalni uvazované zpozdéni 2 s? Vysledky porovnejte.
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