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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi
Zadani narocnéjsi
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zdvérecné prdce.
Narocnost zaddni je adekvatni. V minimalistickém pojeti bylo mozné praci splnit se znalostmi poskytnutymi ve

studovanych prfedmétech v bakalarském programu, v ambiciéznéjSim pojeti — a to si student zvolil — bylo nutné dostudovat
si nékteré pokrocilejsi metody odhadovani a fizeni.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splfiuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zavaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Vsechny body zadani byly uspokojivé splnény.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své feseni priibézné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pfipraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Student byl pfi feSeni aktivni a iniciativni. Zjevné pfijal zadany projekt za svij.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte urover odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Ackoliv by navrZeny fidici systém (jeho architektura i nastaveni/naladéni jednotlivych komponent) mél jisté uZitek z dalsich
navrhovych iteraci a z dlkladnéjsiho studia metod odhadovani a fizeni, i ve stavajici verzi je odborna Uroven prace —

s védomim, Ze jde o praci bakalarskou — velmi dobra az vyborna.

Formalni a jazykova Uroven, rozsah prace A - vyborné
Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zapist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Prace je psana Cesky. Vysazena je v systému LaTeX s dodrZzenym zakladnich zvyklosti.

Vybér zdroju, korektnost citaci B - velmi dobre

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuZivdani studijnich materidli k feSeni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky rddné
odliseny od viastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Mezi odkazovanymi zdroji je kromé manuall k softwarovym nastrojim a dokumentace k pouzité instrumentaci pouze par
klasickych studijnich/vyzkumnych zdrojd typu odborného ¢lanku, knihy, ¢i kvalifikacni prace, a to pfevaziné téch, co jsem
sam doporucil. Pravdépodobné by se zdrojli toho druhého typu dalo najit vice, ale vyloZené potfebné ke splnéni zadaného
ukolu to nebylo a vytvoreni dikladného prehledu state of the art jsem s ohledem na mnoZstvi jiné prace ani nevyZadoval.
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Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k trovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k urovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného feseni, publikacnim vystupGm, experimentdlini zrucnosti apod.
Vlozte komentar (nepovinné hodnoceni).

Ill. CELKOVE HODNOCENi A NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdavérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Jde o velmi povedeny komplexni projekt z oblasti automatického fizeni. VyZzadoval zvladnuti hardwaru (volba a
integrace senzor(, véetné feSeni mechanickych aspektd, zapojeni nové fidici jednotky), softwaru (predevsim cely
pracovni fetézec pro rychlé prototypovani zalozeny na generovani kodu ze Simulinku), modelovani (vazebni grafy
pro model dopredné dynamiky vozidla pomoci vazebnich grafli, véetné zahrnuti prokluzu), identifikace (urceni
nékterych fyzikalnich parametr( z experimentalnich dat) a navrhu fizeni (LQR). Funkénost byla demonstrovana

s realnym systémem (RC autickem).

Jakkoliv pfedvedena funkénost neni dokonal3, jeji vylepSovani mize byt (a bude, bylo to totiz motivaci pro tento
projekt) cilem Uloh zadavanych v predmétech o automatickém fizeni a odhadovani.

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.
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